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PERANCANGAN ALAT PEMBERI MAKAN BINATANG
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Jimmy Agnstian Lockito Y, Andrew Scbastian Lehman

L]

U Turusan Sistem Komputer Fakultas Teknik Universitas Kristen Maranetha
7. Prof. drg. Suria Soemantri, MPH. Mo 65, Bandung, 40164, Indonesiu
e-mitil © jiruny Iockitofl gmail.com
“ Jurusan Sistem Komputer Fakultas Teknik Universitas Kristen Marunatha
J1. Prof. drg. Suria Soemanti, MPH. No 635, Bandung, 40164, Indonesia
e-miil : andrewsepastinnliggmail.com

ABSTRACT

Today development of technology is very fosl, Peopie
et davend dn many subiects, fnhobbles, kaving pels are
very comman, bt feeding pets become ane of e
problemy. So this project {5 to design pets feeder thar cak
autoratically feeds e pels in cortald fine, THS arfomane
feeder ran be wsed  for oy pets, as fong as the food's
shape and lexture i ke palier.

Key words
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1. Pendahuluan

Pada zmman vang modem ini, banyak orang yang
memiliki hobi — hobi yang unik dan sering ditemui. Salah
satn dard hobd i oadalah memelihera binatong.  Sefain
menjadikannya sebazai hobi, bingtang ini jugs sudah
banyak vang dipelibers didalam longhingan tempat tinggal
bagi para pecinta binatangs,

Liimatang peliharazn merupakan makhlik hidup yang
membuluhkan  makanan  [ayaknyve  maouzia, Dalam
pemeliharaan binatang, hal vang perly diperhatikian adalal
wakty pemberian dan tekaran makanan vang diberikin
onub memenuhi kebumban gizi yang zeimbang bagi
hinatang pelibarsun.

Dengan kebuluban yaog dipaelukan oleh para preinla
bicatang, moka diperlukan  sebuah  alat vamg  dapal
mengalur pemberian makanan bagi binatang peliharain,
Alat yongr dibuat ini memiliki spesifikasi yang dapal
miemberiken mukanan sesuai talaran yang dibumihkan dan
dalarn wekto pemberian makanan yang tecamr, Dengan
membuat alat pengatur pemberian makan witk binatang
peliharaan, dihurupkan dapat membanly para pecinta
binilang dan yang memilikl hobi merawal binatang wntuk
memberikan takaran makenuy vang scsuei dan pada wakmu
vang diingiokan dengen mudab dan o efisien secara
olonatis,

2. Traian
2.1 MicrocontrollerAcduina

Microcongolier adalah suatu alal elektronika digitat
vang mempunyai masukan dan keluzran serta kendali
program. Pogram terscbus bisy ditwlis dan dibepus dengan
cara khusus, Sederhenenyn, cara kerja mucroconirolier
schenamya haoya memboca dan menulis data. Tengan
pengguneun microconsailer, pengaturan fungsi kerja ala
penggerek akan lebih variatif,

Pengpunuan  Microcanirofier digunokan  unhik
memproses perintah berupa program vang telah disusun
sesnai dengan keinginan. Perintah [nf berupe kontol pada
kipas dengan menggunakan outpad porf 11 dan LZ, Dila
microcontraiier inl mengeluarken tegangan schesar 5 Valt
dan arus schesar 1 Ampere pada salih s pore.

Gamhar 1: Miseasanreailer Ardnine
1.2 Sensor LDR

Sensor Cahava LDR (Light Depsadent Resistar)
adalyh salah sam jenis resistor veog dapat mengalaimi
perubahun resistnsinya  Apebila mengalami perubahan
penerimaan cahaya. Resistansi LOR akan porubeh seiring
dengan perubaban intensilas caheyn yung MENLEENAILYS
alay yang ada di sekitarmys, Delam keadzan gelap
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resistunsi LOR sekitar 1002 dan dolam keadaan teeang,
sebezar LES) atan kuwrang. LDR  terbust dari haban
semikondukios seperti kadmiom sulfida. Dengan baban in
erieri duri eahava vang jetoh menyebabkan lebib banvak
muatan vang dilepas atan arus listrik meningkat, Aminya
resistansi bahin 12135 mengalami penuruman, Dengan sifac
LR vang demikinn, maks LOR (Light Dependens
Restero) dapet dirunskan sebagai sensor cahaya. Gambir
2 menunjukkan sehoah LOJ (Lighy Dapandanr Reviztar).

iamber 1 gt Dependem’ frrimor
2.3 Serve Mator

Mntor femvo adalall zzbuah motor dengan sistent
umpan balik tertutup di mana posisi dzri motor akan
diinloonnasikan kembeli ke rmngkaian kontrod yang ada di
ditlam motor servn. Motor ind tendisi dari schuah meter
D¢, serangkaian gear, potemsiomater dem Temgkaian
koatzal, Potansiometer berfungsl yntuk menentukan bates
sudut dar potaran serve. Sedangkan sidue dari sumbu
mintar serve diatur herdasarkan lebar pulsa yang dikirim
melalui kaki sinyel dari kabel motar.

)
s
Tamber 3 Blek Dingram Maoter Servs

Kereny motor DO servo memupakan alut untuk
mengubah energi Tistrik menfadi energi mebanik, maka
magwit permaent melor DO sarvolah yang mengubeh
energi lismik ke dalam cnergl mekanik melalul interaks]
dari dun medan magnit. Salah sam meden dinnsilkan olch
magait permonent dan yang samnye dibusilkan oleh arus
yangz mengalic dalem Jumparan motor, Resulan dad dud
medan  mamnit  terschut  menghasilkan  torsi vang
membanakitkay puteren moser terscbut. Saat motor
herputar, arus pada kumparan motor menyhazilkan tarsi
vahg nilainye konstan.

Cpcare umuit ferdapat 2 jenis mator serve. Yaitu
motor servo stondsrd dan molor serve Comlinatr. Senee
mrofor tpe standae hanya mempu berputis 180 derajist.
Mntor seive simidand serimg dipakal pada sistim roberika
misalnya uniuk membuat = Robof Ar” ( Robot Lengin I
sedanpkun Servo mafor contingons dapat berputir s2hesar
360 derajul, Mator serve Continons sering dipakai untzk
Mahile fiobot, Pads hadan semep tertulis tige sarvo yang
lersemskuran.

|

Bdoter suma merupakan sehuzh motor DO keeil yang
diberl sistem gear dan perersiomeier sehingga moor dapal
menempatkan “forn  serve pada posisi yang dikehendaki.
Kprenn mater ini menzgunakan sistim close lnop sehinga
posisi "Rern” vang dikehendaki bisa dipertahanakun.
“Hara" pada szevo ada dea jenis. Vaily Hors © X7 dan
Farn berbentuk bulat.

Pepmendalian  gerakan  batang moler servo dapat
dilabukan dengan menpoumekan mesede PIFAL (Puiva
Width Modularion}, Teknik ini mengounakan syatem lehar
pulsa wntuk menggamidikan putiran motor. Sucut dari
sumby matar serve diatr berdasackan Jehar pulza veng
dikirim melalui kzki stnyal dari kabel molor, Tampzk pado
pampar denpan pulia 1.5 mS pada periode selebar 2 mS
mika sudut dari suntby moter akap berada pada posisi
tenpraf, Semalin lebar pulsn OFF maka skan semakin
hesar gerekast sumb ke arabl janim jam dan semakin keeil
pulsa OFF maka sken semakin besar perakan snmbu ke
arah yang berlawanan dengan jarus jam,

CGambas 4 {F=mk Muolor Sena
Unluk menggerakkan motor seree Re kanan ala ke
ki, tergantung durd ntlaj deday yang kita herikan. Unluk
memmbuit servo pada posizi centzr, herikan pulsa L Sms,
Utk memutis servo ke Xanan, beriken polsa <=1.2ms,
dan pulsa == 1.Tms umtuk Bespuear ke kiri dengan delmye
20ms. sepert ilustrsi berikat:

o ﬂ

[ e
Ganikar 4 Metor Berperak ke Kanan

- e 11m = W lim
wiin o 1
waEn L s

j— o —

Liemhar § Bnter Dergzeak ke Kiri
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2.4 Push butlon

Sensur lekandn 8ty push bution erletak pads egald,
prgpung, dan kaki, Sensnr vekanan ind mepipaken pemin
dar sensor i5in. Scosor Ind merupon SEnSoP Yang sensitif
terhmdap  mangsangan tahen  Sepsrli memegong  dan
menckei pada bagian - bagiun tertent dan meemibiar robot
mereipon lampauny rerhadap perlakuan - perlskuzn yang
dilabuaion olehy pemililvanys dan oleh keadusn sakar
s,

3. Peruncangan
3.1 Cara Kerja

Aldal pemberi makan binataig peliharaan mi berfungs
untuk member; makaran pada hewsn pelibarasn secara
octomalia. Dengan ketewimen jakaran mekanan vang izlah
diafur sevual deagal bevar iemipal 1akaran yang dilngimkon
Cora  kerja  daripada alst pemberi makon  binzlang
pelithirnan inl adalah sebagai berlbn
1. Mokaian akan firuo dari tempat sumiber makagpan

yang dipasang terketak di 2ty kandeng bingtang

2.  Malanan terseburt akan turen secare alognatis melalui
pipe veng telib dibuat,

3. Pada akhir duri jatur turun makanan akan nda tempat
penampung imakunan yapg vang telah distur sesual
derngan kran

4. %chuah motor serve akan membuka dan meoutup

kawp sesuni dengan takaran makaman vang telab

ditenmukin.

Pada bagian bawoh tempat mkaran makanan juga

dipasme  scbuah mogr  feve  upiuk  menzhan

sementara makanan dalum tempnt takaran hingga
fuislek makonan yang ingin diberikan sesuai lalu
mutar seevp (ersebut akun otodnatis  aktif untuk
mgmiuka katup yang mendhan makanan jike sensor

LOR 1zkh mendereksi adanya jumish maicwnen vang

sudalh 1eri=l hinggs ketinpgian (ertenmu

L

Gambar ¥ Ranphning Hardhiame
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Perancangan ringkiian fardwere ini adalih dengan
menghubungkas 2 buah moter yerve yang akan
dimmmkandenszn Arduine UNO dan sumber lenaga Siod
mzlalyl peraniore jalur pada brepdboord. Berbeda deaz=
langkah  langkah vang sebelumnya yang sudah dilikuk=
dengan mempersiapkan kzhel TTP terlebih dabuly, pada
tehap ini kabel U7# tidok perfu disispkan karens pacs
molor férve Yaner digunsian dalam pembustan skt =
meaggunakan tpe MicroSen-o SG50 buaten Tower Pro. 3
bugh kabel relah disediakan dari pubriknya, schinzzs
hanva diperlukan  pow untuk  menghubunghon  kesed
terschut pada Arduine UNG den sumber tenaga Svad
Motor serve mzmiliki 3 bush kabel, kabel yang berw==a
meteh imefupakan kabel unmik impit power positif, kol
vang berwarta hitem digunakan antik jeler G0, dan =
[ knhal yaiig belum digunakan merupakan kabel dagir o=
ying dalam bal ini didapac darl mikrokomnrroller A
IO Kabel spuiclata ummk mobor servo 1 diban w
buning dun ook molor servo 2 diberi wama abu - 2
Crambir 1.4 memperlibotkan tehap vang telah dikers
dalam penusingan 2 buith motar serve,

3 2. Fluvwchen

Pads gambar 7 wdalah Tewchar program:
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4. Data Pengamatan

Pengnjian Sensor LDR

Taksl 1: Diata hasi] penguiion LOA

Semsor LI | Termuup Mekaoon | Tidak Tertiiup Makan
Atag tobar | Terbuka Medor 1 emutep
Baah helor 2 Terbuka Pvlater 2 berturuy

setelah dilakukan percobaan, pendeteksian Sensor
LDM2 yang disafikan olsh tabel 1 pada persentase tidak ada
kesalahan (0 %) Hasil ini mebunjukkan bzhwa kedus
sensor LOS dapat mendeteksi dengan akurat indensitac
tahiya dati teretup atau tidakmya tempat PEMLTPUNG,
makenan.

4.2 Pengujien Alat

Tahel I Tata Pengamaran Afat FemBer Mnknnnn Bingtang Oiemnatis

Wakin | Tempat | Mator I | Tempat | Macer 2
miakan 1 migkin 2

| Peituh Terbuka Frenuh Terbuka

2 Penulr | Terbuka | Penub Terbuka

3 Komong | Tesiulup Kosong | Tertitp
4 | Peawh Terbuka Peneh Terbaukn |

e 'ernuh Tesbulka Penuh Terhuka
I Betengzh | Terturup | Koseng | Terturup |

[ K Peruih Terbuka Panuh Terbizka

Cinmhar & - Tempar pennmpungza makannn leclg: pesh

L8

Cenbiar ¥ . Tempal perznpengzn makanan kesanp

% Kesimpulan Dan Saran

3.1. Kesimpulan

Dalom  pembuatan  tentang  hagaimama  =istemn
pengaturan alat pemberiomakan Binating peltkacaan ind
disimpulkan hahwa dalam hasil vanz didupat telah sukses.
Moskipun  adanye:  [aklor-faktor yang menychablan
betjrlannya fungzi Jard alat imi tdek meksimal dalam
penggundadiiyd. Teori-teori yang zde dan wlah dijelaskian
dalim pembumlan alat ini pun sesuai dengan  ying
ligunakan pada pengeplikasiannva, Cara kerja durt setiup
kumponen yang ada baik sofwaere dan hardwore berjalin
seziei dengan fuwjuan pembuaten alat pemben makan
binatang peliharaan ini, Alat psmberi makan bitang
pelinarazn ini dapat diaplikazikan untuk semus binatane.
lzrulama untuk mokan yang herhenmuk padal dan bl
superti pelet ikan, makan znjing, makanan kucing, dan
akan lainva yune berbeniuk pelet.

Tresain dart pada alat pemberi meken binatang
peliharzan ini haros dimodifikasi wiang kKhosusova pada
bagiun jalur dutanznve makanan dari sumber makzanzn
hingea menazvkl fempat takarun mekenen agar tidak Jeei
mengzlami bocor sebelum Ratup alas tempat takasan
mekanan dibokz. Sclain desain vang dimodifikasi, ads
Laktor laim pula veng dapat dilakukan ager tidak terjadi
kebocoran, dard kezil enalizis data vang didepat dan hastl
uji coba dan pengamatan vang dilakukan maka perlu
adanya penembehan ide untuk memboac [ buah katop bar
virg depat dikendelikan unmuk proses buks dan tutupnyva
varg perlu diaplikasikan padia 12mopat sumber makanan
sehingee tidek [agi terjadi kehacoran seperti hesil vji cobe

vime dilakukan.
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