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ABSTRAK

Bahasa Isyarat adalah bahasa yang digunakan penyandang tuna rungu untuk
berkomunikasi. Bahasa isyarat merupakan bahasa yang menggunakan kombinasi dari
postur tangan, lengan, tubuh atau ekspresi muka untuk merepresentasikan sebuah
huruf atau kata tertentu. Hal tersebut menjadi kesulitan karena tidak semua orang
mengerti bahasa tersebut. Oleh karena itu diperlukanlah penerjemah sebagai media
komunikasi.

Pada Tugas Akhir ini dibuat penerjemah bahasa isyarat tangan berbasis
Raspberry Pi sehingga dapat menerjemahkan bahasa isyarat dengan mudah dan
murah. Proses penerjemahan menggunakan pemrosesan gambar dari tangan yang
sedang melakukan bahasa isyarat dengan menggunakan metoda analisa kontur convex
hull dan convexity defects.

Dari hasil realisasi dan pengamatan data, sistem penerjemah dapat berfungsi
dengan baik dan sesuai dengan harapan. Tingkat keberhasilan rata-rata
menerjemahkan sebesar 83,08% dengan waktu rata-rata yang dibutuhkan sebesar
1,307 detik. Untuk orang yang berada di luar database tingkat keberhasilan hanya
sebesar 7,69%. Sehingga sistem ini bersifat spesifik terhadap penggunanya.

Kata Kunci : Bahasa Isyarat, Raspberry Pi, webcam, analisa kontur, convex hull,

convexity defects.
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ABSTRACT

Deaf community use sign language as their main communication language.
Sign language is a language that uses combination of hand, arm, body gesture or
facial expression to represent a certain letter word. However, using language that not
everybody understands, will cause a difficulty to communicate. Hence it 1s needed
translator tool as communication media.

In this Final Project will be made hand sign language translator based on
Raspberry Pi that can translate sign language easily and cheap. Translating process is
using image of hand sign language using contour analysis method, convex hull and
convexity defects.

The result is translator system successfully made and well-functioning.
Average success rate of this system is 83.08% with average translate time is 1.307
second. For people that outside of the database average success rate is only 7.69%.

So, this translator system is a system that specific to only one user.

Keywords : Sign language, Raspberry Pi, webcam, contour analysis, convex hull,

convexity defects.
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