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ABSTRAK 

Tiap citra mengenai suatu kejadian atau obyek yang sama yang diambil dari 

sensor yang berbeda, memiliki karakteristik informasi yang berbeda pula. Untuk 

mendapatkan citra yang lebih baik, informasi-informasi tersebut dapat digabungkan 

menjadi satu buah citra yang memiliki kualitas lebih baik (lebih informatif) dari citra 

sebelumnya. Hal ini disebut sebagai fusi citra. 

Pada Tugas Akhir ini, dibuat fusi citra pada citra digital menggunakan teknik 

Compressive Sensing, yang bertujuan untuk mendapatkan citra fusi yang memiliki 

kualitas informasi yang baik dari beberapa citra input, yang dicapai dengan 

mengambil sebagian sample menggunakan pola sampling “star – shaped”, tanpa 

membutuhkan seluruh informasi dari citra input. 

 Hasil percobaan menunjukkan rata-rata nilai Mean Opinion Score (MOS) dari 

citra fusi berada pada skala penilaian yang cukup baik yaitu memiliki informasi yang 

cukup jelas dari citra input. Dari beberapa jumlah line sampling yang diuji, jumlah 

line sampling yang optimal adalah 150 karena menghasilkan kualitas citra fusi terbaik 

secara obyektif berdasarkan penilaian Petrovic Metric dan secara subyektif 

berdasarkan penilaian Mean Opinion Score (MOS) dalam waktu proses yang relatif 

sama. Jumlah line sampling dan rasio fusi yang digunakan mempengaruhi kualitas 

citra fusi, tetapi tidak mempengaruhi waktu yang digunakan selama proses.  
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ABSTRACT 

 Each image of an event or the same object taken from different sensors, 

having different information characteristics also. To get a better image, these 

information can be combined into a single image that has better quality (more 

informative) than the previous image. This is referred to as image fusion. 

In this final project, image fusion in a digital image using Compressive 

Sensing technique is developed, which aims to get the fusion image with good quality 

information from multiple input image, which is achieved by taking some samples 

using "star - shaped" sampling pattern, without requiring  all information of the input 

images.  

 The experimental results show the average MOS value of fusion image are at 

a pretty good assessment scale that has a fairly clear information from the input 

image. From some number of line sampling tested, the optimal number of line 

sampling is 150 because it produces the best quality of image fusion based on 

objective assessment using Petrovic Metric and subjective assessment using Mean 

Opinion Score (MOS) in the same relative processing time. The number of line 

sampling and fusion ratio affects the quality of fusion image, but does not affect the 

used time during the process. 
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