
i 
Universitas Kristen Maranatha 

Pengontrolan Kamera IP Menggunakan Pengontrol Mikro Arduino dan 

Handphone Sebagai Pengontrolnya Berbasis Web Browser 

 

Disusun Oleh: 

Braham Lawas Lawu (0922031) 

Jurusan Teknik Elektro, Fakultas Teknik, Universitas Kristen Maranatha 

Jl. Prof.Drg.Suria Sumantri, MPH no. 65, Bandung, Indonesia 

Email : bram_labs@hotmail.com 

 

ABSTRAK 

 

Saat ini, sarana untuk pemantauan suatu lokasi atau aktivitas manusia 

dalam suatu sistem keamanan yang dapat diakses dengan mudah dan dengan biaya 

yang relatif lebih murah, sangat diperlukan. 

Pada Tugas Akhir ini telah direalisasikan pengontrolan kamera IP 

menggunakan pengontrol mikro arduino dan handphone sebagai pengontrolnya 

berbasis web browser. Kamera IP digunakan untuk menangkap gambar bergerak 

berupa video yang nantinya dapat dilihat tampilannya pada web browser 

handphone. Pada web browser handphone terdapat tampilan dari kamera IP dan 

juga tombol-tombol untuk menggerakkan kamera IP itu sendiri berupa pergerakan 

atas, bawah, kiri, kanan, dengan pergerakan sudut sebesar 15 derajat setiap kali 

tombol ditekan. Motor servo digunakan untuk menggerakan kamera IP yang dapat 

dikontrol juga pergerakannya lewat web browser handphone. 

Berdasarkan hasil percobaan yang telah dilakukan, pengontrolan kamera 

IP menggunakan pengontrol mikro arduino dan handphone sebagai pengontrolnya 

berbasis web browser telah berjalan dengan baik sesuai dengan tujuan awal. Hasil 

gambar berupa video yang ditangkap oleh kamera IP dapat diakses melalui 

jaringan internet serta pengguna juga dapat mengontrol pergerakan kamera IP 

lewat web browser pada handphone. 
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ABSTRACT 

 

Nowadays, the need of means for monitoring a location or human activity 

in a security system that can be accessed easily and with relatively low costs, it is 

really necessary. 

 In this Final Project, it has been realized to control IP camera using 

arduino microcontroller and mobile phone as a web browser-based controller. IP 

camera is used to capture image in a video that could be seen on the web browser 

mobile phone. On the web browser there will be a preview of the IP camera on the 

web browser mobile phone and also there are buttons to move the IP camera itself 

in the form of movement up, down, left, right, with the movement angle of 15 

degrees each time the button is pressed. 

Based on the result of the experiments that have been conducted, 

controlling IP camera using arduino microcontroller and mobile phone as a web 

browser-based controller has been running well in accordance with the original 

purpose. The result in the form of video image captured by the IP camera can be 

accessed through the internet and the user can also control the movement of the IP 

camera via web browser on a mobile phone. 
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