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ABSTRAK 

 

 Dunia otomatisasi semakin maju dewasa ini ditandai dengan diciptakannya 

berbagai macam alat-alat yang sangat membantu dan memudahkan pekerjaan 

manusia termasuk pembuatan mesin yang mengontrol campuran minuman. 

 Mesin pencampuran ini terdiri dari 3 bahan campuran yaitu kopi, gula, dan 

krimer. Keypad dipakai untuk mengaktifkan motor DC melalui mikrokontroler 

dan bahan-bahan campuran disensor menggunakan strain gauge dan seterusnya 

membuka katup dituangkan dan dicampur dalam bejana. 

 Komposisi dari campuran minuman yang didapat dari sensor tekanan 

strain gauge kurang menjamin tingkat keakuratannya meskipun campuran 

minuman sudah dapat dibuat.      

 

 

Kata kunci : Mikrokontroler, Strain gauge, Motor DC, kopi, mesin.  
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ABSTRACT 

 

The automation world is getting advance nowadays because there are so 

many useful and helpful tools for human works, such as the making of the 

machine which controls the beverage mixing. 

This mixing machine consists of 3 mix materials, those are coffee, sugar, 

and creamer. Use the keypad to activate the DC motor through the microcontroller 

and the mix materials are censored using the strain gauge, then open the valve, 

pour and mix it on the vessel.  

The composition of the mixed beverage from the strain gauge censor is not 

too accurate although the mixed beverage has been made. 

 

 

Key words : Microcontroller, Strain gauge, DC motor, coffee, machine. 
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