ABSTRAK

Perkembangan teknologi mengakibatkan bertambahnya kebutuhan
masyarakat. Sarana transportasi sangat dibutuhkan untuk menunjang kebutuhan
mobilitas yang semakin tinggi. Salah satu kendala terbesar saat ini adalah
pencarian lokasi parkir terutama perparkiran dalam gedung. Sering kali terjadi
antrian yang panjang untuk mendapatkan lokasi parkir.

Dibutuhkan suatu sistem terpadu untuk memecahkan masalah ini. Sistem
ini dimodelkan dengan menggunakan mikrokontroller MCS 51 sebagai pusat
informasi dari sensor infra red yang ditumpangkan pada motor steper untuk
mencari lokasi parkir. Informasi yang terkumpul diterima komputer dan dicetak
melalui printer.

Sistem ini akan sangat membantu para pengguna mobil dalam mencari

lokasi parkir lebih cepat tanpa membutuhkan waktu yang lama.



ABSTRACT

Development of affects a society demand. Transportation infrastructure
is highly needed to support the higher mobility. One of the biggest problem these
days is looking for a parking place, especially in parking lot inside a building. A
long queue is often happen to find a parking location.

An integrated system is needed to solve this problem. This system is
modeled using a MCS 51 microcontroller as the information center of the infra red
sensors which is placed on the stepper motors to find parking location. The
collected information is accepted by computer and printed.

This system will much help the car rider in looking for a parking

location faster without needed a lot of time.
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