ABSTRAK

Perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi saat ini sangat berdampak
pada pola kehidupan manusia, baik dalam kegiatan sehari-hari maupun dalam
bidang perindustrian. Sedangkan hal positif maupun hal negatif yang
ditimbulkannya harus dapat diterima dengan pikiran yang terbuka. Hal positif
yang dapat dimanfaatkan dari perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi saat
ini adalah penggunaan mesin mekanik yang terprogram untuk melakukan
pekerjaan yang sebelumnya masih memanfaatkan tenaga manusia.

Perangkat keras ini dibuat dengan menggunakan PPI 8255 sebagai
antarmuka untuk menggerakan penjepit mekanik yang dikendalikan oleh
komputer. Sinyal analog dari sensor posisi diubah menjadi digital oleh ADC
0809. Pemindahan benda dari posisi awal menuju posisi tujuan dimulai dengan
proses pemindaian jalur, setelah itu mekanik menjepit benda pada posisi tengah
benda dan memindahkannya.

Alat yang telah dirancang dan direalisasikan berhasil melakukan pencarian
dan pemindahan benda. Data yang diperoleh dari delapan kali percobaan,
persentase kesalahan rata-rata yang terjadi dalam pendeteksian panjang benda
mencapai 0,217 %. Sedangkan untuk posisi pemindahan benda, persentase

kesalahan rata-rata mencapai 1,118 %.
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