
ABSTRACTION 
 
 

 
Technological growth of electronics which progressively go forward have 

aimed to technology microcontroller, that is a electronic component which can 
work as according to program which is filled in by into its memory like within 
reason a very simple computer. 

Dispute often happened among passengers and public transport car drivers 
because of tariffs. According to passengers, the tariffs cost is too expensive than 
usual, while according to the driver is fair. 

Base on the description above, through this opportunity writer attempt to 
design a public transport car peripheral with microcontroller AT89C51 based on 
traveled distance. This scheme use microcontroller AT89C51 as control, transistor 
as switch from input, optocoupler used as censor and seven segment as output. 
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ABSTRAK 
 
 

 
Perkembangan teknologi elektronika yang semakin maju telah mengarah 

ke teknologi mikrokontroler, yaitu sebuah komponen elektronik yang dapat 
bekerja sesuai dengan program yang diisikan ke dalam memorinya seperti 
layaknya sebuah komputer yang sangat sederhana 

Perselisihan antara penumpang dengan supir angkot sering disebabkan 
oleh tarif. Menurut penumpang, tarifnya terlalu mahal dari biasanya sedangkan 
menurut supir, tarifnya sudah wajar.  

Berdasarkan gambaran di atas pada kesempatan ini penulis mencoba 
merancang perangkat tarif biaya kendaraan umum (angkot) berdasarkan jarak 
tempuh. Perancangan ini menggunakan mikrokontroler AT89C51 sebagai kontrol, 
transistor sebagai sakelar dari input, optocoupler digunakan sebagai sensor dan 
seven segment sebagai penampil output. 
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