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ABSTRAK 

Dengan meningkatnya  kebutuhan  jalur  komunikasi  data,  khususnya  pada 

komunikasi  dengan  bandwidth  rendah,  PLC  menjadi  metode  alternatif  untuk 

komunikasi  sinyal  kendali.  Sistem  PLC  dalam Tugas  Akhir  ini  telah  dirancang 

dan direalisasi  dengan menggunakan modulasi  FSK  sebagai  physical  layer,  dan 

menggunakan  protokol  komunikasi  UART.  Sebagai  pengendali  digunakan 

mikrokontroler  MCS­51.  Sistem  PLC  pada  Tugas  Akhir  ini  dibuat  dengan 

konfigurasi satu master dua slave. 

Sistem  PLC  yang  telah  dibuat  diimplementasikan  sebagai  pengandali  on 

off dengan  jumlah output yang dikendalikan sebanyak 48 output. Dari pengujian 

yang  telah  dilakukan  didapatkan  kesimpulan  bahwa  sistem  ini  dapat  bekerja 

dengan  baik  dengan  sensitivitas  sinyal  data  sebesar  10  mVpp  dan  dengan 

ketahanan terhadap noise sampai dengan 200 mVpp.
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ABSTRACT 

Within  increasing  demand  in  data  communication  line,  especially  in 

narrow  band  communication,  PLC  can  be  alternative  for  control  signal 

communication. PLC system for this final project use FSK modulation as physical 

layer, and use UART as communication protocol. Microcontroller MCS­51 used 

as controller. PLC system in this task uses one master two slave configuration. 

This PLC system has been implemented as on off control with 48 outputs. 

From the test has been held, these systems can work excellent with 10  pp mV  data 

signal sensitivity, and noise resistant up to 200  pp mV  .
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