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ABSTRAK 
Pada umumnya, toko bangunan yang menjual kawat tembaga masih 

menggunakan cara konvensional dalam proses penggulungan kawat tembaga, 
yaitu masih secara manual, menimbang dengan timbangan analog, dan 
pengukuran diameter kawat tembaga yang masih menggunakan mikrometer 
sekrup yang hasil pembacaan diameter masih secara manual.  Pada Tugas Akhir 
ini, dirancang sebuah timbangan digital dan motor penggulung kawat tembaga 
yang menggunakan ATMega328 sebagai pengontrol serta dilengkapi dengan 
mikrometer sekrup yang hasil pengukurannya ditampilkan di LCD. 

Sistem yang dirancang menggunakan loadcell sebagai sensor berat untuk 
timbangan digital, potensiometer wirewound yang dihubungkan dengan 
mikrometer sekrup sebagai pembacaan diameter kawat tembaga, dan motor DC 
yang dipakai sebagai motor penggulung kawat tembaga. Pada sistem ini juga 
dilengkapi dengan LCD yang dapat menampilkan ukuran diameter kawat tembaga 
dan berat kawat tembaga. Keypad digunakan sebagai input diameter dan berat 
kawat tembaga yang akan digulung pada motor penggulung. 

Dari hasil realisasi alat dan pengamatan data, rentang kesalahan 
pembacaan diameter kawat tembaga adalah dari 0.33% sampai dengan 8.33%, 
sementara rentang kesalahan pembacaan dalam pengukuran berat kawat tembaga 
adalah dari 0.13% sampai dengan 20%. Kawat tembaga dapat digulung oleh 
motor penggulung dengan rentang diameter dari 0.12 mm sampai dengan 0.70 
mm, dan berat kawat maksimum yang dapat digulung pada motor penggulung 
adalah adalah 1.5 kg. 
 
 
 
Kata kunci : ATmega328, Loadcell, Wirewound, Mikrometer Sekrup, Motor   

DC, LCD 
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ABSTRACT 
Commonly, stores that selling copper wire have used conventional 

methods to rolling copper wire, is using manual operation, weigh with analogue 
scale, and diameter measuring of copper wire has used micrometer screw which 
the result is read with manual operation. In this final project, designed of digital 
scale and copper wire capstan motor is using ATMEGA328 as controller with 
micrometer screw which the measuring result is showed on LCD. 

System that designed using loadcell as weight censor for digital scale, 
potentiometer wirewound that connected with micrometer screw as copper wire 
diameter reading, and DC Motor that used as capstan motor copper wire. This 
system also equipped an LCD which can shows copper wire diameter 
measurement and copper wire weight.  Keypad that used as diameter input and 
copper wire weight which rolled on capstan motor. 

In device realization result and data observation, error range on copper 
wire diameter reading is 0.33% to 8.33%, while error range on copper wire weight 
measurement reading is 0.13% to 20%. Copper wire can be rolled with capstan 
motor on diameter range from 0.12 mm to 0.7 mm, and maximum weight for wire 
that can be rolled on capstan motor is 1.5 kg. 
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