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ABSTRAK 
 

Fasilitas gerbang rumah sebaiknya diaplikasikan secara otomatis. Gerbang 

otomatis sangat membantu ketika kendaraan melewati gerbang. Pengendara tidak 

perlu keluar dari kendaraan untuk membuka atau menutup gerbang. 

 Tugas Akhir ini didesain untuk membuka dan menutup gerbang geser 

menggunakan RFID. Komponen pendukung yang dibutuhkan adalah motor DC 

sebagai penggerak gerbang geser dan infrared sebagai pendeteksi sensor untuk 

menutup gerbang. Software yang dibutuhkan adalah Arduino IDE, Borland Delphi, 

dan Ib Console. 
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ABSTRACT 

 

 

Gates house that are required to be applied automatically in terms of house 

facilities. Automatic Gates are very helpful when the vehicles passing the gate. The 

driver don’t have to get out from vehicle to open or close the gate. 

This final project is designed to open and close sliding gate using RFID. The 

supporting components that needed are DC motor as a sliding gate and infrared 

detection sensors to close the door. Software needed are the Arduino IDE, Borland 

Delphi, and IB Console. 
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