
 

59 
Universitas Kristen Maranatha 

BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

 

5.1 Kesimpulan 

1. Pembuatan robot otomatis yang dapat bergerak di permukaan air 

dilengkapi dengan sensor Ultrasonik dan Push Button telah 

direalisasikan. 

2. Faktor keadaan lingkungan seperti, pergerakan permukaan air, arus 

air sangat mempengaruhi. 

 

5.2 Saran 

1. Menggunakan motor yang lebih besar dan kuat. 

2. Perancangan untuk medan yang lebih berat seperti di laut. 

3. Penelitian lebih lanjut penyebab gerak yang tidak diinginkan di 

atas air. 

 


