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ABSTRAK 

 

 
Robot otomatis bergerak di atas permukaan air merupakan sebuah robot yang 

dilengkapi dengan sensor ultrasonik dan sensor push button. Robot otomatis ini 

menggunakan pendorong tenaga angin untuk bergerak di permukaan air. Dapat 

digunakan untuk menempatkan posisi ledakan pada saat perang di lautan. Robot 

ini tidak memerlukan awak kapal dan dapat berbelok secara otomatis jika ada 

halangan di depan atau halangan di bawah permukaan air. 

 

Robot otomatis sudah berhasil dibuat dan dapat melewati rintangan-rintangan 

yang ada ketika ada halangan di depan robot maupun halangan di bawah 

permukaan air. Faktor permukaan air yang bergerak dan arus air dapat 

mempengaruhi jalannya robot tidak sempurna. 
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ABSTRACT 

 

 

Automated Moving Robot On Water Surface is a robot equipped with 

ultrasonic and push button sensors. This automated robot using wind force to 

move the robot on water surface. It can be used to place position of explosion 

during sea war. This robot do not required a crew and turn automatically if there 

are obstacle in front of the robot or obstacle below water surface. 

 

Automated robot has been created and can passed the obstacles that exist 

when there is obstacle in front of robot or obstacle below water surface. Factor of 

moving water surface and water flow can affect the robot moving not perfect. 
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