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ABSTRAK 

 
Pada jaman dengan teknologi modern dan serba canggih ini, banyak sekali hal 

yang dapat dilakukan untuk mempermudah atau mengotomatisasi penggunaannya. 

Dalam kehidupan sehari-hari, banyak sekali alat yang dibuat menjadi otomatis 

dengan menggunakan berbagai macam teknologi. 

 

Otomatisasi yang banyak digunakan dalam kehidupan sehari-hari pada saat ini, 

salah satunya adalah otomatisasi sistem pembuka pintu dengan berbagai macam 

sensor. 

 

Tugas akhir ini tentang desain pembuka pintu otomatis menggunakan suara 

ketukan. Otomatisasi diaktifkan dengan menggunakan sensor piezo yang dapat 

digunakan untuk menangkap getarandari suara mengetuk, sebuah motor DC untuk 

membuat gerakan pintu, dan modul mikrokontroler Arduino untuk memproses 

sinyal dan mengendalikan aplikasi. 
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ABSTRACT 
 

In era of modern technology and sophisticated all-round, a lot of things to do to 

simplify or automate their usage. A lot of automated tools are used today. 

 

Automationare widely used inour daily lifenow, one of themis automateddoor 

openersystemwith  variety ofsensors. 

 

This final project is about the design of automatic door opener using knocking 

sound. automation is enabled by the use of a piezo sensor which can be used to 

capture the vibration from the knocking sound, a dc motor to create door 

movement, and an arduino microcontroller modul to process the signals and to 

control the application 
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