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ABSTRACT 

 

 How to store the vehicle easily and quickly? This question reveals an idea to 

create a system that can facilitate vertically car parking at home. This system is 

controlled by HMI (Human Machine Interface), so  that can supports realtime. 

 The system can store 3 cars in a garage. This process is controlled by a 

microcontroller. User can choose the selection slot at button. This process can be 

success if conditions fulfilled. 

 Based on experiments of the system, average time of storage process is 11 

second and average time of take a car from storage is 9 second. Average time of 

several experiments is 10 second. 
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ABSTRACT 

 

Bagaimana dapat menyimpan kendaraan dengan mudah dan cepat? 

Pertanyaan ini memunculkan suatu ide yang dapat mempermudah perparkiran mobil, 

yaitu sistem perparkiran mobil di rumah secara vertikal. Sistem ini dikontrol secara 

Human Machine Interface (HMI) secara real-time. 

 Pemodelan sistem perparkiran ini dirancang untuk dapat menyimpan 3 mobil 

dalam 1 garasi. Penyimpanan dan pengambilan model mobil dikendalikan oleh 

mikrokontroler. Pemilihan slot dapat dilakukan oleh pengguna pada tombol-tombol 

yang telah disediakan. Proses penyimpanan dan pengambilan mobil dapat dilakukan 

bila memenuhi batasan-batasan sistem. 

 Pada percobaan sistem perparkiran mobil di rumah membutuhkan waktu rata-

rata 11 detik pada proses penyimpanan dan waktu rata-rata 9 detik pada proses 

pengambilan mobil. Waktu rata-rata dari semua percobaan adalah 10 detik. 
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