ABSTRAK

Saat ini, manusia telah menjadi lebih sibuk, bahkan untuk melakukan hal
kecil pun membutuhkan bantuan orang lain, seperti membuka dan menutup pagar.
Hal ini menghasilkan kebiasaan menggunakan teknologi serba otomatis dalam
kehidupan modern agar lebih cepat dan lebih efisien dalam melakukan tugas-tugas
tertentu. Karena itu, dibuatlah gerbang otomatis, yang menggunakan remote
controller dengan gelombang radio.

Sistem terdiri dari remote yang berfungsi memberi sinyal perintah ke
penerima radio frekuensi, Arduino sebagai processor, servo motor sebagai
penggerak, sensor jarak, dan buzzer. Gerbang menggunakan sensor jarak yang
terdiri dari LED inframerah dan fotodioda yang berfungsi sebagai sistem
keselamatan. Sensor akan menghentikan putaran servo motor dan membunyikan
buzzer ketika mendeteksi ada benda yang menghalangi saat akan menutup.
Dengan sistem yang efisien dikombinasikan dengan fitur keselamatan yang
efektif, produk ini akan menjadi teknologi yang akan membantu manusia.
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ABSTRACT

Nowadays, humans have become busier, that need help from others even
for the smallest things, such as to open and to close fence. This has resulted in a
habit of using automatic technologies in modern life to make it faster and more
efficient in performing certain tasks. Therefore, the automatic gate, which use
remote controller with radio waves is made.

The system consists of a remote which give signals to radio frequency
receiver, Arduino as its processor, servo motor to perform movement, proximity
sensor, and buzzer. The gate uses proximity sensors consist of LED infrared and
photodiode which functions as safety system. Sensor will stop the rotation and the
buzzer will ring to warn the user of servomotor when it detects any particular
objects that block it while closing. With such an efficient system combined with
effective safety feature, this product is surely a helpful advanced technology for
people.
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