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ABSTRAK 

Kepraktisan juga kemudahan merupakan salah satu hal yang sangat dibutuhkan 

oleh manusia dan tidak menutup kemungkinan dalam penggunaan alat bantu transportasi 

vertikal yang digunakan untuk mengangkut orang atau barang.Alat bantu transportasi 

vertikal ini berkembang pesat. Seiring dengan perkembangan teknologi maka dibuatlah 

suatu alat berbasis mikrokontroler untuk merancang alat bantu transportasi vertikal yang 

biasa disebut lift, sehingga dapat memberi kemudahan dan kepraktisan bagi banyak orang 

yang menggunakannya. 

Elevator ini dirakit dalam ukuran miniatur, bahan yang digunakan adalah bahan 

kayu dengan ketebalan ±0.7 cm dan elevator digerakkan oleh 1 motor servo. Motor servo 

tesebut dikendalikan oleh mikrokontroler ATMega16. Elevator tesebut memiliki 8 buah 

tombol  unik yang bertujuan sebagai tombol panggil atau tujuan elevator yang melayani 

lantai tertentu. 

Prototype elevator berhasil direalisasikan sebagai contoh perhitungan elevator 

tanpa beban dari lantai 1 ke lantai 2 ditempuh dengan kecepatan rata – rata ±2,3 cm/detik 

dan contoh perhitungan elevator dengan beban penuh ( ±300gram) dari lantai 1 ke lantai 

2 ditempuh dengan kecepatan rata – rata ±1,1 cm/detik. 
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ABSTRACT 

Basically, both practicality and easiness are what human need in every aspect of 

life, not to mention in the vertical means of transportation which can be used to carry 

people or things. This kind of transportation has been through such a vast development. 

As technology develops, a microcontroller-based tool is made to design a means of 

transportation called elevator, to give easiness and practicality for those who use it. 

 This elevator is assembled in a miniature size, made by using wood as material 

with +0.7 cm in thickness. This elevator is powered by 1 motor servo, which is controlled 

by a microcontroller ATMega 16. Elevator has 8 pieces intended as a unique key or 

destination elevator call button that serves a particular floor. 

 This elevator prototyped is managed to be realized as a sample calculation of an 

unloaded elevator moving up from 1st floor to 2nd floor that is done with the average 

speed of +2.3 cm/second, and also as a sample calculation of a fully loaded elevator 

(+300 gram) moving up from 1st floor to 2nd floor with the average speed of 

+1.1cm/second. 
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