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ABSTRAK 

Seiring dengan berkembangnya teknologi, saat ini memungkinkan 

manusia dapat mengendalikan rumahnya dengan jarak jauh.“Perancangan sistem 

kendali terintegrasi pada rumah” merupakan suatu sistem cerdas yang memiliki 

kemampuan untuk membaca temperatur rumah, intensitas cahaya, dan mendeteksi 

gerakan.Sistem diintegrasikan dengan teknologi SMS, yang memungkinkan 

pengguna sistem dapat memberikan perintah pengontrolan dan mengetahui 

keadaan rumah lewat SMS.Sistem dapat mengontrol 8 relay dan 2 motorstepper. 

Program pengintegrasi VB.Net, tersambung dengan mikrokontroler AVR 

ATMega16. Mikrokontroler berfungsi sebagai pengendali input dan output ke 

perangkat keras dengan pemacu dari data serial. Pembacaan sensor juga dapat 

diakses melalui web yang diprogram menggunakan ASP.Net.Pada modul 

pelacakan posisi, sistem mengintegrasikan ponsel yang bersistem operasi 

Android.Sistem dapat melacak posisi ponsel hanya dengan memasukkan kode 

sebagai pemacu pada ponsel Android.  
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ABSTRACT 

Growing technology, now it is possible people to controlhome with long 

distance."Design of integration system control for home" is an intelligent system 

that can  read  temperature, light intensity, and motion detection. System 

integrated with SMStechnology, that can allow user to send control request to 

system and read status from sensor by SMS. System can control 8 relay and 2 

motors stepper. VB.Net as integrator module to system. VB.Net connected with 

microcontroller AVR ATMega16. Microcontroller use to control input and output 

hardwarewith trigger from data serial. Data sensor also can accessible with 

website (ASP.Net program). In tracking posisition module, system integrated with 

Android phone. System can track position of handphone only by entering code as 

trigger at Android phone. 
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