ABSTRAK

Seiring dengan kesibukan masyarakat sekarang ini, usaha untuk
memberikan makanan pada ikan sering terlupakan. Oleh karena itu dibuatlah alat
untuk meringankan pekerjaan tersebut.

Perancangan Sistem Pemberi Makanan Pada lkan di Aquarium sudah
dapat bekerja dengan baik. Dengan alat yang sederhana ini, masyarakat akan lebih
mudah untuk memberi makan ikan peliharaan mereka. Alat ini dirancang berputar
sebanyak 2 kali dalam sehari.

Alat ini menggunakan 1 buah motor stepper untuk memutar tempat
pemberi makan ikan. Kemudian dipakai juga mikrokontroler ATMega 16 untuk
memprogram alat tersebut. Alat ini memakai akrilik sebagai bahan bakunya.
Desainnya-pun sudah dipikirkan sedemikian rupa, sehingga apabila motor stepper
ataupun ATMega 16 mengalami kerusakan, hal ini tidak menjadi hambatan,
karena tempat pemberi makan ikan ini dapat dilepas pasang tutupnya, dengan
menggunakan tenaga magnet, sehingga tidak akan menjadi kendala apabila ada
kerusakan. Alat tersebut akan tetap dapat berputar dengan baik.
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ABSTRACT

With the modernization and hectic life of the current life pace, we often
neglected our pet (fish in this case). Most of the people often forgot to feed their
fish, and ends up finding floating dead fish when come back after busy day
outside.

Because of this, | created this tool to help fish owners to feed of their fish
while they outside. The design is simple but yet functional as it will automatically
rotate twice a day to feed the fish.

This tool is powered by 1 small motor stepper to rotate and a micro-
controller ATMega 16 as the base program. With acrylic body as cover and
detachable lid so that if there’s any damage to the motor/the program, it can be
easily detached and repaired.
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