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ABSTRAK 

 

 Perancangan polisi tidur otomatis menggunakan sensor infra merah telah 

dapat direalisasikan. Sistem sensor infra merah yang terdiri atas LED infra merah 

dan Photodiode. Photodiode merupakan komponen penerima gelombang infra 

merah yang dipancarkan oleh LED infra merah. Dalam perancangan ini digunakan 

sebagai pendeteksi kecepatan benda yang melewati sensor. 

 Proses pendeteksian kecepatan diawali dengan adanya benda bergerak 

melintasi sensor. Pada saat gelombang terputus,relay akan menempel dan 

menghubungkan tegangan yang dijadikan input mikrocontroler. Data yang 

didapatkan dari sensor akan diproses dengan program yang telah dimasukan ke 

dalam mikroprosesor. Dengan menggunakan perhitungan dasar rumus kecepatan 

yaitu jarak dibagi waktu, kemudian hasilnya akan dibandingkan dengan batas 

kecepatan yang telah ditentukan. Jika hasilnya melebihi batas kecepatan, maka 

permukaan polisi tidur akan bergerak naik. 

 Perhitungan kecepatan akan dibandingkan dengan hitungan pada teori. 

Dengan menggunakan stopwatch didapatkan waktu, kemudian akan dibagi dengan 

jarak antar sensor yang akan menghasilkan kecepatan benda yang melintas. Dari 

data pengamatan yang didapatkan, perancangan polisi tidur otomatis ini telah 

berjalan dengan baik. Walau demikian masih terjadi kesalahan yang disebabkan 

melemahnya sumber baterai pada sensor. 
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ABSTRACT 

 

Automatic Speed Bump Design using Infrared Sensor has to be realized. 

Infrared sensor system consisting of an infrared LED and photodiode. Photodiode 

receiver is a component of infrared waves emitted by an infrared LED. In this 

scheme is used to detect the speed of objects passing through the sensor.  

Speed detection process begins with the existence of objects moving across 

the sensor. At the time of the wave is interrupted, the relay will be attached and 

used as the input voltage connects mikrocontroler. Data obtained from the 

sensors will be processed by the program that has been incorporated into the 

microprocessor. By using the basic calculation formula of the speed of distance 

divided by time, then the results will be compared with a predetermined speed 

limit. If the result exceeds the speed limit, then the surface of speed bump will 

move up.  

Speed calculation will be compared with the theoretical calculation. Using 

a stopwatch got time, then be divided by the distance between the sensor which 

will produce the object speed passing. From the observation data obtained, this 

automatic speed bump design has gone well. However errors still occur due to 

weakening batteries in the sensor source. 
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