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ABSTRAK 

Noise merupakan sinyal yang menggangu sinyal informasi. Pada Tugas Akhir ini, 

noise dihasilkan oleh loudspeaker, dan dideteksi oleh condenser microphone. Ada 

beberapa teknik untuk meredam noise salah satunya adalah dengan 

membangkitkan sinyal yang berkebalikan fasa dengan sinyal noise. 

Pada Tugas Akhir ini, active noise reduction dibuat dengan menggunakan 

adaptive filter. Adaptive filter memiliki kemampuan untuk merubah koefisien-

koefisien filter nya sendiri sesuai dengan algorima adaptif yang digunakan.  Salah 

satu algoritma adaptif adalah Least-Mean-Square. Algorima Least-Mean-Square 

dipilih karena algoritma tersebut tidak terlalu kompleks untuk direalisasikan pada 

mikrokontroler LM3S6965. Mikrokontroler ini hanya sanggup untuk 

merealisasikan adaptive filter dengan orde maksimum 32 untuk frekuensi 

sampling 2 KSPS. Frekuensi noise yang akan dibangkitkan tidak akan melebihi 1 

KHz, karena frekuensi sampling yang direalisasikan adalah 2 KSPS. Soundcard 

Scope digunakan untuk membangkitkan noise dan menampilkan spektrum 

frekuensi sinyal. Sedangkan MATLAB digunakan untuk menganalisa koefisien-

koefisien filter. 

Dari hasil pengamatan, maksimum redaman yang dapat dicapai oleh active noise 

reduction sebesar 21,14 dB. Filter dengan orde 32 dapat meredam noise lebih 

cepat dari pada filter dengan orde 4 dan 8. 
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ABSTRACT 

Noise is a signal that interfere information signal. In this final project, noise is 

generated by loudspeaker and detected by condenser microphone. There are many 

method to reduce noise, one of them is by generating opposite phase signal with 

noise. 

In this final project, active noise reduction is made using adaptive filter. Adaptive 

filter has an ability to change its own filter coefficients according to its adaptive 

algorithm. One of the adaptive algorithm is Least-Mean-Square. Least-Mean-

Square algorithm is chosen because that algorithm is not too complex to be 

realized on LM3S6965 microcontroller . In this research, adaptive-filter function 

is to reduce noise signals, which is called Active Noise Reduction. This 

microcontroller is only able to realize adaptive filter with maximum order 32 for 

sampling frequency 2 KSPS. Noise frequency should not be generated more than 

1KHz, because sampling frequency is 2KSPS. Soundcard Scope is used to 

generate noise and displays signal frequency spectrum. MATLAB is used to 

analyze filter coefficeints. 

From the observation results, the maximum reduction that can be achieved from 

active noise reduction is 21,14 dB. Filter with order 32 can reduce noise faster 

than filter with order 4 and 8. 
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