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ABSTRAK 
 

Pada industri tertentu sering kali dibutuhkan pendeteksian suhu tanpa 
menyentuh bidang permukaan. Untuk mendapatkan informasi/pendeteksian 
permukaan radiasi panas adalah dengan cara mengukur suhunya. Oleh karena itu, 
diperlukan sensor suhu array untuk thermoscanner yaitu sensor suhu yang dapat 
melakukan proses scanning untuk mendapatkan suhu objek. 

Pada Tugas Akhir ini, thermopile array TPA81 digunakan untuk 
mendeteksi radiasi panas tanpa perlu menyentuh objek. Pendeteksiannya 
kemudian divisualisasi dalam bentuk warna semu (false colour) dengan bantuan 
program aplikasi pada Microsoft Visual Basic. TPA81 akan mendeteksi objek 
yang panas kemudian dilakukan scanning terhadap objek tersebut. ATmega16 
akan mengirimkan data serial pada komputer kemudian data serial tersebut akan 
dihitung dan diolah untuk divisualisasikan dalam bentuk warna semu (false 
colour). 

Dari hasil pengujian, pendeteksian dan pemantauan visualisasi radiasi 
panas permukaan objek yang dilakukan dengan tiga objek yang berbeda yaitu 
dengan objek black body kalibrator pada jarak 20 cm, 40 cm, 60 cm, 80 cm 
dengan suhu objek pada masing-masing jarak adalah 50°C, 75°C dan 100°C, 
objek lilin pada jarak 10 cm, 30 cm, 50 cm, 70 cm dan 90 cm dan objek tangan 
manusia pada jarak 15 cm, 20 cm, 25 cm dengan suhu Background yang berbeda-
beda, maka hasil visualisasi radiasi panas permukaan objek dalam bentuk warna 
semu baik jika terdapat perbedaan suhu di atas 9°C antara suhu latar dengan suhu 
objek yang dideteksi. Persentase kesalahan yang paling kecil dari sensor 
thermopile array TPA81 dibandingkan dengan alat ukur thermal camera adalah 
pada jarak 40 cm. 
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ABSTRACT 
 

  
 In certain industry, a temperature detection is often needed without be 
touching the surface of the object. To get information/detection surface of the heat 
radiation is by measuring the temperature. Therefore, thermopile array is needed 
as a thermoscanner, it is used as a temperature sensor to scan the object’s 
temperature. 
 In this final project, thermopile array TPA81 is used to detect the heat 
radiation without be touching the object. The detection will be visualizated unto 
false colour with the help of application program in Microsoft Visual Basic 
software. TPA81 will detect the heat of the object, and scan the object. ATmega16 
will send amount of certain data  to the computer and the data will be collected 
and processed into false colour visualization. 
 As the result, from the testing, measuring and scouting result of the heat 
radiation from the object’s surface. Three different object experiments are used, 
such as black body calibrator : 20 cm, 40 cm, 60 cm, 80 cm in distance of 500C, 
750C, and 1000C temperature, candles : 10 cm, 30 cm, 50 cm, 70 cm and 90 cm, 
and human’s hand : 15 cm, 20 cm, 25 cm with different room temperature, so the 
result of the visualization is the form of the objects as false colour, they are better 
if there is a difference temperature above 90C between the detected object’s 
temperature to the background’s temperature. The smallest error percentage of the 
thermopile array TPA81 to the thermal camera measure device is at a distance of 
40 cm. 
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