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ABSTRAK

Perkembangan teknologi saat ini begitu pesat, dalam keadaan seperti ini
banyak orang ingin sesuatu yang berbeda dan unik. Dengan menggunakan teknologi
bluetooth yang ada, penulis mencoba mengaplikasikan apa yang terdapat pada suatu
film fiksi ilmiah mengenai mobil yang dapat dikendalikan jarak jauh menggunakan
sebuah smartphone. Dari hal tersebut penulis terinspirasi untuk membuat suatu
pengendali robot beroda dalam skala kecil dengan memanfaatkan media komunikasi
bluetooth.

Program untuk robot penulis buat dalam sebuah sofiware Code Vision AVR,
yang berisi perintah-perintah yang akan dimasukkan ke dalam chip mikrokontroler
ATMega 8535L sebagai penggerak robot. Sedangkan untuk antarmuka dengan
pengguna, penulis menggunakan software eclipse. Komunikasi antara robot beroda
dengan smart phone melalui media komunikasi Bluetooth.

Dari hasil pengujian, penulis berhasil mengaplikasikan teknologi bluetooth
pada robot beroda dengan memberikan instruksi seperti maju, mundur, berhenti,

belok kanan, belok kiri, lampu jauh, dan lampu dekat.
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ABSTRACT

Nowadays, the development of technology is moving rapidly. In this case,
many people want something different and unique. By using bluetooth technology,
the writer wants to apply something that exists in several sci-fi movie, like a car
which can be controlled from a long distant. Then, the writer was inspired to build a
wheeled robot controller in smaller size using Bluetooth communication.

The writer has made program for the robot in software called Code Vision
AVR, which consists some instructions that will be packed to a microcontroller
ATMega 8535L chip as robot activator. Besides, for interfacing used with user, the
writer used eclipse software. Communication between wheeled robot and smart
phone passed through with bluetooth communication.

The results from experiment that writer was revealed to apply the Bluetooth
technology on the wheeled robot by giving some instructions such as go forward, go

backward, stop, turn right, turn left, short lights, dan long lights.
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