
Universitas Kristen Maranatha 
i 

PERANCANGAN DAN REALISASI SARUNG TANGAN PENERJEMAH 

BAHASA ISYARAT KE DALAM UCAPAN BERBASIS 

MIKROKONTROLER 

 

Disusun oleh: 

Julio Narabel (0822012) 

Jurusan Teknik Elektro, Fakultas Teknik, Universitas Kristen Maranatha, 

Jln. Prof.Drg. Suria Sumantri, MPH no.65, Bandung, Indonesia, 

Email: juliolee90@gmail.com 

 

ABSTRAK 

 

 Kesulitan dalam hal berkomunikasi dengan orang lain merupakan masalah 

utama bagi seorang penyandang tuna wicara. Oleh karena itu, dalam tugas akhir 

ini telah dibuat sebuah alat bantu komunikasi berupa sarung tangan yang dapat 

menerjemahkan bahasa isyarat ke dalam ucapan (suara). 

 Dalam penerapannya, kombinasi tegangan yang dihasilkan oleh 5 buah 

flex sensor (direkatkan pada setiap jari sarung tangan) yang diberi sumber 

tegangan dibaca oleh 5 pin ADC pada pengontrol mikro. Dengan menggunakan 

metode perbandingan, kombinasi tegangan tersebut dibandingkan dengan data 

yang telah disimpan pada pengontrol mikro yang berupa data-data kombinasi 

tegangan yang mewakili karakter-karakter (huruf dan angka) dalam bahasa 

isyarat. Apabila hasil banding kombinasi tegangan tertentu mewakili suatu 

karakter, maka modul suara akan aktif dan memutar rekaman suara yang berupa 

ucapan dari karakter yang dimaksud, yang suaranya dikeluarkan melalui speaker. 

Dari hasil uji coba, alat bantu tersebut mampu menerjemahkan bahasa 

isyarat seluruh karakter huruf (A – Z) dan angka (0 – 9) ke dalam ucapan, yaitu 

berhasil / dapat mengucapkan setiap karakter huruf dan angka. 

 

Kata kunci: pengontrol mikro, bahasa isyarat, ucapan, flex sensor, modul 

suara, speaker, karakter (huruf dan angka), komunikasi 
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ABSTRACT 

 

 A communication’s problem is the main problem for mute peoples. 

Therefore, in this final project a supporting device for mute people as a gloves 

which can translate sign language to voice has been built. 

 In application, the voltage combination which is produced by 5 flex 

sensors (adhered to every single finger in glove) which is given a voltage source 

will be read by 5 ADC’s pins in microcontroller. Using comparison method, the 

voltage combination is compared with the data which was stored in the 

microcontroller in a voltage combination that represented a character (letter and 

numeric) in sign language. If a voltage combination represent a character, then 

sound module will be active and play a recording in a voice from the character 

meant by, which voice could be heard from speaker. 

The experiment result showed that the supporting device could precisely 

translated sign language of character consisting letter (A – Z) and numeric (0 – 9) 

into voice, means succeeded / could express every letter and numeric character. 

 

Keywords: microcontroller, sign language, voice, flex sensor, sound module, 

speaker, character (letter and numeric), communication 
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