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ABSTRAK 

 

 Tempat jemuran otomatis merupakan sebuah perangkat yang dapat 

digunakan untuk membantu pekerjaan ibu rumah tangga disaat akan menjemur 

pakaian.  

Dalam Tugas Akhir ini dilakukan perancangan dan realisasi tempat 

jemuran dinding otomatis menggunakan sensor hujan berbasis mikrokontroler dan 

informasi dikirimkan menggunakan fasilitas SMS. Apabila tiba-tiba turun hujan 

atau jika waktu sudah menunjukkan pukul 5 sore maka tempat jemuran dinding 

akan menutup secara otomatis. Sistem ini menggunakan sensor hujan dengan 

strip-strip tembaga yang disusun sejajar apabila terkena air hujan maka sensor 

akan konduksi, setelah itu tegangannya dibaca ADC pada mikrokontroler. 

Mikrokontroler mengendalikan sepasang motor DC untuk membuka atau melipat 

tempat jemuran serta mikrokontroler juga mengirimkan status tersebut melalui 

SMS ke nomor yang dituju menggunakan modem GSM. 

Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem tempat jemuran dinding 

otomatis bekerja dengan baik. Ketika turun hujan maka tempat jemuran dinding 

akan menutup lalu statusnya dikirim melalui SMS ke nomor yang dituju. 

 

Kata Kunci: Tempat Jemuran Dinding, sensor hujan, mikrokontroler ATmega16, 

ADC,  SMS,  GSM modem. 
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ABSTRACT 

 

Automatic wall laundry is a device that can be use to help housewife’s job 

when will hang the clothes. 

The final project is done the design and realization of the automatic wall 

laundry using rain sensor with microcontroller-based and information sent using 

SMS facility. When rain fall suddenly or if it was already 5 pm the wall laundry 

will close automatically. The system uses a rain sensor with copper strips arrange 

in paralel when exposed to rainwater then it will be conduction, after that the 

voltage will be read by ADC in a microcontroller. The microcontroller control a 

pair of DC motor to open or fold the wall laundry and also send status via SMS to 

the destination number using GSM Modem.  

Test results show the automatic wall laundry system working well. When 

rain, it will close then the status is sent via  SMS to the destination number. 

 

 

 

Keywords: wall laundry, rain sensor, mikrokontroler ATmega16, ADC, SMS, 

GSM modem. 
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