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Program Pelatihan

clear all;
clc;

load total.mat inputtotal

tic
x=inputtotal;

[jmlhdata jmlhinput]=size(x);
hiddenlayer=29;
outputlayer=2;

bobot_in_r=(0.5 -(rand (jmlhinput,hiddenlayer)*(0.5-(-0.5))));
bobot_in_r_trans=bobot_in_r";

bobot_hidden=(0.5 -(rand (ﬁiddenlayer,2)*(0.5-(-0.5))));
bobot_bias_hidden=0.5 -(rand (1,2)*(0.5-(-0.5)));

delbobot_in=zeros(hiddenlayer,jmlhinput);
delbobot_bias_in=zeros(hiddenlayer,1);
delbobot_hidden=zeros(outputlayer,hiddenlayer);
delbobot_bias_hidden=zeros(outputlayer,1);

delbobot_hidden_s=ones(outputlayer,hiddenlayer);
delbobot_bias_hidden_s=ones(outputlayer,1);
delbobot_in_s=ones(hiddenlayer,jmlhinput);
delbobot_bias_in_s=ones(hiddenlayer,1)’;

targe t=[ 00;00;00;00;00;00;00;00;00;00;
01;01;01;01;01;01;01;:01;:01:01;
10:10:210;10;10;210:10;10:10:120;

11;11;11;11;1;11;11510;11511; %target
[np no]=size(target); %ukuran target
alp_p=1.2; %faktor naik
alp_m=0.5; %faktor turun
con=1;
epoch=0;

beta=0.7*hiddenlayer™(1/jmlhinput);

for i5=1:hiddenlayer
bobot_inabs(i5)=norm(bobot_in_r(i5,3));
end
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for i6=1:hiddenlayer
for j6=1:jmlhinput
bobot_in(i6,j6)=beta*bobot_in_r_trans(i6,j6)/bobot_inabs(i6);
end
end

bobot_bias_in=(beta-rand(hiddenlayer,1)*(beta--beta));
b2=bobot_bias _in;

while con
e=0;
for il=1:jmlhdata
for j1=1:hiddenlayer;
z_net(j1)=z_net(j1)+x(i1,k1)*bobot_in(j1,k1);
end
zj(j1)=(2/(1+exp(-z_net(j1))))-1;
end

y_net = bobot_bias_hidden+zj*bobot_hidden;

for 11=1:outputlayer
yi(11)=1/(1+exp(-y_net(I1)));
f_errorj_out(11)=(target(i1,11)-yj(12))*(yj(11)*(1-(yj(11))));
end

delbobot_hidden=(f_errorj_out*zj);

delbobot_bias_hidden=f_errorj_out’;
delbobot_hidden_2=delbobot_hidden_s.*delbobot_hidden;
delbobot_bias_hidden_2=delbobot_bias_hidden_s.*delbobot_bias_hidden;

delbobot_hidden_s=delbobot_hidden;
delbobot_bias_hidden_s=delbobot_bias_hidden;
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elseif

else

delbobot_hidden>0
delbobot_hidden=-delbobot_hidden;
if delbobot_hidden 2>0
delbobot_hidden=(alp_p*delbobot_hidden);
elseif delbobot_hidden_2<0
delbobot_hidden=(alp_m*delbobot_hidden);
else
delbobot_hidden=delbobot_hidden;
end
delbobot_hidden<0
delbobot_hidden=delbobot_hidden;
if delbobot_hidden_2>0
delbobot_hidden=(alp_p*delbobot_hidden);
elseif delbobot_hidden_2<0
delbobot_hidden=(alp_m*delbobot_hidden);
else
delbobot_hidden=delbobot_hidden;
end

delbobot_hidden=delbobot_hidden;

end

if

elseif

else

delbobot_bias_hidden>0
delbobot_bias_hidden=-delbobot_bias_hidden;
if delbobot_bias_hidden_2>0
delbobot_bias_hidden=(alp_p*delbobot_bias_hidden);
elseif delbobot_bias_hidden 2<0
delbobot_bias_hidden=(alp_m*delbobot_bias_hidden);
else
delbobot_bias_hidden=delbobot_bias_hidden;
end
delbobot_bias_hidden<0
delbobot_bias_hidden=delbobot_bias_hidden;
if delbobot_bias_hidden_2>0
delbobot_bias_hidden=(alp_p*delbobot_bias_hidden);
elseif delbobot_bias_hidden 2<0
delbobot_bias_hidden=(alp_m*delbobot_bias_hidden);
else
delbobot_bias_hidden=delbobot_bias_hidden;
end

delbobot_bias_hidden= delbobot_bias_hidden;

end
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f_error_hidden= bobot_hidden*f_errorj_out™*((yj)*(1-(yj))";

for k3=1:hiddenlayer
for i3=1:jmlhinput
delbobot_in(k3,i3)=(f_error_hidden(k3)*x(i1,i3));
delbobot_bias_in=f_error_hidden’;
end
end

delbobot_bias_in=f_error_hidden’;
delbobot_in_2=delbobot_in_s.*delbobot_in;
delbobot_bias_in_2=delbobot_bias _in_s.*delbobot_bias_in;

delbobot_in_s=delbobot_in;
delbobot_bias_in_s=delbobot_bias _in;

if delbobot_in>0
delbobot_in=-delbobot_in;
if delbobot_in_2>0
delbobot_in=(alp_p*delbobot_in);
elseif delbobot_in_2<0
delbobot_in=(alp_m*delbobot_in);
else
delbobot_in=delbobot_in;
end
elseif delbobot_in<0
delbobot_in=delbobot_in;
if delbobot_in_2>0
delbobot_in=(alp_p*delbobot_in);
elseif delbobot_in_2<0
delbobot_in=(alp_m*delbobot _in);

else
delbobot_in=delbobot_in;
end
else
delbobot_in= delbobot_in;
end

if delbobot_bias_in>0
delbobot_bias_in=-delbobot_bias _in;
if delbobot_bias_in_2>0
delbobot_bias_in=(alp_p*delbobot_bias_in);
elseif delbobot_bias_in_2<0
delbobot_bias_in=(alp_m*delbobot_bias_in);
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else
delbobot_bias_in=delbobot_bias_in;

end

elseif delbobot_bias_in<0
delbobot_bias_in=delbobot_bias _in;
if delbobot_bias_in_2>0

delbobot_bias_in=(alp_p*delbobot_bias_in);

elseif delbobot_bias_in_2<0
delbobot_bias_in=(alp_m*delbobot_bias_in);

else
delbobot_bias_in=delbobot_bias in;
end
else
delbobot_bias_in= delbobot_bias_in;
end

bobot_hidden=bobot_hidden+delbobot_hidden’;
bobot_bias_hidden=bobot_bias_hidden+delbobot_bias_hidden’;
bobot_in=bobot_in+delbobot_in;
bobot_bias_in=bobot_bias_in+delbobot_bias_in’;

for i4=1.outputlayer
e=e+(sqrt((sum(yj(i4)-target(i1,i4))*2)/(np*no)));

end
end

epoch=epoch+1;

if e<0.01 || epoch==10000

con=0;
end
xl(epoch)=epoch;
yl(epoch)=e;
end
X
bobot_in
bobot_bias_in
bobot_hidden
bobot_bias_hidden
epoch
e
figure,plot(xl,yl);
xlabel('Epoch?);
ylabel(‘error');
toc

save rpropl.mat bobot_in bobot_bias_in bobot_hidden bobot_bias_hidden
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Program Pengujian

clear all;
clc;

load total _uji.mat inputtotal2
load rpropl.mat

tic
x=inputtotal2;

[jmlhdata jmlIhinput]=size(x);
hiddenlayer=29;
outputlayer=2;

alp_p=1.2;

alp_m=0.5;

for il=1:jmlhdata
for j1=1:hiddenlayer;
z_net(j1)=bobot_bias_in(j1);
for k1=1:jmlhinput

z_net(j1)=z_net(j1)+x(i1,k1)*bobot_in(j1,k1);

end
zj(j1)=(2/(1+exp(-z_net(j1))))-1;
end

y_net = bobot_bias_hidden+zj*bobot_hidden;

for 11=1:outputlayer
yi(11)=1/(1+exp(-y_net(I1)));

end

vi;

y=round(yj)

end

toc
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Program GUI

function varargout = lat(varargin)

% LAT M-file for lat.fig

%  LAT, by itself, creates a new LAT or raises the existing

%  singleton*.

%

%  H=LAT returns the handle to a new LAT or the handle to

% the existing singleton*.

%

% LAT(CALLBACK'hObject,eventData,handles,...) calls the local
%  function named CALLBACK in LAT.M with the given input arguments.
%

%  LAT(Property','Value',...) creates a new LAT or raises the

%  existing singleton*. Starting from the left, property value pairs are
%  applied to the GUI before lat_OpeningFcn gets called. An

%  unrecognized property name or invalid value makes property application
%  stop. All inputs are passed to lat_OpeningFcn via varargin.
%

%  *See GUI Options on GUIDE's Tools menu. Choose "GUI allows only one

% instance to run (singleton)".
%
% See also: GUIDE, GUIDATA, GUIHANDLES

% Edit the above text to modify the response to help lat
% Last Modified by GUIDE v2.5 29-Jul-2013 23:06:54

% Begin initialization code - DO NOT EDIT

gui_Singleton = 1;

gui_State = struct('gui_Name', mfilename, ...
‘gui_Singleton’, gui_Singleton, ...
‘gui_OpeningFcn’, @lat_OpeningFcn, ...
‘gui_OutputFen’, @lat_OutputFcen, ...
'gui_LayoutFen’, ], ...
‘gui_Callback’, [1);

if nargin && ischar(varargin{1})

gui_State.gui_Callback = str2func(varargin{1});
end

if nargout
[varargout{1:nargout}] = gui_mainfcn(gui_State, varargin{:});
else
gui_mainfcn(gui_State, varargin{:});
end
% End initialization code - DO NOT EDIT
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% --- Executes just before lat is made visible.

function lat_OpeningFcn(hObject, eventdata, handles, varargin)

% This function has no output args, see OutputFcn.

% hObject handle to figure

% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLAB
% handles structure with handles and user data (see GUIDATA)

% varargin command line arguments to lat (see VARARGIN)

% Choose default command line output for lat
handles.output = hObject;

% Update handles structure
guidata(hObject, handles);

% UIWAIT makes lat wait for user response (see UIRESUME)
% uiwait(handles.figurel);

% --- Outputs from this function are returned to the command line.
function varargout = lat_OutputFcn(hObject, eventdata, handles)

% varargout cell array for returning output args (see VARARGOUT);
% hObject handle to figure

% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLAB
% handles structure with handles and user data (see GUIDATA)

% Get default command line output from handles structure
varargout{1} = handles.output;

% --- Executes on button press in pushbuttonl.

function pushbutton1_Callback(hObject, eventdata, handles)

% hObject handle to pushbuttonl (see GCBO)

% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLAB
% handles structure with handles and user data (see GUIDATA)
load total.mat inputtotal

tic
x=inputtotal;
[jmlhdata jmlhinput]=size(x);

hiddenlayer=29;
outputlayer=2;

bobot_in_r=(0.5 -(rand (jmlhinput,hiddenlayer)*(0.5-(-0.5))));
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bobot_in_r_trans=bobot_in_r;

bobot_hidden=(0.5 -(rand (hiddenlayer,2)*(0.5-(-0.5))));

bobot_bias_hidden=0.5 -(rand (1,2)*(0.5-(-0.5)));

delbobot_in=zeros(hiddenlayer,jmlhinput);
delbobot_bias_in=zeros(hiddenlayer,1);
delbobot_hidden=zeros(outputlayer,hiddenlayer);
delbobot_bias_hidden=zeros(outputlayer,1);

delbobot_hidden_s=ones(outputlayer,hiddenlayer);
delbobot_bias_hidden_s=ones(outputlayer,1);
delbobot_in_s=ones(hiddenlayer,jmlhinput);
delbobot_bias_in_s=ones(hiddenlayer,1);

targe t=[ 00;00;00;00;00;00;00;00;00;00;
01;01;01;01;:01;01;01;:01;:01;01;
10;10;210;10;10;210:10;10;10:120;

1111111151151 151151151 150 1,

[np no]=size(target);
alp_p=1.2;
alp_m=0.5;

con=1;
epoch=0;

beta=0.7*hiddenlayer™(1/jmlhinput);

for i5=1:hiddenlayer
bobot_inabs(i5)=norm(bobot_in_r(i5,:));
end
for i6=1:hiddenlayer
for j6=1:jmlhinput

%target

%ukuran target
%faktor naik
%faktor turun

bobot_in(i6,j6)=beta*bobot_in_r_trans(i6,j6)/bobot_inabs(i6);

end
end

bobot_bias_in=(beta-rand(hiddenlayer,1)*(beta--beta));

b2=bobot_bias_in;

while con
e=0;
for i1=1:jmlhdata
for j1=1:hiddenlayer;
z_net(j1)=bobot_bias_in(j1);
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for k1=1:jmlhinput
z_net(j1)=z_net(j1)+x(i1,k1)*bobot_in(j1,k1);
end
zj(11)=(2/(1+exp(-z_net(j1))))-1;
end

y_net = bobot_bias_hidden+zj*bobot_hidden;

for 11=1:outputlayer
yi(11)=1/(1+exp(-y_net(11)));
f_errorj_out(11)=(target(i1,11)-yj(11))*(yj(11)*(1-(yj(11))));
end

delbobot_hidden=(f_errorj_out*zj);

delbobot_bias_hidden=f_errorj_out’;
delbobot_hidden_2=delbobot_hidden_s.*delbobot_hidden;
delbobot_bias_hidden_2=delbobot_bias_hidden_s.*delbobot_bias_hidden;

delbobot_hidden_s=delbobot_hidden;
delbobot_bias_hidden_s=delbobot_bias_hidden;

If delbobot_hidden>0
delbobot_hidden=-delbobot_hidden;
if delbobot_hidden_2>0
delbobot_hidden=(alp_p*delbobot_hidden);
elseif delbobot_hidden_2<0
delbobot_hidden=(alp_m*delbobot_hidden);
else
delbobot_hidden=delbobot_hidden;
end
elseif delbobot_hidden<0
delbobot_hidden=delbobot_hidden;
if delbobot_hidden 2>0
delbobot_hidden=(alp_p*delbobot_hidden);
elseif delbobot_hidden 2<0
delbobot_hidden=(alp_m*delbobot_hidden);

else
delbobot_hidden=delbobot_hidden;
end
else
delbobot_hidden=delbobot_hidden;
end

if delbobot_bias_hidden>0
delbobot_bias_hidden=-delbobot_bias_hidden;
if delbobot_bias_hidden_2>0



Lampiran | A

delbobot_bias_hidden=(alp_p*delbobot_bias_hidden);
elseif delbobot_bias_hidden_2<0
delbobot_bias_hidden=(alp_m*delbobot_bias_hidden);
else
delbobot_bias_hidden=delbobot_bias_hidden;
end
elseif delbobot_bias_hidden<0
delbobot_bias_hidden=delbobot_bias_hidden;
if delbobot_bias_hidden 2>0
delbobot_bias_hidden=(alp_p*delbobot_bias_hidden);
elseif delbobot_bias_hidden 2<0
delbobot_bias_hidden=(alp_m*delbobot_bias_hidden);

else
delbobot_bias_hidden=delbobot_bias_hidden;
end
else
delbobot_bias_hidden= delbobot_bias_hidden;
end

f_error_hidden= bobot_hidden*f_errorj_out™*((yj)*(1-(y})));

for k3=1:hiddenlayer
for i3=1:jmlhinput
delbobot_in(k3,i3)=(f_error_hidden(k3)*x(i1,i3));
delbobot_bias_in=f error_hidden’;
end
end

delbobot_bias_in=f error_hidden’;
delbobot_in_2=delbobot_in_s.*delbobot_in;
delbobot_bias_in_2=delbobot_bias_in_s.*delbobot_bias _in;

delbobot_in_s=delbobot_in;
delbobot_bias_in_s=delbobot_bias_in;

if delbobot_in>0
delbobot_in=-delbobot _in;
if delbobot_in_2>0
delbobot_in=(alp_p*delbobot_in);
elseif delbobot_in_2<0
delbobot_in=(alp_m*delbobot _in);
else
delbobot_in=delbobot_in;
end
elseif delbobot_in<0
delbobot_in=delbobot_in;
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if delbobot_in_2>0
delbobot_in=(alp_p*delbobot_in);

elseif delbobot_in_2<0
delbobot_in=(alp_m*delbobot_in);

else
delbobot_in=delbobot_in;
end
else
delbobot_in= delbobot_in;
end

if delbobot_bias_in>0
delbobot_bias_in=-delbobot_bias _in;
if delbobot_bias_in_2>0
delbobot_bias_in=(alp_p*delbobot_bias_in);
elseif delbobot_bias_in_2<0
delbobot_bias_in=(alp_m*delbobot_bias_in);

else
delbobot_bias_in=delbobot_bias _in;

end

elseif delbobot_bias_in<0
delbobot_bias_in=delbobot_bias_in;
if delbobot_bias_in_2>0

delbobot_bias_in=(alp_p*delbobot_bias_in);

elseif delbobot_bias_in_2<0
delbobot_bias_in=(alp_m*delbobot_bias_in);

else
delbobot_bias_in=delbobot_bias_in;
end
else
delbobot_bias_in= delbobot_bias _in;
end

bobot_hidden=bobot_hidden+delbobot_hidden’;
bobot_bias_hidden=bobot_bias_hidden+delbobot_bias_hidden’;
bobot_in=bobot_in+delbobot_in;
bobot_bias_in=bobot_bias_in+delbobot_bias_in’;

for i4=1:outputlayer
e=e+(sqrt((sum(yj(i4)-target(i1,i4))*2)/(np*no)));
end
end
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epoch=epoch+1;
if €<0.01 || epoch==10000
con=0;
end
xl(epoch)=epoch;
yl(epoch)=e;
xlabel(‘'Epoch?);
ylabel(‘Error’);
plot(epoch,e,'m.-"); title('Grafik Error Terhadap Epoch’);
hold on;
grid on;
axes(handles.axesl);
set(handles.text2,'string’,e);
set(handles.text4,'string',epoch);
end
X
bobot_in
bobot_bias_in
bobot_hidden
Bobot_bias_hidden
epoch
e

toc

save rpropl.mat bobot_in bobot_bias_in bobot_hidden Bobot_bias_hidden

% --- Executes on button press in pushbutton2.

function pushbutton2_Callback(hObject, eventdata, handles)

% hObject handle to pushbutton2 (see GCBO)

% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLAB
% handles structure with handles and user data (see GUIDATA)

function editl_Callback(hObject, eventdata, handles)

% hObject handle to editl (see GCBO)

% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLAB
% handles structure with handles and user data (see GUIDATA)

% Hints: get(hObject,'String’) returns contents of editl as text
% str2double(get(hObject,'String’)) returns contents of editl as a double

% --- Executes during object creation, after setting all properties.
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function editl_CreateFcn(hObject, eventdata, handles)

% hObject handle to editl (see GCBO)

% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLAB
% handles empty - handles not created until after all CreateFcns called

% Hint: edit controls usually have a white background on Windows.
%  See ISPC and COMPUTER.
iIf ispc && isequal(get(hObject,' BackgroundColor’),
get(0,'defaultUicontrolBackgroundColor?))

set(hObject, BackgroundColor','white’);
end

% --- Executes on button press in pushbutton3.

function pushbutton3_Callback(hObject, eventdata, handles)

% hObject handle to pushbutton3 (see GCBO)

% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLAB
% handles structure with handles and user data (see GUIDATA)

function edit2_Callback(hObject, eventdata, handles)

% hObject handle to edit2 (see GCBO)

% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLAB
% handles structure with handles and user data (see GUIDATA)

% Hints: get(hObject,'String’) returns contents of edit2 as text
% str2double(get(hObject,'String")) returns contents of edit2 as a double

% --- Executes during object creation, after setting all properties.
function edit2_CreateFcn(hObject, eventdata, handles)

% hObject handle to edit2 (see GCBO)

% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLAB
% handles empty - handles not created until after all CreateFcns called

% Hint: edit controls usually have a white background on Windows.
%  See ISPC and COMPUTER.
if ispc && isequal(get(hObject,'BackgroundColor’),
get(0,'defaultUicontrolBackgroundColor’))

set(hObject, BackgroundColor','white’);
end

% --- Executes on button press in pushbutton4.
function pushbutton4_Callback(hObject, eventdata, handles)
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% hObject handle to pushbutton4 (see GCBO)

% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLAB
% handles structure with handles and user data (see GUIDATA)
[FileName,PathName] = uigetfile(*.jpg’,'Select the JPG-file’);
handles.gambar=imread(fullfile(PathName, FileName));

hold on

grid off

axes(handles.axes?2)

image(handles.gambar)

axis off

grid off

guidata(hObject, handles);

% [FileName,PathName]=uigetfile("*.jpg’,'Select the JPG-file");
% handles.gambar=imread(fullfile(PathName, FileName));

% axes(handles.axes73);

% hold on;

% image(handles.gambar)

% axis off

% --- Executes on button press in pushbutton5.

function pushbutton5_Callback(hObject, eventdata, handles)

% hObject handle to pushbutton5 (see GCBO)

% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLAB

% handles structure with handles and user data (see GUIDATA)
handles.glurus4=rgb2gray(handles.gambar);

handles.cannyawal = im2bw(handles.glurus4,graythresh(handles.glurus4));
% handles.cannyawal=~handles.cannyawal;

[baris kolom] = size(handles.cannyawal);

for kolom1=1:kolom
for barisl=1:baris
if handles.cannyawal(baris1,kolom1)==0
bataskanan=kolom1;
end
end
end

for kolom2=kolom:-1:1
for baris2=1:baris
if handles.cannyawal(baris2,kolom2)==
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batas_kiri=kolom2;
end
end
end

for baris3=1:baris
for kolom3=1:kolom
if handles.cannyawal(baris3,kolom3)==0
batas_bawah=baris3;
end
end
end
for baris4=baris:-1:1
for kolom4=1:kolom
if handles.cannyawal(baris4,kolom4)==0
batas_atas=baris4;
end
end
end
height=((batas_bawah-batas_atas));
width=((bataskanan-batas_Kiri));

handles.Gamcrop = imcrop(handles.cannyawal,[batas_Kiri batas_atas width
height]);%%position vector, [xmin ymin width height].

handles.GbrAkhir=imresize(handles.Gamcrop,[50,1000]);
imshow (handles.GbrAkhir);

00 WYp====—=====—=—==—=—-----—o---oooooooooooooooooooooooooss
0p UpYp===========—====—==—==—=—=——=—=—=—=——=——=—=————————————=—=—=—===
[x y] = size(handles.GbrAkhir) ;

for c=1:20:y

for barisl=x:-1:1

for koloml1=c
if handles.GbrAkhir(baris1,kolom1)==0

pixel_1_awal=barisl;

end

end

end

for baris2=1:x
for kolom2=c
if handles.GbrAkhir(baris2,kolom2)==0
pixel_1_akhir=baris2;
end
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end
end

rata_rata(c) = [pixel_1_akhir+pixel_1_awal]/2;
z=ceil(rata_rata);

if handles.GbrAkhir(baris1,kolom1)~=0

pixel_1_awal=x/2;
end
if handles.GbrAkhir(baris2,kolom2)~=0
pixel_1_akhir=x/2;

end
end

[r u] =size(2);
for i=1:u
input_uji=z(1:20:i);
end
fori=1y
yy=(1:20:i);
end
% %% make sure the image doesn't disappear if we plot something else
% hold on
% for i1=1:49
%  plot([yy(i),yy(i+1)],[input_uji_8(i),input_uji_8(i+1)]),'Color’,'r','LineWidth',2
% end
% hold off
% %%%NNY==—==—=====—====c-=—-———----o-—ooooooooooooo-o—osss s
%%%%%%%%%%
% input_uji_8

save preprocessing.mat input_uji
axis off
guidata(hObject, handles);

% --- Executes on button press in pushbutton6.

function pushbutton6_Callback(hObject, eventdata, handles)

% hObject handle to pushbutton6 (see GCBO)

% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLAB
% handles structure with handles and user data (see GUIDATA)
load preprocessing.mat input_uji

load rpropl.mat

X=input_uji

[jmlhdata jmlIhinput]=size(x);
hiddenlayer=29;
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outputlayer=2;
alp_p=1.2;
alp_m=0.5;

for il=1:jmlhdata

for j1=1:hiddenlayer;
z_net(j1)=bobot_bias_in(j1);
for k1=1:jmlhinput

z_net(j1)=z_net(j1)+x(i1,k1)*bobot_in(j1,k1);

end
zj(j1)=1/(1+exp(-z_net(j1)));

end

y_net = Bobot_bias_hidden+zj*bobot_hidden;

for 11=1:outputlayer
yi(11)=1/(1+exp(-y_net(11)));

end

yi

y=round(yj)

if y==[00];
x="Pola Garis Dasar Lurus'
karakter="Karakter tipe tulisan seperti ini memiliki konsentrasi cukup
tinggi, cenderung mencoba mengatur, memiliki kontrol diri baik, hidupnya serba
teratur dan penuh dengan aturan main dan jadwal’;
elseif y==[0 1];
x="Pola Garis Dasar Naik'
karakter="Tulisan dengan garis dasar menaik ditemukan pada lebih dari
90% orang yang berhasil dalam kehidupan. Karakter tipe tulisan ini optimisme,
aktif, berfikir positif, dan selalu berusaha untuk mencapai cita-cita’;
elseif y==[1 0],
x="Pola Garis Dasar Turun’
karakter="Karakter tipe tulisan seperti ini cenderung melihat segala sesuatu
dari segi buruknya, susahnya, ataupun masalahnya. Orang yang menulis dengan
gaya ini sering merasa sinis terhadap lingkungan sekitar dan merasa selalu
menjadi korban keadaan’;
else
x="Pola Garis Dasar Acak'
karakter="Karakter tipe tulisan seperti ini kadang tampak bersemangat, lalu
tertawa, tetapi kemudian tiba-tiba loyo dan berdiri tegak, atau bahkan menangis
tersedu-sedu. Mereka memiliki pengendalian diri yang buruk dan kondisi emosi
yang tidak stabil’;
end

end
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set(handles.text13,'String’,x);
set(handles.text12,'String',karakter);

function edit3_Callback(hObject, eventdata, handles)

% hObject handle to edit3 (see GCBO)

% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLAB
% handles structure with handles and user data (see GUIDATA)

% Hints: get(hObject,'String") returns contents of edit3 as text
% str2double(get(hObject,'String")) returns contents of edit3 as a double

% --- Executes during object creation, after setting all properties.
function edit3_CreateFcn(hObject, eventdata, handles)

% hObject handle to edit3 (see GCBO)

% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLAB
% handles empty - handles not created until after all CreateFcns called

% Hint: edit controls usually have a white background on Windows.
%  See ISPC and COMPUTER.
if ispc && isequal(get(hObject,' BackgroundColor’),
get(0,'defaultUicontrolBackgroundColor’))

set(hObject, BackgroundColor','white");
end

% --- Executes on selection change in listbox1.

function listbox1_Callback(hObject, eventdata, handles)

% hObject handle to listbox1 (see GCBO)

% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLAB
% handles structure with handles and user data (see GUIDATA)

% Hints: contents = get(hObject,'String’) returns listbox1 contents as cell array
% contents{get(hObject,"VValue")} returns selected item from listbox1

% --- Executes during object creation, after setting all properties.
function listbox1_CreateFcn(hObject, eventdata, handles)

% hObject handle to listbox1 (see GCBO)

% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLAB
% handles empty - handles not created until after all CreateFcns called

% Hint: listbox controls usually have a white background on Windows.
%  See ISPC and COMPUTER.



Lampiran | A

if ispc && isequal(get(hObject,'BackgroundColor’),

get(0,'defaultUicontrolBackgroundColor’))
set(hObject, BackgroundColor','white’);

end

function edit5_Callback(hObject, eventdata, handles)

% hObject handle to edit5 (see GCBO)

% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLAB
% handles structure with handles and user data (see GUIDATA)

% Hints: get(hObject,'String’) returns contents of edit5 as text
% str2double(get(hObject,'String")) returns contents of edit5 as a double

% --- Executes during object creation, after setting all properties.
function edit5_CreateFcn(hObject, eventdata, handles)

% hObject handle to edit5 (see GCBO)

% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLAB
% handles empty - handles not created until after all CreateFcns called

% Hint: edit controls usually have a white background on Windows.
%  See ISPC and COMPUTER.
if ispc && isequal(get(hObject,'BackgroundColor’),
get(0,'defaultUicontrolBackgroundColor’))

set(hObject, BackgroundColor','white’);
end

% --- Executes on button press in EXIT.

function EXIT_Callback(hObject, eventdata, handles)

% hObject handle to EXIT (see GCBO)

% eventdata reserved - to be defined in a future version of MATLAB
% handles structure with handles and user data (see GUIDATA)
close
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LAMPIRAN B
NILAI RATA-RATA POSISI PIXEL BERNILAI 1
DATA PELATIHAN DAN PENGUJIAN
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Tabel (Responden 1-20) Nilai Rata-rata Posisi Pixel (input 1-25) Data Pelatihan

Data Latih Nilai Rata-rata Posisi Pixel Bernilai 1
Responden
ke 112|3|]4|5|6|7|8(|9(10(11(12|13|14)|15|16|17 |18 19| 20|21 |22 23|24 | 25
1 7113122129126 128 12712124 (21(27 (2726|1828 |37 |27 32| 31| 34| 30 24| 25| 30] 25
2 10116113 115|213 |25(16(17 2514251819120 ]116]18| 24| 20| 25| 23| 25| 23| 23| 21| 25
3 17 1251321342525 (33(37(3231125|30|39129125]|30]| 28| 27|24 26| 21| 27| 25| 25| 18
4 2517125125132 12513112633 (25(27 (32251292527 33| 25| 25| 34| 26| 32| 32| 35] 25
5 821 (2221251252519 1151241252723 |25(27 19| 26| 24| 25| 29| 28| 25| 29| 25| 25
6 32(33(43(133137131133|132|30]25]36|36(34|32(32(25| 34|40 31|35]27]24]29] 36| 32
7 23 125125(25127 (251173025123 |25|121(43 12219124 | 17| 28| 22| 25| 25| 24| 27| 28| 29
8 14 (1511211213 |25(17 |13 (17118202513 |21 15|18 21| 20| 15| 21| 25| 25 19| 25| 23
9 5(20120(32]132|25]25(132(28|35(25]127(36]132(31]130| 29 25|30 28] 21| 20| 29| 30| 25
10 3214314013625 |37125(34142(25]145|146 3835|3736 35|42) 40| 36| 37| 34| 42| 36| 25
11 3214025141 125|38141(39|138(25]139|41]138|125|38|39| 38| 25 37| 41| 25] 34| 37| 37] 35
12 26136143 (411392513639 |35|137|25|137(33|35(37]124| 33| 29| 25| 32| 27| 30| 25| 28| 27
13 30142140142 125|40140(40136(25]140|38|41139|42|34| 37| 3725|351 34] 31| 31| 28] 35
14 4212514914443 125(45145|44 1251452514643 |125(25) 41|41 37| 25| 25| 25| 37| 25| 31
15 401464314643 125(41139|37141125|40|141|25|125(37) 38| 34| 25] 42| 37| 35| 33| 25] 31
16 4014214113925 ]141 (35134125134 |135[25128|35|32(32] 28| 25|34 32|32 31| 31| 27| 25
17 30(41 (3742|4041 141125142 138|43 |44 (4542|4039 44| 39 37|35]38]33]35]35] 25
18 41144143143 |42125(43 144138125139 (41139|139|25(35] 32|25 33] 30| 27| 28| 25| 22| 25
19 29 1381351411391 25]125|138|38(39(25(33|38[42129|38| 31| 34| 36| 38| 24| 30| 27| 27| 27
20 25124 1311251361251 25|36|37(38(25(38|37143126[39| 29136 30| 25| 25 33| 31]33] 30
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Tabel (Responden 1-20) Nilai Rata-rata Posisi Pixel (input 26-50) Data Pelatihan

Data Latih Nilai Rata-rata Posisi Pixel Bernilai 1
Responden

ke 26127 (28129(30|31(32(33|34(35|36|37(38|39(40|41|42 |43 (44|45 (46|47 (48|49 | 50
1 343737139140 |135|125|135|37|37|37(47(36(40|25|41| 37| 38| 25| 37|39 36| 37| 45| 34
2 2525 (272512512627 |31]|18 37|27 |34(26(28(29(43| 27| 30 28| 26| 33| 28] 33| 32| 31
3 29 (2728|1824 125124 11612011923 (25(21(25(129|25| 30 25| 19| 25| 23| 19| 19| 13| 16
4 38(26(33(27135130125|30]|25]40|40|41(25(30(21|25| 36| 34 25| 39| 32| 25| 42| 28] 39
5 25126 (2925127127130 25]34138|31|24(26(32(25(38| 40 33| 33| 25|31]25]30]| 26| 23
6 40129(129(32(25(31|125|16|28 |34 133|127 |26|21(22(28| 25( 19 24| 18| 18| 19| 19| 11| 22
7 27125125121 125(20125(26]128(32]110|33 3326|2118 32| 25 25| 31| 25] 23| 27| 20] 21
8 22125128 125126(132(132(23127(32)130|129 3116|2731 25| 251 25|29 30) 32| 29| 16| 28
9 1512913013032 |126(33129|25]134|29|25124(|32|125(25] 28| 35| 28] 25 7125|251 19| 22
10 2513713212833 [31130(36]25(25]129|125]129129|23 25|29 19] 25| 25|19 26| 25| 25| 25
11 25136131134 125(33131(25]128(25]125(120]125123|22|29| 25| 25] 16| 12| 25| 12| 11| 25| 25
12 2512825127 125(24125(22125(20]122|123]|22(120|18 25| 16| 15) 19| 25| 15| 17| 25| 15| 15
13 29132127 125129(120124(21123(25]120|24|28|26|26|31| 25| 25| 26| 25| 18| 23| 18| 18| 14
14 33133124 133132(30(125(29124(25]125|25]|19(25|23|19| 18| 15| 14| 14| 11| 25| 10 9] 25
15 3112533125126 |25128(27 128291252627 2526|2525 25 19| 25| 16 16| 13| 11| 10
16 26122123121 |125|25123(14125(24 121|124 ]119|25]|22|18| 24| 21] 16| 25| 20| 20| 13| 16

17 25130127 129129(29124(31]126(21)125|23 2225|2525 21| 25| 25| 25| 11| 15 25

18 231211221231 20(21120(25]119(20)19|25|16|16|14 |25 12| 12| 11| 25| 14| 12 15| 14
19 27 2524 122122125120 |18 |17 |25|25|18 (1720|2317 13| 19| 17| 19| 25 9| 14 9| 16
20 32 (252225125127 1251241232018 |19(13 (252525 16| 18 25| 12| 22| 14| 12| 11| 11
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Tabel (Responden 21-40) Nilai Rata-rata Posisi Pixel (input 1-25) Data Pelatihan

Data Latih Nilai Rata-rata Posisi Pixel Bernilai 1
Responden
ke 112|3|4|5|6|7|8|9(10(11|12|13|14|15|16|17 |18 19|20 |21 |22 (23|24 | 25
21 21 6125113113116 17|17 (2516|2721 |21|25|24|25| 25| 25| 26| 27| 30| 30 32| 32] 30
22 18116114118 |14 (15(19 (11|17 25|18 | 19|21 123|124 |25| 23| 25|24 25| 26| 27| 29| 27| 25
23 11 912 (1025251252514 125125162517 (19| 19| 20| 21| 25| 25| 22| 25| 26| 25
24 5 10 2511313 |13 |25125]116 1716|1920 17| 23| 25| 22| 25| 21| 25| 25| 26
25 251101 10 2511212 |14 |1 1412511512519 (19(20 | 21| 24| 27| 25| 24| 22| 25| 24| 24
26 11 2511 (2513|2514 1251171191919 (21(20( 20| 25| 23| 24| 26| 25| 25| 23| 26
27 4125 13 (1111211225113 (13| 15(17 15|18 |17 | 25| 25| 23| 23| 25| 23| 27| 25| 29| 25
28 48 | 5 6 9125|1012 13|12 |25|16 |16 (1712525 17| 20| 21| 25| 25| 25| 25| 29| 30
29 25125117 115125(21 12022124 |25|25124|25|127 (2228|2429 27| 33| 31]28| 31| 31
30 13 (17114 (251191715113 25|17 (17|18 2522 |22 | 18| 23| 18| 24| 23| 26| 24| 25| 25
31 35(39(36(40|37125|145140]125]139|25|38(46(38 (37|39 38| 36| 42| 38| 34| 29]30]| 32| 31
32 41 825114 1712511920121 (24 1222526293031 |29| 37|41 36| 33| 25| 41| 40| 39
33 1912612213227 |125(26124 (126124251827 [30129(35| 34| 25| 25 29| 27| 30] 32| 24| 25
34 4118 (1112325125125 (130132(27125(25]130|26|26(23| 24| 21| 23| 25| 25| 25| 24| 24| 27
35 10 9112 9|14 |16 (17|15 2525|2517 |125|23 125|126 25| 25| 33 33|33 35] 36| 35| 25
36 18 (17117 (2512311623 |25(10|113 (13|14 |16 |25|25| 21| 21| 21| 25| 19| 11| 25| 21| 18
37 912511225116 (181711925122 |25|23|25]|125(28 | 31| 29| 25 33| 27| 33| 33| 35| 38
38 12 (17124 118|151 25|19 |17 |25]|15|17 1919|1218 (19| 21| 25| 25| 21| 24| 20| 25| 24| 29
39 32 (2512312712225 18 1281253025 (30(44 (323225343239 17| 29| 23| 27| 34| 30
40 3(25 91115125113 |111]13|25|15|25(18(17 (19|20 20| 24| 30| 26| 30| 29| 31| 25| 25
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Tabel (Responden 21-40) Nilai Rata-rata Posisi Pixel (input 26-50) Data Pelatihan

Data Latih Nilai Rata-rata Posisi Pixel Bernilai 1
Responden
ke 26127 (28129(30|31(32(33|34(35|36|37(38|39(40|41|42 |43 (44|45 (46|47 (48|49 | 50
21 29 (3234125136125 |137 1251364041 (25|41 (25|25|25| 46| 46| 25| 44| 46| 43| 25| 25| 46
22 30(24 (27128130131 133136(39|34|30(33(38(39(4225| 45140 40| 25|41 41| 41| 44 40
23 2326 (24 2512512712628 29]130|25|27 (25|33 (3134|3436 25| 38| 41| 25| 42| 44| 45
24 25 (2525126125129 131|133|25]25]|25|33(33(35(36(36| 253941 38| 39| 42| 41| 45| 47
25 252528 27129129133 |125]33125|25|35(37(36(37(38|40( 3939 41| 42| 42| 44| 45| 47
26 28 (2924132125136 |125140138|38|34(25(25(4025|37| 44| 41| 25| 40| 38| 40| 25| 35| 40
27 27125130127 131(31132(25]135(34134|136|38(138|25|40(| 25|41 ) 25| 41|44 ) 41| 25| 25| 43
28 30130129130125(33125(36]140(39139(140]14025|41|25| 25|42 ) 44| 25| 43| 44| 46| 39| 45
29 34135125131 |135(34|125(37141(39|138|37]|4041|37 41| 42| 25 40| 44| 38| 41| 25| 41| 42
30 24 127125129133 (33127(34]130(35]130|25|3737|37|27| 40| 43 ) 41| 25| 40] 38| 41| 38| 43
31 2513025125120 22123(25]125(20)121|25|25125|25(|31| 20| 22| 25|20 19| 14 41 20| 17
32 2514112514343 |43 |43 (44147 (441414414343 |44 25| 42| 4240|251 40) 40| 40| 25| 38
33 29123124127 125(126126(25]125(31123|30]29125|25(|36| 25| 25] 40| 25| 25] 26| 29| 24| 25
34 26127124 125123[120122(26]128(24 12227 |24126|23|25| 24| 36 34|35 25] 37| 40| 39| 37
35 36 (38(25(138136139|140140143139|41(38(39(39(140|25| 39|35 39| 25|37 39| 40| 42] 40
36 19118122124 |25120(25128 2812424 |35|125[25133(30]| 34|32 25]30|31(32] 34| 34] 32
37 3725139125136 |136|134135]|36|25|35(39(42(40(40|41| 25| 42| 42| 25| 40| 39| 25| 44| 40
38 22 (2524120126133 132|132]33]125|34|30(35(35(3925| 35|43 25| 25| 41| 41)39]| 36| 25
39 29 (2527321231201 29|28|25]131|25(21(17 (233025 32 25 26| 25| 20| 26| 23| 22| 25
40 33 (253325125133 |133|125]125|37 353537373746 41| 43| 42| 45| 44| 45| 25| 43| 42
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Tabel (Responden 1-16) Nilai Rata-rata Posisi Pixel (input 1-26) Data Pengujian

Data Uji Nilai Rata-rata Posisi Pixel Bernilai 1
Responden
ke 1 2 3 4 5 6 7 8 9 {10 |11 (12 |13 |14 (15 |16 |17 ({18 |19 |20 (21 |22 |23 |24 | 25
1 25117 |25 25(32 2531|2633 25|27 |32|25(29|25|27|33|25|25|34|26|32|32|35]|25
2 32112 25|28 |28 | 25|25|25|29|27|25|25(25(47 2937 |31|31|25|27|33|25|36|31]|35
3 21 1361322513025 25|37(36(37(25|34,37|134|133|34|38|37|25|35|37|37|36|38)| 38
4 19131|30|27|25|25|35|27 (3425|2531 |123|27|20|29|26|37 (31|27 25|23 |24|22]| 25
5 32137136(32|125(34|25|137(31(38|25(30|35|37[30|29|34|25|25|25|32|22|25| 26| 26
6 10|16 |13 | 15|13 | 25|16 |17 (25|14 25|18 |19|20| 16|18 |24 | 20| 25|23 |25|23 |23 |21 25
7 4112 (251252225120 25|129|25|25|131|38|35/36|37(39,40]25|29/39|36|38|39]140
8 17 126362724 |30|13226|26|25|25|25|126(29(29|21|25|30|20|24| 28|33 28| 25|29
9 45 40|37 |139(42 |44 |1 45142141 |1 25(36|35|40(41|39|38|37|25|33(29|32|32(31|30)|31
10 42 | 25149 |44 | 43 | 25|45 (45|44 | 25|45 | 25|46 (43|25 |25(141 |41 |37 |25|25|25(37| 25|31
11 29 38135413925 25|38|38|39|25/33|38(42|29|38|31|34|36|38|24|30]| 27| 27|27
12 45 40| 3713942 |44 | 4542|141 |125(36|35|40(41|39|38|37|25|33(29|32|32(31|30]|31
13 45 | 40 | 37| 25|42 |44 |1 4542|141 | 25|37 (38,4041 |38|38|37|25|13329(31|31(31|29)30
14 47 | 45|44 | 43 | 38 | 25|46 |45 |43 |1 25|43 25|41 |42 |41 3840|137 |139|139|30|37|32|34)| 34
15 2513613837125 25(39|39|37|25]25(39(39|35/37|35|37|25|30|36|34|33|31|29]|25
16 26 1361431413925/ 36(39|35|37|25/37|33|35/37(24|33|/29|25|32|27|30]|25)|28]| 27
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Tabel (Responden 1-16) Nilai Rata-rata Posisi Pixel (input 26-50) Data Pengujian

Data Uji Nilai Rata-rata Posisi Pixel Bernilai 1
Responden
ke 26 | 27 | 28 |29 {30 (3132|3334 35/36|37 (38394041 |42 |43 44 |45 46 |47 |48 | 49 | 50
1 3812613327 |135(30|25|130(25(40|140(41|25|130(21|25|36(34|25|39|32|25|42 |28 39
2 2513213313331 /135(32(32|25/36(36|35(32(35|37[25|34|136(39|35|30|25(33|29]|32
3 381 25(36(34|136(34|25|133(32|25|37(28|35|35(34|25|34|25|32|32(32|29|35|29] 25
4 21122118 (19(19 26|17 |19 25|31 |26|25|22|28|25|25|20|21|19| 25|13 |17 |18 | 25| 15
5 2512612619 |24 |18 | 25|29 3728|2419 |22|31 2525|122 |26|25|30|25|32|27 31|30
6 2525|127 (2525|2627 |31 |18 37|27 |34 |26|28 29|43 |27 |30|28|26|33|28|33|32]|31
7 381 25(36|25|135(39|39|38(37|44|42(37|39|139(38|35|25(40|41|25|38|38|40| 41| 25
8 2512912613033 |35|25|25|25(30(35(42 (38|28 |25|25|38|33|25|37|25|35]10|43| 35
9 30(31(31(32|36|133|25|25|31|28|25|28(29 (27|28 |26|28|24|25|23|19|19 13|11 | 14
10 33133(24(33(132,30|125|129|24|25|25|25(19 2523|1918 15|14 |14 | 11| 25| 10 9| 25
11 27 | 25124 122|122 |25|20|18 |17 | 252518 (17|20 |23 |17 | 13| 19| 17| 19| 25 9|14 9| 16
12 30131(31(32|136(33|25|125(31(28|25(28|29|27|28|26|28|24|25|23|19|19 13|11 14
13 30131(31(32|135(33[30|28(31(28|29(28|28|27|28|26|28|24|25|23|19|19 13|11 14
14 3513012530127 (26|29 |24 (24|23 |25(23|22|22(16|21|19|25|25|17|16| 14| 13 7 8
15 29 (31124 |30| 262629 |25|25|26|22 |17 (18|18 | 25| 25|14 |13 | 14| 25 8| 12 9|25| 13
16 25128 | 2527|2524 25|22 2520|2223 |22|20|18 | 25|16 | 15|19 |25 |15|17| 25| 15| 15
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Tabel (Responden 17-32) Nilai Rata-rata Posisi Pixel (input 26-50) Data Pengujian

Data Uji Nilai Rata-rata Posisi Pixel Bernilai 1
Responden
ke 26 | 27 | 28 |29 {30 (3132|3334 35/36|37 (38394041 |42 |43 44 |45 46 |47 |48 | 49 | 50
17 18| 16|14 |18 |14 | 15|19 |11 (17 | 25|18 | 19|21 |23 |24 | 25|23 25|24 |25|26|27 |29 | 27| 25
18 4| 25 6|13 |11 (12|12 |25(13 |13 | 15|17 | 15|18 |17 |25 |25|23 |23 |25|23|27|25| 29| 25
19 5 7 51|10 8125|1313 |13 |25|25|16 |17 16|19 |20 |17 |23 |25|22|25|21|25]| 25| 26
20 2125|101 10 91251211214 |14 | 25|15|25|19| 19|20 | 21|24 |27 | 25|24 |22 | 25| 24| 24
21 48 5 9 6 9125101213 |12 25|16 |16 |17 | 25|25 |17 | 20|21 |25|25|25|25|29| 30
22 5125|2517 15| 25(21 (20|22 (24| 25|25(24| 25|27 (22|28 |24(29|27|33|31|28|31]|31
23 1212|2512 2515|115 25|16 25|21 |26|20| 21|22 |21 |22|25|25|24|29 |27 31|30 25
24 11 8 9112|1101 25|125|25|25|14 2525|1625 |17 119 |19|20|21|25| 25|22 | 25| 26| 25
25 1812017252024 |19|18 (25|13 /19|20 18| 25|22 |18 | 25|19 | 25|26 |27 |29 | 25| 25
26 15|13 |17 (22| 25|23 28|22 (2222251223424 |22|25|26|28 25|24 |29 |31|29]| 30
27 1412928132 |31|25|129|25|27 /3538293334 |37,40(39|47|36|37|40|38|41| 39|35
28 141162024 24| 25|22 26|30 |32|25|25/48|34|35/3333(31/43|39|31|36|36]|31)|25
29 25125148 1 34|135/133/33(31/43/39(31/36(36(31|22|28|24|29|27|33|31|28|31|31]|22
30 251361383725/ 25(39(39|3725|25|139(39|35|37|35|37|125(30|36|34|33|31|29]|25
31 4112 (2525|122 |25]120|25|129|25|25|131|38|35|/36|37(39,40|25|29/39|36|38|39]|140
32 14 129|128 1323125/ 29 25|27 /353829333437 ,40(39|47|36|37|40|38|41| 39| 35




Lampiran | B

Tabel (Responden 17-32) Nilai Rata-rata Posisi Pixel (input 26-50) Data Pengujian

Data Uji Nilai Rata-rata Posisi Pixel Bernilai 1
Responden
ke 26 |27 |28 (29 {30 |31 (32 33|34 (353637 (383940 (41 |42 43 (44 |45 46 |47 |48 | 49 | 50
17 3012412728 |30(31|33|136(39(34|30(33(38|39(42|25|45[40|40 25|41 |41 41| 44| 40
18 27 | 2513012713131 |32|25|35(34|3436(38|38|25|40|25|41 |25 |41 |44 |41 | 25| 25|43
19 251 2512512612529 |31|33|25(25(25(133/33|35|36|36|25|39|41|38|39|42 |41 | 45| 47
20 251251281 27(29|129(33|25|133|25|25/35|37|36|37|38|40|39|39|41 42| 42|44 45| 47
21 30130(29(30|125(33|25|36(40(39|139(40|40 25|41 |25|25|42 |44 |25|43 |44 |46 39| 45
22 34 |135(125(31|135(34|25|37(41|39|38(37|40 |41 |37 |41 |42 25|40 |44 |38 |41 |25 |41 42
23 25131 /130(33(34/36[25(39,44 |41 |36|25|42 |41 |42 |25|36|25|42 (25|44 |44 |43 |42 | 44
24 23 126|124 | 2525|127 126|128 |29|30|25|27 25|33 |31|34|34|36|25|38|41 |25 |42 |44 | 45
25 28 124 130 26(32 2825|3238 [36(30|35(34|35|24 (25|37 |42 |42 |25|37 25|42 |43 33
26 28 1 25131(32(32/34/36|36,40|25({34/34|38|37|36|36|25|/39(37(38|25[34(39|39]| 34
27 2535|1251 26(29 2529|3125 25|36|27|20|26|29 25|29 26|27 |25|26|23|19 |21 20
28 37130(29|35|137(39|34|132(25|39|132(35|38|32|25|35|32(41|25|30|30|30|28|32] 29
29 18 25|19 25|126(27|129(29|30|25|27 (25|33 (31|34 |34|36|25|37 41|42 |25|37| 25| 32
30 29 131,124 |130|126|26|29|25|25|26(22 (17|18 |18 |25 |25| 14| 13| 14| 25 8|12 9|25 13
31 3812513625135/ 38|39|38|37(44|42|37(39(39(38,35|25|/40|41|25|38|38|40|41| 25
32 25 135125126129 25|29|31|25(25(36|27,20|126|29|25|29|26|27|25|26|23 |19 |21 | 20
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Lampiran C

Tabel C-1 Hasil Pengenalan Dan Karakter Pada Pengujian

Nama

CITRA Tulisan Tangan

Pola

Garis

Keluaran

Pola Garis

Pengenalan

Karakter

Respl

Dalam dunia kegahatan. termasuk \riminolodi. draFolod! Susa memi Iiui

Lurus

Lurus

Benar

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Adalah Orang Yang
Memiliki Konsentrasi Cukup Tinggi,Memiliki Energi Yang
Besar, Cenderung Mencoba Mengatur ,Biasa Menyiapkan
Dirinya Saat Berhadapan Dengan Orang Lain,Orang Ini
Sangat Terkontrol ,Mengikuti Aturan Main Dan
Diplomatis,Hidupnya Serba Teratur, Penuh Dengan Aturan
Main Dan Jadwal

Resp2

Patam  punia ke jakatan, besmatule kriminologi, aradoloai juga wemiliki

Lurus

Lurus

Benar

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Adalah Orang Yang
Memiliki Konsentrasi Cukup Tinggi,Memiliki Energi Yang
Besar, Cenderung Mencoba Mengatur ,Biasa Menyiapkan
Dirinya Saat Berhadapan Dengan Orang Lain,Orang Ini
Sangat Terkontrol ,Mengikuti Aturan Main Dan
Diplomatis,Hidupnya Serba Teratur, Penuh Dengan Aturan
Main Dan Jadwal

Resp3

Dalam dunia kejahatan, tumasuk kiminologi , grapologi juga mamiies

Lurus

Lurus

Benar

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Adalah Orang Yang
Memiliki Konsentrasi Cukup Tinggi,Memiliki Energi Yang
Besar, Cenderung Mencoba Mengatur ,Biasa Menyiapkan
Dirinya Saat Berhadapan Dengan Orang Lain,Orang Ini
Sangat Terkontrol ,Mengikuti Aturan Main Dan
Diplomatis,Hidupnya Serba Teratur, Penuh Dengan Aturan
Main Dan Jadwal

Resp4

Daam Awrit brjahatan | Lemasav kominoloqLs guaeologr  Juga Mumilk

Lurus

Lurus

Benar

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Adalah Orang Yang
Memiliki Konsentrasi Cukup Tinggi,Memiliki Energi Yang
Besar, Cenderung Mencoba Mengatur ,Biasa Menyiapkan
Dirinya Saat Berhadapan Dengan Orang Lain,Orang Ini
Sangat Terkontrol ,Mengikuti Aturan Main Dan
Diplomatis,Hidupnya Serba Teratur, Penuh Dengan Aturan
Main Dan Jadwal
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Nama

CITRA Tulisan Tangan

Pola
Garis

Keluaran
Pola Garis

Pengenalan

Karakter

Resp5

Dalam dunin  Egjhatan , LervARE riv pag, Jralogi Jua mprwiliei

Lurus

Lurus

Benar

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Adalah Orang Yang
Memiliki Konsentrasi Cukup Tinggi,Memiliki Energi Yang
Besar, Cenderung Mencoba Mengatur ,Biasa Menyiapkan
Dirinya Saat Berhadapan Dengan Orang Lain,Orang Ini
Sangat Terkontrol ,Mengikuti Aturan Main Dan
Diplomatis,Hidupnya Serba Teratur, Penuh Dengan Aturan
Main Dan Jadwal

Resp6

Dalam dunia kejahatan ,termacuk kriminology', gragolog/ (uga wemit ks

Lurus

Lurus

Benar

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Adalah Orang Yang
Memiliki Konsentrasi Cukup Tinggi,Memiliki Energi Yang
Besar, Cenderung Mencoba Mengatur ,Biasa Menyiapkan
Dirinya Saat Berhadapan Dengan Orang Lain,Orang Ini
Sangat Terkontrol ,Mengikuti Aturan Main Dan
Diplomatis,Hidupnya Serba Teratur, Penuh Dengan Aturan
Main Dan Jadwal

Resp7

Dah" d“"" Etahatan, bemasue Enemnolodi, grapolos quaa maehtic

Lurus

Acak

Salah

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Memiliki Perasaan Yang
Tidak Stabil ,Kadang Bersemangat, Tertawa , Tetapi
Kemudian Tiba-Tiba Loyo Bahkan Menangis, Memiliki
Pengendalian Diri Yang Buruk, Merasa Kehilangan Rasa
Aman (Karena Ditinggalkan , Tidak Ada Orang Yang Bisa
dipercaya dan Diperlakukan Kasar), Cenderung Merasa
Rapuh Dan Mudah Hancur, Cenderung Merusak Diri Dan
Impulsi

Resp8

Dawam dunion kelahatan, termasuk kriminglogi, dmfo1ogi uga memiLiki

Lurus

Acak

Salah

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Memiliki Perasaan Yang
Tidak Stabil ,Kadang Bersemangat, Tertawa , Tetapi
Kemudian Tiba-Tiba Loyo Bahkan Menangis, Memiliki
Pengendalian Diri Yang Buruk, Merasa Kehilangan Rasa
Aman (Karena Ditinggalkan , Tidak Ada Orang Yang Bisa
dipercaya dan Diperlakukan Kasar), Cenderung Merasa
Rapuh Dan Mudah Hancur, Cenderung Merusak Diri Dan
Impulsi
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Nama

CITRA Tulisan Tangan

Pola

Garis

Keluaran
Pola Garis

Pengenalan

Karakter

Resp9

Dolom dunio keiasakons tormasuk Krimonoloi Jraroleai Juge e

Naik

Naik

Benar

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Adalah Orang Yang
Optimis, Aktif,Berpikir Positif,Selalu Berusaha Mencapai
Cita

Resp10

3 L uper
nn e eofolo® S
Oulann pumia ke J,,ua,'an,numojbh peimnology 9

Naik

Naik

Benar

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Adalah Orang Yang
Optimis, Aktif,Berpikir Positif,Selalu Berusaha Mencapai
Cita

Resp1l

Dolam  durta elawaran , Amatde EnnODa » AMaRlogT v Mk

Naik

Naik

Benar

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Adalah Orang Yang
Optimis, Aktif,Berpikir Positif,Selalu Berusaha Mencapai
Cita

Resp12

Palom dJunic kejasotons termasuk Krimongloi rarolost juqo yremiLi ki

Naik

Naik

Benar

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Adalah Orang Yang
Optimis, Aktif,Berpikir Positif,Selalu Berusaha Mencapai
Cita

Resp13

Dalom dunic Rejasatons termasuk Krimongiodi Jrarologe juqe, wemitiki

Naik

Lurus

Salah

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Adalah Orang Yang
Memiliki Konsentrasi Cukup Tinggi,Memiliki Energi Yang
Besar, Cenderung Mencoba Mengatur ,Biasa Menyiapkan
Dirinya Saat Berhadapan Dengan Orang Lain,Orang Ini
Sangat Terkontrol ,Mengikuti Aturan Main Dan
Diplomatis,Hidupnya Serba Teratur, Penuh Dengan Aturan
Main Dan Jadwal

Resp14

; o
oplod aRofded; wge men?
dsom donre kahaton ks IS e

Naik

Lurus

Salah

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Adalah Orang Yang
Memiliki Konsentrasi Cukup Tinggi,Memiliki Energi Yang
Besar, Cenderung Mencoba Mengatur ,Biasa Menyiapkan
Dirinya Saat Berhadapan Dengan Orang Lain,Orang Ini
Sangat Terkontrol ,Mengikuti Aturan Main Dan
Diplomatis,Hidupnya Serba Teratur, Penuh Dengan Aturan
Main Dan Jadwal
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Nama

CITRA Tulisan Tangan

Pola

Garis

Keluaran

Pola Garis

Pengenalan

Karakter

Resp15

Dolam dogia kelokolon, dormagd kmioologi, qrofoloqi 43¢ ik

Naik

Acak

Salah

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Memiliki Perasaan Yang
Tidak Stabil ,Kadang Bersemangat, Tertawa , Tetapi
Kemudian Tiba-Tiba Loyo Bahkan Menangis, Memiliki
Pengendalian Diri Yang Buruk, Merasa Kehilangan Rasa
Aman (Karena Ditinggalkan , Tidak Ada Orang Yang Bisa
dipercaya dan Diperlakukan Kasar), Cenderung Merasa
Rapuh Dan Mudah Hancur, Cenderung Merusak Diri Dan
Impulsif

Respl16

Dataw dunia kalavatan Lot G \crttbloas ot Juas femi ik

Naik

Naik

Benar

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Adalah Orang Yang
Optimis, Aktif,Berpikir Positif,Selalu Berusaha Mencapai
Cita

Respl17

Dalam duniz kejghatan, termagut Rriminologi, orafole 9i Jog) memiiki

Turun

Turun

Benar

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Adalah Orang Yang
Optimis, Aktif,Berpikir Positif,Selalu Berusaha Mencapai
Cita

Resp18

Povam dunie,
Leya
cdan , AT e, utitnmolony, AR ECA0Y; us
A tnemii Y]

Turun

Acak

Salah

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Memiliki Perasaan Yang
Tidak Stabil ,Kadang Bersemangat, Tertawa , Tetapi
Kemudian Tiba-Tiba Loyo Bahkan Menangis, Memiliki
Pengendalian Diri Yang Buruk, Merasa Kehilangan Rasa
Aman (Karena Ditinggalkan , Tidak Ada Orang Yang Bisa
dipercaya dan Diperlakukan Kasar), Cenderung Merasa
Rapuh Dan Mudah Hancur, Cenderung Merusak Diri Dan
Impulsif

Resp19

Oq'qm Duﬂ' )
a "‘Jahertan, ter maguk kf‘iml'ﬂblo?'
n

+ 4T9FOe| juge memick

Turun

Acak

Salah

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Memiliki Perasaan Yang
Tidak Stabil ,Kadang Bersemangat, Tertawa , Tetapi
Kemudian Tiba-Tiba Loyo Bahkan Menangis, Memiliki
Pengendalian Diri Yang Buruk, Merasa Kehilangan Rasa
Aman (Karena Ditinggalkan , Tidak Ada Orang Yang Bisa
dipercaya dan Diperlakukan Kasar), Cenderung Merasa
Rapuh Dan Mudah Hancur, Cenderung Merusak Diri Dan
Impulsif




Lampiran C

Nama

CITRA Tulisan Tangan

Pola

Garis

Keluaran
Pola Garis

Pengenalan

Karakter

Resp20

Dovam du
ey kcb
T Araferog; foga
fh!-u'n'.;,'

Turun

Acak

Salah

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Memiliki Perasaan Yang
Tidak Stabil ,Kadang Bersemangat, Tertawa , Tetapi
Kemudian Tiba-Tiba Loyo Bahkan Menangis, Memiliki
Pengendalian Diri Yang Buruk, Merasa Kehilangan Rasa
Aman (Karena Ditinggalkan , Tidak Ada Orang Yang Bisa
dipercaya dan Diperlakukan Kasar), Cenderung Merasa
Rapuh Dan Mudah Hancur, Cenderung Merusak Diri Dan
Impulsif

Resp21

Dalam  g4m;
% kelahay
AN, Leruagt Srii hojog; arekologi | .
. 1031 Juge mominlet

Turun

Acak

Salah

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Memiliki Perasaan Yang
Tidak Stabil ,Kadang Bersemangat, Tertawa , Tetapi
Kemudian Tiba-Tiba Loyo Bahkan Menangis, Memiliki
Pengendalian Diri Yang Buruk, Merasa Kehilangan Rasa
Aman (Karena Ditinggalkan , Tidak Ada Orang Yang Bisa
dipercaya dan Diperlakukan Kasar), Cenderung Merasa
Rapuh Dan Mudah Hancur, Cenderung Merusak Diri Dan
Impulsif

Resp22

Davam ducia Lo
m dunia kchlﬂalqn.{crmqm\c \fnmmg\,m.,qmm,,q, g Munsi

Turun

Turun

Benar

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Sering Melihat Segala
Sesuatu Dari Segi Buruk,Berpikir Negatif,Sering Merasa
Sinis Terhadap Lingkungan Sekitar, Sering Merasa Selalu
Menjadi Korban Keadaan, Hidupnya Selalu Rumit,Susah

Dan Berujung Aneh

Resp23

ddidm duniy
Kefdhatan , Fermasve kriminm,;,g,.ap.,.g,f IV memiliki

Turun

Turun

Benar

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Sering Melihat Segala
Sesuatu Dari Segi Buruk,Berpikir Negatif,Sering Merasa
Sinis Terhadap Lingkungan Sekitar, Sering Merasa Selalu
Menjadi Korban Keadaan, Hidupnya Selalu Rumit,Susah

Dan Berujung Aneh

Resp24

davam guni 2
CERTPe W
WAEAN permasun wriminaviai,

WNarwiog; Tvgg i

Turun

Acak

Salah

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Memiliki Perasaan Yang
Tidak Stabil ,Kadang Bersemangat, Tertawa , Tetapi
Kemudian Tiba-Tiba Loyo Bahkan Menangis, Memiliki
Pengendalian Diri Yang Buruk, Merasa Kehilangan Rasa
Aman (Karena Ditinggalkan , Tidak Ada Orang Yang Bisa
dipercaya dan Diperlakukan Kasar), Cenderung Merasa
Rapuh Dan Mudah Hancur, Cenderung Merusak Diri Dan
Impulsif




Lampiran C

. Pola | Keluaran
Nama CITRA Tulisan Tangan ) | Pengenalan Karakter
Garis |Pola Garis

Dalawm dunia ¥eganatan L termasue Eriminologi , atacolog

Jga Memiltl

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Memiliki Perasaan Yang
Tidak Stabil ,Kadang Bersemangat, Tertawa , Tetapi
Kemudian Tiba-Tiba Loyo Bahkan Menangis, Memiliki
Resp26 Pengendalian Diri Yang Buruk, Merasa Kehilangan Rasa
Aman (Karena Ditinggalkan , Tidak Ada Orang Yang Bisa
dipercaya dan Diperlakukan Kasar), Cenderung Merasa
Rapuh Dan Mudah Hancur, Cenderung Merusak Diri Dan
Impulsif
DONOm dlonion vejanonon . sarmasyke KEiT 0logi» QTAFOI0G T memPuks Acak | Acak Benar Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Memiliki Perasaan Yang
Tidak Stabil ,Kadang Bersemangat, Tertawa , Tetapi
Kemudian Tiba-Tiba Loyo Bahkan Menangis, Memiliki
Resp27 Pengendalian Diri Yang Buruk, Merasa Kehilangan Rasa
Aman (Karena Ditinggalkan , Tidak Ada Orang Yang Bisa
dipercaya dan Diperlakukan Kasar), Cenderung Merasa
Rapuh Dan Mudah Hancur, Cenderung Merusak Diri Dan
Impulsif
Acak | Acak Benar Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Memiliki Perasaan Yang
Tidak Stabil ,Kadang Bersemangat, Tertawa , Tetapi
Kemudian Tiba-Tiba Loyo Bahkan Menangis, Memiliki
Resp28 Pengendalian Diri Yang Buruk, Merasa Kehilangan Rasa
Aman (Karena Ditinggalkan , Tidak Ada Orang Yang Bisa
dipercaya dan Diperlakukan Kasar), Cenderung Merasa
Rapuh Dan Mudah Hancur, Cenderung Merusak Diri Dan

Impulsif

Wdlom dama keptrokon dermaguic e veleo | 0RO g wemdie

Botorn duria wejaroton  tamasic wrimivoiont gt Jug memivi




Lampiran C

Nama

CITRA Tulisan Tangan

Pola

Garis

Keluaran
Pola Garis

Pengenalan

Karakter

Resp29

Dalam duwia kefahatan, termafok Eriminoleqi, grapeledi Juga amiiel

Acak

Acak

Benar

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Memiliki Perasaan Yang
Tidak Stabil ,Kadang Bersemangat, Tertawa , Tetapi
Kemudian Tiba-Tiba Loyo Bahkan Menangis, Memiliki
Pengendalian Diri Yang Buruk, Merasa Kehilangan Rasa
Aman (Karena Ditinggalkan , Tidak Ada Orang Yang Bisa
dipercaya dan Diperlakukan Kasar), Cenderung Merasa
Rapuh Dan Mudah Hancur, Cenderung Merusak Diri Dan
Impulsif

Resp30

Dalam duia kelakolan, dormagdle kdmiooiogi, arofologi 193¢ PIRRE

Acak

Acak

Benar

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Memiliki Perasaan Yang
Tidak Stabil ,Kadang Bersemangat, Tertawa , Tetapi
Kemudian Tiba-Tiba Loyo Bahkan Menangis, Memiliki
Pengendalian Diri Yang Buruk, Merasa Kehilangan Rasa
Aman (Karena Ditinggalkan , Tidak Ada Orang Yang Bisa
dipercaya dan Diperlakukan Kasar), Cenderung Merasa
Rapuh Dan Mudah Hancur, Cenderung Merusak Diri Dan
Impulsif

Resp31

Datam duria keahatan, bemas Eriminolegt, grafolos quaa werilivi

Acak

Acak

Benar

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Memiliki Perasaan Yang
Tidak Stabil ,Kadang Bersemangat, Tertawa , Tetapi
Kemudian Tiba-Tiba Loyo Bahkan Menangis, Memiliki
Pengendalian Diri Yang Buruk, Merasa Kehilangan Rasa
Aman (Karena Ditinggalkan , Tidak Ada Orang Yang Bisa
dipercaya dan Diperlakukan Kasar), Cenderung Merasa
Rapuh Dan Mudah Hancur, Cenderung Merusak Diri Dan
Impulsif

Resp32

DAOm cluion vefnoran . sarmasute \rimin 01ogi s aofolog g meninikt

Acak

Acak

Benar

Tipe Orang Dengan Tulisan Ini Memiliki Perasaan Yang
Tidak Stabil ,Kadang Bersemangat, Tertawa , Tetapi
Kemudian Tiba-Tiba Loyo Bahkan Menangis, Memiliki
Pengendalian Diri Yang Buruk, Merasa Kehilangan Rasa
Aman (Karena Ditinggalkan , Tidak Ada Orang Yang Bisa
dipercaya dan Diperlakukan Kasar), Cenderung Merasa
Rapuh Dan Mudah Hancur, Cenderung Merusak Diri Dan
Impulsif
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Lampiran | D

Contoh Form Tulisan Tangan

RO Htl‘.l Tl n“ﬂ"ﬂhq siin s nlaninn L,

Grarologi mervpakan Sebwdh WMy uUntux  Menganaliso  keprf badian
Sesearany muawi puiigan tanges Myu.  sePert helwga sidik dari, Lylisan
Langa® sebiap aron tyoe s .
bokten Langon 3 memilikl peunmkan dap (el ¥has. ol mi diarepabad
uliga NG &l b : ;

yong & ey merviokan nagil Proyersi clarn otk wanusia ,

.$¢h\'n3¢ Muncud igtitah delom  syudl grafolegi bahwa Tuisan +angan

Merypakan tuigan ofak.

 Melalvi gragoregt, turigan tangan dapab di anokiSa untuk mendes krigsivad,
(Perilaky  don  KePribodian gezeorang. lermatvi &5 ontarenya adalah |
M de dekesi  peandrungan yndokekan tindatan agresit, cara berpikir,

. Mingga Pendevension kedidau Jujvran. Perpembonyan graprsleq di
‘Tndanet’a beium teraly banyaw direnol, hanya plhat kepoligion yony

f mMenaqu Naran nyo,

Datam dunia kefohatan, termafor kriminolegi, graroiegi Juga memitit
[ ¥erervalton parena dapot pembanly dalam penyelidikan sebrah tinday

. Pidama Pemolguan tonda argan mevpun menggambarkan psi\co\oqf
Pelaky tPndak Didana, serta tefoluranya |

- Peraguna narke®a  akbir chiam dunio arapool Mewitivd geyhetsan
‘.Sendir\'. karakter tulisan Pecandv NArkela wiemilki recenderungan
Eviisan yang men i

9 yerupal tongkat pemypyl. afabila seseorang memi ikt

8 . R
I Jent i \
E Jenis tuksan sefertl v, ok begar hmvngkinnh Jdia picanv parkopa
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