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ABSTRAK 

 

Di era modern ini, Plant lift banyak ditemukan di banyak tempat. Plant lift 

merupakan plant yang cukup menarik, khususnya di bidang teknik Elektro. 

Pengontrolan pada plant lift sekarang ini tidak dilakukan langsung oleh manusia 

karena memerlukan teknologi pengontrol yang canggih. Teknologi pengontrol 

yang banyak dipakai sekarang ini adalah PLC (Programmable Logic Controller). 

Selain itu, Software SCADA (Supervisory Control And Data Acquisition)  dapat 

mendukung untuk  pengamatan dan pengolahan data dari plant lift. 

Dalam Tugas Akhir ini dilakukan realisasi, kontrol, dan pengamatan pada 

plant lift miniatur. Pengontrolan dapat dilakukan secara langsung melalu panel 

box yang berisi PLC dan komponen-komponen pengontrol lainnya. Pengamatan 

dan pengolahan data menggunakan software SCADA secara langsung dan hasil 

data pengamatan dapat diambil dan diolah. 

Berdasarkan hasil analisis, Beban ideal yang dapat diangkut oleh lift 

miniatur maksimum 5 kg dan dengan memprioritaskan panggilan searah maka 

daya dan waktu yang digunakan oleh lift miniatur lebih efektif dan efisien. 
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ABSTRACT 

 

In this modern era, Plant lifts are found in many places. Plant lift is a plant 

that is quite interesting, especially in the field of Electrical engineering. Now,  to 

control the plant lift is not performed directly by humans because it requires a 

sophisticated controller technology. Controller technology that is widely used 

today is the PLC (Programmable Logic Controller). In addition, Software 

SCADA (Supervisory Control And Data Acquisition) can support for the 

observation and data processing of the plant elevator. 

In this final project performed realization, control, and observation of 

plant miniature elevator. Control can be done directly through the panel box 

containing PLC and other control components. Observations and data processing 

using Vijeo Citect SCADA software can be done directly and the results of 

observational data can be retrieved and processed. 

Based on analysis result, the ideal weight of load that can be lifted by 

miniature lift maximum 5 kg and with same way call priority, the power and time 

which is used for miniature lift can be more effective and efficient. 
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