LAMPIRAN A
PROGRAM MATLAB



LAMPIRAN A

%% Praproses
%% cropping

baca= imread(“datal.jpg~);
figure("name”, "Baca Image");
a=imshow(baca);
b=im2bw(baca,graythresh(baca));
b=~b;
[baris kolom] = size(b);
for koloml=1:kolom
for barisl=1:baris
if b(barisl,koloml)==1
batas_kanan=koloml;
end
end
end

for kolom2=kolom:-1:1
for baris2=1:baris
if b(baris2,kolom2)==1
batas_kiri=kolom2;
end
end
end

for baris3=1:baris
for kolom3=1:kolom
if b(baris3,kolom3)==
batas_bawah=baris3;
end
end
end
for baris4=baris:-1:1
for kolom4=1:kolom
it b(baris4,kolom4)==1
batas_atas=baris4;
end
end
end
height=((batas_bawah-batas_atas));
width=((batas_kanan-batas_Kkiri));

x= imcrop(b,[batas_kiri batas_atas width height]);
figure, imshow (x), title ("Citra keseluruhan setelah proses
Crop™);

%baris 1
yl=imcrop(x,[7 15 47 62]);

y2=imcrop(x,[598 13 47 62]);
y3=imcrop(x,[715 13 47 62]);



y4=imcrop(x,[1365 13 47 62]);

%baris 2

y5=imcrop(x,[774 85 47 62]);
y6=imcrop(x,[1010 84 47 62]);
y7=imcrop(x,[1130 84 47 62]);
y8=imcrop(x,[1306 83 47 62]);

%baris 3
y9=imcrop(x, [657 160 47 62]);
y10=imcrop(x,[774 159 47 62]);

%baris 4
yll=imcrop(x,[835 233 47 62]);
yl2=imcrop(x,[1129 232 47 62]);

%baris 5

y13=imcrop(x,[9 311 47 62]);
yl4=imcrop(x,[362 309 47 62]);
y15=imcrop(x,[538 308 47 62]);
yl6=imcrop(x,[657 308 47 62]);
yl7=imcrop(x,[1898 304 47 62]);

%baris 6

y18=imcrop(x,[186 385 47 62]);
y19=imcrop(x,[362 383 47 62]);
y20=imcrop(x,[1484 379 47 62]);
y21=imcrop(x,[1602 379 47 62]);

%baris 7
y22=imcrop(x,[600 456 47 62]);
y23=imcrop(x,[835 456 47 62]);

%baris 8

y24=imcrop(x,[245 532 47 62]);
y25=imcrop(x, [599 530 47 62]);
y26=imcrop(x, [1484 527 47 62]);
y27=imcrop(x, [1602 526 47 62]);

%baris 9
y28=imcrop(x,[953 604 47 62]);
y29=imcrop(x,[1308 603 47 62]);

% baris 10

y30=imcrop(x,[541 680 47 62]);
y3l=imcrop(Xx,[776 679 47 62]);
y32=imcrop(x,[1367 676 47 62]);

%baris 11

y33=imcrop(x,[1131 752 47 62]);
y34=imcrop(x,[1308 752 47 62]);
y35=imcrop(x, [1426 751 47 62]);



%baris 12
y36=imcrop(x,[1072 827 47 62]);

Y%baris 1
[baris kolom] = size(yl); % crop tl
for koloml=1:kolom

for barisl=l:baris

if yl(barisl,koloml)==
batas_kanan=koloml;
end

end

end

for kolom2=kolom:-1:1
for baris2=1:baris
if yl(baris2,kolom2)==1
batas_kiri=kolom2;
end
end
end

for baris3=1:baris
for kolom3=1:kolom
if yl(baris3,kolom3)==1
batas_bawah=baris3;
end
end
end
for baris4=baris:-1:1
for kolomd4=1:kolom
if yl(baris4,kolom4)==
batas_atas=baris4;
end
end
end
height=((batas_bawah-batas_atas));
width=((batas_kanan-batas_Kkiri));

x1= imcrop(yl,[batas_kiri batas_atas width height]);
figure, imshow (x1), title ("Citra tl crop final®);
imvrite(x1,"x1.jpg”, " jpg”)

ﬁroses diulang sampai 36

[baris kolom] = size(y36); % crop t36
for koloml=1:kolom
for barisl=l:baris
if y36(barisl,koloml)==1



batas_kanan=koloml;

end
end
end

for kolom2=kolom:-1

i

for baris2=1:baris
if y36(baris2,kolom2)==

batas_kiri=
end
end
end

for baris3=1l1:baris

kolom2;

for kolom3=1:kolom
if y36(baris3,kolom3)==1
batas_bawah=baris3;

1:kolom
baris4,kolom4)==1

batas_atas=baris4;

end

end

end
for barisd4=baris:-1:1

for kolom4=
iT y36(
end

end

end

height=((batas_bawah-batas_atas));
width=((batas_kanan-batas_kiri));

x36= imcrop(y36,

[batas_kiri batas atas width height]);

figure,imshow (x36), title ("Citra t36 crop final™);

imwrite(x36, “x36

-Jpg”,"Jpg")

save 2datal.mat x1 x2 X3 x4 X5 x6 x7 x8 x9 x10 x11 x12 x13 x14 x15

x16 x17 x18 x19 x20
X32 X33 X34 x35 x36

%% Resize

X21 X22 %23 X24 x25 x26 x27 x28 x29 x30 x31

%% untuk ukuran 10 x 10
load 2datal.mat x1 x2 x3 x4 x5 x6 x7 x8 x9 x10 x11 x12 x13 x14 x15

x16 x17 x18 x19 x20
X32 X33 x34 x35 x36

sl=imresize(x1,[10
s2=imresize(x2,[10
s3=imresize(x3,[10
s4=imresize(x4,[10
sb=imresize(x5,[10
s6=imresize(x6,[10
s7=imresize(x7,[10
s8=imresize(x8,[10
s9=imresize(x9,[10

X21 X22 X23 X24 x25 x26 x27 x28 x29 x30 x31

101):
10D);
101):
10D);
101);
10D):
101);
10D):
10D);

sl0=imresize(x10,[10 10]);
sll=imresize(x11,[10 10]);



sl2=imresize(x12,[10 10]);
sl3=imresize(x13,[10 10]);
sld=imresize(x14,[10 10]);
sl5=imresize(x1,[10 10]);

sl6é=imresize(x16,[10 10]);
sl7=imresize(x17,[10 10]);
sl8=imresize(x1,[10 10]);

sl9=imresize(x19,[10 10]);
s20=imresize(x20,[10 10]);
s21l=imresize(x21,[10 10]);
s22=imresize(x22,[10 10]);
s23=imresize(x23,[10 10]);
s24=imresize(x24,[10 10]);
s25=imresize(x25,[10 10]);
s26=imresize(x26,[10 10]);
s27=imresize(x27,[10 10]);
s28=imresize(x28,[10 10]);
s29=imresize(x2,[10 10]);

s30=imresize(x30,[10 10]);
s31=imresize(x31,[10 10]);
s32=imresize(x32,[10 10]);
s33=imresize(x33,[10 10]);
s34=imresize(x34,[10 10]);
s35=imresize(x35,[10 10]);
s36=imresize(x36,[10 10]);

save 8originall.mat sl s2 s3 s4 s5 s6 s7 s8 s9 s10 s11 s12 s13
s14 s15 s16 s17 s18 s19 s20 s21 s22 s23 s24 s25 s26 s27 s28 s29
s30 s31 s32 s33 s34 s35 s36

%% untuk ukuran 20 x 20

load 2datal.mat x1 x2 x3 x4 x5 x6 X7 x8 x9 x10 x11 x12 x13 x14
X16 X17 X18 X19 x20 x21 x22 x23 x24 x25 x26 x27 x28 x29 x30 x31
X32 X33 x34 x35 x36

sl=imresize(x1,[20 20]);
s2=imresize(x2,[20 20]);
s3=imresize(x3,[20 20]);
s4=imresize(x4,[20 20]);
sb=imresize(x5,[20 20]);
s6=imresize(x6,[20 20]);
s7=imresize(x7,[20 20]);
s8=imresize(x8,[20 20]);
s9=imresize(x9,[20 20]);
sl0=imresize(x10,[20 20]);
sll=imresize(x11,[20 20]);
sl2=imresize(x12,[20 20]);
sl3=imresize(x13,[20 20]);
sl4=imresize(x14,[20 20]);
sl5=imresize(x1,[20 20]);
sl6=imresize(x16,[20 20]);
sl7=imresize(x17,[20 20]);
sl8=imresize(x1,[20 20]);
sl9=imresize(x19,[20 20]);

X15



s20=imresize(x20,[20
s21=imresize(x21,[20
s22=imresize(x22,[20
s23=imresize(x23,[20
s24=imresize(x24,[20
s25=imresize(x25,[20
s26=imresize(x26,[20
s27=imresize(x27,[20
s28=imresize(x28,[20

200);
20]);
2001):
200);
20]);
200);
20]):
200);
20]);

s29=imresize(x2,[20 20]);

s30=imresize(x30,[20
s31=imresize(x31,[20
s32=imresize(x32,[20
s33=imresize(x33,[20
s34=imresize(x34,[20
s35=imresize(x35,[20
s36=imresize(x36,[20

save 9originall_mat

201);
2001):
200);
20]):
200);
20]):
200);

sl s2 s3 s4 s5 s6 s7 s8 s9 s10 sl11 s12 s13

sl14 s15 s16 s17 s18 s19 s20 s21 s22 s23 s24 s25 s26 s27 s28 s29
s30 s31 s32 s33 s34 s35 s36

%% Reshape

load 9originall.mat sl s2 s3 s4 s5 s6 s7 s8 s9 s10 sl1l1 s12 sl13 s14
s15 s16 s17 s18 s19 s20 s21 s22 s23 s24 s25 s26 s27 s28 s29 s30
s31 s32 s33 s34 s35 s36

pl= reshape(si,1,[]):
p2= reshape(s2,1,[1);
p3= reshape(s3,1,[1):
p4= reshape(s4,1,[1);
p5= reshape(s5,1,[1):
p6= reshape(s6,1,[1);
p7= reshape(s7,1,[1);
p8= reshape(s8,1,[1);
p9= reshape(s9,1,[1);

pl0= reshape(sl0,1,[D;
pll= reshape(sili,1,[1);
pl2= reshape(sl12,1,[1);
pl3= reshape(si3,1,[D);
pl4= reshape(sil4,1,[1);
pl5= reshape(si5,1,[1);
pl6= reshape(si6,1,[1);

pl7= reshape(sl7,1,[
pl8= reshape(si8,1,[
pl19= reshape(sl9,1,[
p20= reshape(s20,1,[
p21= reshape(s21,1,[
p22= reshape(s22,1,[
p23= reshape(s23,1,[
p24= reshape(s24,1,[
p25= reshape(s25,1,[
p26= reshape(s26,1,[

D
1))
D
D
1))
1))
1))
D
1
D



p27= reshape(s27,1,[1);
p28= reshape(s28,1,[1);
p29= reshape(s29,1,[D);
p30= reshape(s30,1,[D);
p31= reshape(s31,1,[D);
p32= reshape(s32,1,[D);
p33= reshape(s33,1,[1);
p34= reshape(s34,1,[D);
p35= reshape(s35,1,[1);
p36= reshape(s36,1,[1);

resu= [pl; p2; p3; p4; p5; p6; p7; p8; p9; plO; pll; pl2; pl3;
pl4; pl5; pl6; pl7; pl8; pl9; p20; p21; p22; p23; p24; p25; p26;
p27; p28; p29; p30; p3l; p32; p33; p34; p35; p36]

save (Toriginall.mat®, "resu”)

%% PCA
load("tesujidata6.mat® ,"latih6" ,"uji6")

lat=1atih6
e=36

%% data latih

Data =lat";

Av=mean(Data,?2) %rata-rata citra

[H W]=size(Data) ; %mengetahui ukuran
matriks

AvData =repmat(Av,1,W); %menggandakan nilai Av
sebanyak H

DataAdjust= Data-AvData ; %menghitung zero mean

CovDataAdjust=DataAdjust*DataAdjust” ; %menghitung kovarian

[EigVector,EigValue] = eig(CovDataAdjust);

Eigvalue=diag(EigValue); %mengambil nillai

diagonal eigen value

[Junk, index]= sort(-EigValue); %mengurutkan nilai
eigen dari yang
terbesar ke yang
terkecil dengan
dikalikan



Eigvalue = EigValue(index) ; %nillai agen value yang
sudah di urutkan

EigVector=EigVector(:,index) ; %mengurutkan nilai

eigen vektor

RowFatureVector=transpose(EigVector(:,1:e)); %mengambil nilai
eigen vektor dari
semua baris pada 5
kolom

RowDataAdjust=(DataAdjust); %transpose nilai zero
mean

FinalData =RowFatureVector*RowDataAdjust ; %hasil PCA

FinalDatanorm=FinalData*diag(1./(sum(FinalData.”2).70.5));
%normalisasi hasil PCA

a= FinalDatanorm
save("teslat6.mat”,"a")
%%Data uji

6

ujii=uj

Datauji=ujii-

DataAdjustuji= Datauji-AvData ; %menghitung zero mean
bb=RowFatureVector*DataAdjustuji; %hasil PCA
b=bb*diag(1./(sum(bb.”~2)_.70.5)) %normalisasi hasil PCA

save (“tesuji6.mat”,"b")

JST LATIH
load (“teslat6.mat”,"a")
tic

Data=[a"
1

[Baris Kolom]=size(Data);
jmlh_data=Baris;
Jjmlh_input=Kolom;
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hidden_unit=26
output_unit=6

bobotv=(0.5-(rand(mlh_input,hidden_unit)*(0.5-(-0.5))));
bobotV=bobotv";

bobotw=(0.5-(rand(hidden_unit,output_unit)*(0.5-(-0.5))));

biasOut=(0.5-(rand(1,output_unit)*(0.5-(-0.5))));

delbobotv=zeros(hidden_unit, jmlh_input);
delbiasln=zeros(hidden_unit,1);
delbobotw=zeros(output_unit,hidden_unit);
delbiasOut=zeros(output_unit,1l);

target=[

RPRRPRRRRRRRRERER
eNeoNoloNoNoNoNoloNoNoNe}
eNeoNoloNoNoNoNoloNoNoNe}

eNeololoNoNoNoNololoNoNe]
RPRRPRRRRPRRRRERRER
eNeolololoNoNoNololoNoNe]

eNeoNoloNoNoNololoNoNe]
eNeoNoloNoNoNoloRoNoNe]
RPRRPRRRRRRRERRE



00 1;
1:

[np no]=size(target);
alpha=0.2
momentumfactor=0.5
con=1;

epoch=0;

beta=0.7*hidden_unit™(1/jmlh_input);

for i5=1:hidden_unit
vabs(i5)=norm(bobotv(i5,:));
end

for 16=1:hidden_unit
for j6=1:jmbh_input
v(i6, J6)=beta*bobotV(i6, j6)/vabs(ib);
end
end

bobot_bias_in=(beta-rand(hidden_unit,1)*(beta-(-beta)));

%Algoritma Pelatihan Backpropagation. .. .. ... ... .. .o oaoocaaoan

while con
e=0;
for i1=1:jmlh_data
for jl=1:hidden_unit;
z_net(jl)=bobot_bias_in(jl);
for ki1=1:jmbh_input
z_net(J1)=z_net(Jl)+Data(il,kl)*v(j1l,kl);

end
ZAD=2/(1+exp(-z_net(j1))))-1;

end
y_net = biasOut+Z*bobotw;
for 11=1:output unit

y(11)=1/1+exp(-y_net(11)));
f _errork(1)=Ctarget(il, 11)-y(I1D))*(y(1D)*(1-

vA1))));

end

delbobotw=(alpha*f_errork**z)+(momentumfactor*delbobotw) ;
delbiasOut=alpha*f_errork";

f_errorj=bobotw*f_errork**((y)*(1-(¥))");

for k3=1:hidden_unit
for i3=1:jmlh_input
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delbobotv(k3, i3)=(alpha*f_errorj(k3)*Data(il, i3))+(momentumfactor*
delbobotv(k3,i3));
delbiasln=alpha*f_errorj~;
end
end

v=v+delbobotv;
bobot_bias_in=bobot_bias_in+delbiasin”;
bobotw=bobotw+delbobotw" ;
biasOut=biasOut+delbiasOut”;

for i4=1:output_unit
e=e+(sqrt((sum(y(id)-target(il,i4))"2)/(np*no)));
end
end

n=str2num(get(handles.edit5,’String’));
epoch=epoch+1;

if e<0.001 || epoch==n

con=0;

end

x1(epoch)=epoch;

yl(epoch)=e;
end

Data

\%
bobot_bias_in
bobotw
biasOut

epoch

e

figure,plot(xl,yl);
xlabel ("Epoch®);
ylabel ("Error™);

toc

save BP8 v bobot_bias_in bobotw biasOut

JST UJl

load BP8 v bobot_bias_in bobotw biasOut
load ("tesORI1.mat","b")

Data=[b*
1
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[Baris Kolom]=size(Data);
Jjmlh_data=Baris;
Jjmih_input=Kolom;

hidden_unit=26
output_unit=3

%Algoritma Pengujian Backpropagation. ... ...... ... ... . ciciaiaanann
%

Jjum_naik=0
Jjum_lurus=0
Jjum_turun=0
Jjum_td=0

for il=1:jmlh_data

for jl=1:hidden_unit;
z_net(jl)=bobot_bias_in(jl);
for ki1=1:jmlh_input
z_net(Jl1)=z_net(Jl)+Data(il,kl)*v(gl,kl);
end
ZgL=2/A+exp(-z_net(1))))-1;

end
y_net = biasOut+Z*bobotw;

for 11=1:output_unit
y(I11D)=1/1+exp(-y_net(11)));

end
il

for k=1:1

for h=1:output_unit

if y(k,h)>= 0 && y(k,h)<0.5;
y(k,h)=0;
qck,h)=y(k,h);

else

y(k,h)=1;

q(k,h)=y(k,h);

end

end

a(1,:):;
it q==[1,0,0]
=" naik”
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Jum_naik=jum_naik+1;

elseif g==[0,1,0]
h=" lurus*

Jjum_lurus=jum_lurus+1;

elseif g==[0,0,1]
h=" turun*®

Jjum_turun=jum_turun+1;

else
h=" tidak terdefinisi”

Jjum_td=jum_td+1;
end

end

end
Jjum_naik
Jjum_lurus
jum_turun
jum_td

a=[
Jjum_naik
Jjum_lurus
Jjum_turun

1

al=sort(a,l, "descend”)
aa=al(l,D)
aaa=al(2,1)

if aa==jum _naik

"karakter anda optimis, dinamis, dan termotivasi”
elseif aa==jum_lurus

"karakter anda tenang, dapat mengendalikan diri dalam berfikir
dan bertindak”
else

"Karakter anda suka bergantung pada orang lain,mudah putus asa
dan pasrah®
end
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if aaa==jum_naik

"namun terkadang muncul karakter optimis, dinamis, dan
termotivasi-
elseif aaa==jum_lurus

"namun terkadang muncul karakter tenang,dapat mengendalikan
diri dalam berfikir dan bertindak®
else

"namun terkadang muncul karakter suka bergantung pada orang
lain, mudah putus asa dan pasrah®
End

Program GUI

function varargout = GUI_PCA JST(varargin)
% GUI_PCA_JST M-file for GUI_PCA JST.fig

% GUI_PCA_JST, by itself, creates a new GUI_PCA_JST or raises
the existing

% singleton*.

%

% H = GUI_PCA_JST returns the handle to a new GUI_PCA_JST or
the handle to

% the existing singleton*.

%

% GUI_PCA_JST("CALLBACK® ,hObject,eventData,handles,...) calls
the local

% function named CALLBACK in GUI_PCA_JST.M with the given
input arguments.

%

% GUI_PCA_JST("Property®,“Value®,...) creates a new
GUI_PCA_JST or raises the

% existing singleton*. Starting from the left, property
value pairs are

% applied to the GUI before GUI_PCA_JST_OpeningFcn gets
called. An

% unrecognized property name or invalid value makes property
application

% stop. All inputs are passed to GUI_PCA JST OpeningFcn via
varargin.

%

% *See GUI Options on GUIDE"s Tools menu. Choose "GUI allows
only one

% instance to run (singleton)".

%

% See also: GUIDE, GUIDATA, GUIHANDLES

% Edit the above text to modify the response to help GUI_PCA_JST

o

% Last Modified by GUIDE v2.5 30-Jul-2013 06:49:38

% Begin initialization code - DO NOT EDIT

gui_Singleton = 1;

gui_State = struct("gui_Name~, mfilename,
"gui_Singleton®, gui_Singleton,
"gui_OpeningFcn®, @GUI_PCA JST OpeningFcn,
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"gui_OutputFcn®, @GUI_PCA JST OutputFcn,
"gui_lLayoutFcn®, [] ,
"gui_Callback", [D:
it nargin && ischar(varargin{l})
gui_State.gui_Callback = str2func(varargin{1});
end

if nargout
[varargout{l:nargout}] = gui_mainfcn(gui_State, varargin{:});
else
gui_mainfcn(gui_State, varargin{:});
end
% End initialization code - DO NOT EDIT

% --- Executes just before GUI_PCA JST is made visible.
function GUI_PCA_JST OpeningFcn(hObject, eventdata, handles,
varargin)

% This function has no output args, see OutputFcn.

% hObject handle to figure

% eventdata reserved - to be defined in a future version of
MATLAB

% handles structure with handles and user data (see GUIDATA)

% varargin command line arguments to GUI_PCA JST (see VARARGIN)

% Choose default command line output for GUI_PCA_JST
handles.output = hObject;

% Update handles structure
guidata(hObject, handles);

% UIWAIT makes GUI_PCA_JST wait for user response (see UIRESUME)
% uiwait(handles.figurel);

% --- Outputs from this function are returned to the command line.
function varargout = GUI_PCA JST OutputFcn(hObject, eventdata,
handles)

% varargout cell array for returning output args (see VARARGOUT);
% hObject handle to figure

% eventdata reserved - to be defined in a future version of
MATLAB

% handles structure with handles and user data (see GUIDATA)

% Get default command line output from handles structure

varargout{l} = handles.output;

% --- Executes on button press in pushbuttonl.

function pushbuttonl_Callback(hObject, eventdata, handles)
tic

load ("teslat6.mat”,"a")

Data=[a"
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1:

[Baris Kolom]=size(Data);
jmlh_data=Baris;
Jmlh_input=Kolom;

hidden_unit=26
output_unit=3

bobotv=(0.5-(rand(Jmlh_input,hidden_unit)*(0.5-(-0.5))));
bobotV=bobotv";

bobotw=(0.5-(rand(hidden_unit,output_unit)*(0.5-(-0.5))));

biasOut=(0.5-(rand(1,output_unit)*(0.5-(-0.5))));

delbobotv=zeros(hidden_unit, jmlh_input);
delbiasln=zeros(hidden_unit,1);
delbobotw=zeros(output_unit,hidden_unit);
delbiasOut=zeros(output_unit,1);

target=[

%% untuk 3

RPRRPRRRRRRERRRRBR
[eNeoNololoNoNoNoloNoNo N
[eNeoNololoNoNoNoloNoNo N

eNeoNooNoNoNoNoloNoNoNe
RPRRPRRRRPRRRRRRER

[eNeNeoloNoNoloNoloNoNoNal

[oNeoNe])
[oNeoNe])
N
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eNeoNoNoNoloNoNoNal
eNeoNoNoNoloNoNoNal

RPRRPRRRRRRER

1:

[np no]=size(target);
alpha=0.2
momentumfactor=0.5
con=1;

epoch=0;

beta=0.7*hidden_unit™(1/jmlh_input);

for i5=1:hidden_unit
vabs(i5)=norm(bobotv(i5,:));
end

for i6=1:hidden_unit
for j6=1:jmbh_input
v(i6, j6)=beta*bobotV(i6,j6)/vabs(ib);
end
end

bobot_bias_in=(beta-rand(hidden_unit,1)*(beta-(-beta)));

%Algoritma Pelatihan Backpropagation. ... _ ... ... .. .. .. ... ._.....

%
while con
e=0;
for il1=1:jmlh_data
for jl=1:hidden_unit;
z_net(jl)=bobot bias in(jl);
for ki1=1:jmlh_input
z_net(J1)=z _net(Jl)+Data(il,kl)*v(l,kl);
end
Zg=2/(1+exp(-z_net(g1))))-1;
end
y _net = biasOut+Z*bobotw;
for 11=1:output_unit
y(11)=1/1+exp(-y_net(11)));
f_errork(11)=Ctarget(il, 11)-y(11))*(y(11)*(1-
A1))));

end

delbobotw=(alpha*f_errork®*2)+(momentumfactor*delbobotw);

A-17



delbiasOut=alpha*f_errork"”;
T_errorj=bobotw*f_errork**((y)*(1-(y¥))");

for k3=1:hidden_unit
for i3=1:jmbh_input

delbobotv(k3, i3)=(alpha*f_errorj(k3)*Data(il, i3))+(momentumfactor*
delbobotv(k3,i3));
delbiasln=alpha*f_errorj~;
end
end

v=v+delbobotv;

bobot _bias_in=bobot bias_in+delbiasin”®;
bobotw=bobotw+delbobotw" ;
biasOut=biasOut+delbiasOut”;

for i4=1:output_unit
e=e+(sqrt((sum(y(id)-target(il,i4))"2)/(np*no)));
end
end

n=str2num(get(handles.edit5, "String"));
epoch=epoch+1;
if e<0.001 |] epoch==n
con=0;
end
x1 (epoch)=epoch;
yl(epoch)=e;

xlabel ("Epoch™);
ylabel ("Error®);

plot(epoch,e,"m.-"); title("Grafik Error Terhadap Epoch®);
hold on;
grid on;
axes(handles.axes2?);
set(handles.text8, "String-,e);
set(handles.text9, "String~”,epoch);

end

Data

\%
bobot_bias_in
bobotw
biasOut

epoch

e

toc

A-18



set(handles.textl4, "String”,toc);
save BP10 v bobot bias_in bobotw biasOut

% --- Executes on button press in pushbutton7.
function pushbutton7_Callback(hObject, eventdata,
% load("tesujidata6.mat®™ ,"uji6")
load("teslat6.mat”, "AvData”, "RowFatureVector*)
load ("shape.mat”,"resu®)

ujii=resu;

DataAdjustuji= Datauji-AvData ;

bb=RowFatureVector*DataAdjustuji;
b=bb*diag(1./(sum(bb.”2)_.70.5));
[brs kIm]=size(b);
baris=num2str(brs);

Sp=" X ";
dim=[baris sp];
kolom=num2str(kim);

dimensi=[dim kolom];

set(handles.textll, "String” ,dimensi);
save ("ProsPCA._mat®,"b")

% --- Executes on button press in pushbutton8.
function pushbutton8_ Callback(hObject, eventdata,
load BP8 v bobot_bias_in bobotw biasOut
load("ProsPCA._mat®,"b")
Data=[b*"

1;

[Baris Kolom]=size(Data);
Jjmlh_data=Baris;
Jjmlh_input=Kolom;

hidden_unit=26;
output_unit=3;

handles)

handles)

%Algoritma Pengujian Backpropagation. ... ...... ... ... . ciciaaaaann

%

Jjum _naik=0;
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Jjum_lurus=0;
jum_turun=0;
Jjum_td=0;

for il1=1:jmlh_data

for jl=1:hidden_unit;
z_net(jl)=bobot_bias_in(jl);
for ki1=1:jmbh_input
z_net(J1)=z_net(l)+Data(il,kl)*v(j1l,kl);
end

ZgL=/A+exp(-z_net(1))))-1;

end
y_net = biasOut+Z*bobotw;

for 11=1:output unit
y(11)=1/1+exp(-y_net(11)));

for k=1:1

for h=1:output_unit

if y(k,h)>= 0 && y(k,h)<0.5;
y(k,h)=0;
q(k,h)=y(k,h);

else

y(k,h)=1;

ack,h)=y(k,h);
end

end

q(1,:);
i gq==[1,0,0]

Jum_naik=jum_naik+1;

elseif g==[0,1,0]
h=" lurus-;

Jum_lurus=jum_lurus+1;
elseif g==[0,0,1]
h=" turun®;

Jjum_turun=jum_turun+1;
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else
h=" tidak terdefinisi”;

Jjum_td=jum_td+1;
end

end

end
Jjum_naik;
jum_lurus;
Jjum_turun;
jum_td;

a=[
Jjum_naik;
jum_lurus;
jum_turun;

1

al=sort(a,l, "descend”);
aa=al(l,l);
aaa=al(2,1);

if aa==jum_naik

karakterl="karakter anda optimis, dinamis, dan termotivasi~;
elseif aa==jum_lurus

karakterl="karakter anda tenang, dapat mengendalikan diri
dalam berfikir dan bertindak”;
else

karakterl="Karakter anda suka bergantung pada orang lain,mudah
putus asa dan pasrah®;
end

ifT aaa==jum_naik

karakter2=" namun terkadang muncul karakter optimis, dinamis,
dan termotivasi”;
elseif aaa==jum_lurus

karakter2=" namun terkadang muncul karakter tenang,dapat
mengendalikan diri dalam berfikir dan bertindak®;
else

karakter2=" namun terkadang muncul karakter suka bergantung
pada orang lain, mudah putus asa dan pasrah®;

end
karakter=[karakterl karakter2?]
set(handles.text7, "String”,karakter);

% --- Executes on button press in pushbutton9.
function pushbutton9 Callback(hObject, eventdata, handles)
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[FileName,PathName]=uigetfile("*.jpg~", "Select the JPG-Tile");

handles.gambar=imread(ful I file(PathName, FileName));
axes(handles.axes73);

hold on;

image(handles.gambar)

axis off

guidata(hObject,handles);

% --- Executes on button press in pushbutton5.
function pushbutton5_Callback(hObject, eventdata, handles)

handles.bw=im2bw(handles.gambar,graythresh(handles.gambar));
handles.b=~handles._bw;
[baris kolom] = size(handles.b);
for koloml=1:kolom

for barisl=1:baris

if handles.b(barisl,koloml)==1
batas_kanan=koloml;
end

end

end

for kolom2=kolom:-1:1
for baris2=1:baris
if handles.b(baris2,kolom2)==1
batas_kiri=kolom2;
end
end
end

for baris3=1:baris
for kolom3=1:kolom
if handles.b(baris3,kolom3)==1
batas_bawah=baris3;
end
end
end
for barisd=baris:-1:1
for kolom4=1:kolom
it handles._b(baris4,kolom4)==1
batas_atas=baris4;
end
end
end
height=((batas_bawah-batas_atas));
width=((batas_kanan-batas_Kkiri));

reset (gca)

x= @mcrop(handles.b,[batas_kiri batas atas width height]);

axes(handles.axes73)
crop=imshow(x);

%baris 1
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yl=imcrop(x,[7 15 47 62]);
y2=imcrop(x,[598 13 47 62]);

y3=imcrop(x,[715 13 47 62]);
vd=imcrop(x,[1365 13 47 62]);

Y%baris 2

y5=imcrop(x,[774 85 47 62]);
y6=imcrop(x,[1010 84 47 62]);
y7=imcrop(x,[1130 84 47 62]);
y8=imcrop(x,[1306 83 47 62]);

%baris 3
y9=imcrop(x, [657 160 47 62]);
yl1l0=imcrop(x,[774 159 47 62]);

%baris 4
ylil=imcrop(x,[835 233 47 62]);
yl2=imcrop(x,[1129 232 47 62]);

%baris 5

y13=imcrop(x,[9 311 47 62]);
yl4=imcrop(x,[362 309 47 62]);
y15=imcrop(x,[538 308 47 62]);

yl6=imcrop(x,[657 308 47 62]);
yl7=imcrop(x,[1898 304 47 62]);

%baris 6
y18=imcrop(x,[186 385 47 62]);
y19=imcrop(x,[362 383 47 62]);

y20=imcrop(x,[1484 379 47 62]);
y21=imcrop(x,[1602 379 47 62]);

%baris 7
y22=imcrop(x, [598 457 47 62]);
y23=imcrop(x,[835 456 47 62]);

%baris 8

y24=imcrop(x,[245 532 47 62]);
y25=imcrop(x, [599 530 47 62]);
y26=imcrop(x, [1484 527 47 62]);
y27=imcrop(x, [1602 526 47 62]);

%baris 9
y28=imcrop(x,[953 604 47 62]);
y29=imcrop(x, [1308 603 47 62]);

% baris 10

y30=imcrop(x,[541 680 47 62]);
y3l=imcrop(x,[776 679 47 62]);
y32=imcrop(x, [1367 676 47 62]);
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%baris 11

y33=imcrop(x,[1131 752 47 62]);
y34=imcrop(x,[1308 752 47 62]);
y35=imcrop(x, [1426 751 47 62]);

%baris 12
y36=imcrop(x,[1072 827 47 62]);

%baris 1
[baris kolom] = size(yl); % crop tl
for koloml=1:kolom

for barisl=l:baris

it yl(barisl,koloml)==1
batas_ kanan=koloml;
end

end

end

for kolom2=kolom:-1:1
for baris2=1:baris
if yl(baris2,kolom2)==
batas_Kkiri=kolom2;
end
end
end

for baris3=1l1:baris
for kolom3=1:kolom
if yl(baris3,kolom3)==1
batas_bawah=baris3;
end
end
end
for baris4=baris:-1:1
for kolom4=1:kolom
if yl(baris4,kolom4)==1
batas_atas=baris4;
end
end
end
height=((batas_bawah-batas_atas));
width=((batas_kanan-batas_kiri));

x1= imcrop(yl,[batas_Kkiri batas atas width height]);
imvrite(x1,"x1_jpg®,"jpg");

6iulang sampail t36
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[baris kolom] = size(y36); % crop t36

for koloml=1:kolom

for barisl=1:baris

if y36(barisl,koloml)==1
batas_kanan=koloml;
end

end

end

for kolom2=kolom:-1:1
for baris2=1:baris
if y36(baris2,kolom2)==1
batas_kiri=kolom2;
end
end
end

for baris3=1:baris
for kolom3=1:kolom
if y36(baris3,kolom3)==
batas_bawah=baris3;
end
end
end
for baris4=baris:-1:1
for kolom4=1:kolom
if y36(baris4,kolom4)==
batas_atas=baris4;
end
end
end
height=((batas_bawah-batas_atas));
width=((batas_kanan-batas_Kkiri));

x36= Imcrop(y36,[batas_kiri batas_atas width height]);
imvrite(x36, "x36.jpg”, "Jpg")

sl=imresize(x1,[20 20]);
axes(handles.axes10)
crop=imshow(sl);

s2=imresize(x2,[20 20]);
axes(handles.axesll)
crop=imshow(s2);

s3=imresize(x3,[20 20]);
axes(handles.axes12)
crop=imshow(s3);

s4=imresize(x4,[20 20]);

axes(handles.axes13)
crop=imshow(s4);
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sb=imresize(x5,[20 20]);

axes(handles.axes14)
crop=imshow(s5);

s6=imresize(x6,[20 20]);

axes(handles.axes15)
crop=imshow(s6);

s7=imresize(x7,[20 20]);

axes(handles.axes16)
crop=imshow(s7);

s8=imresize(x8,[20 20]);

axes(handles.axes17)
crop=imshow(s8);

s9=imresize(x9,[20 20]);

axes(handles.axes18)
crop=imshow(s9);

sl0=imresize(x10,[20
axes(handles.axes19)
crop=imshow(s10);

sll=imresize(x11,[20
axes(handles.axes20)
crop=imshow(sll);

sl2=imresize(x12,[20
axes(handles.axes21)
crop=imshow(s12);

sl3=imresize(x13,[20
axes(handles.axes22)
crop=imshow(s13);

sl4=imresize(x14,[20
axes(handles.axes23)
crop=imshow(s14);

sl5=imresize(x15,[20
axes(handles.axes24)
crop=imshow(s15);

slé=imresize(x16,[20
axes(handles.axes25)
crop=imshow(s16);

sl7=imresize(x17,[20
axes(handles.axes26)
crop=imshow(sl17);

20D);

201);

201);

20D);

201);

201);

20D);

201);
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s18=imresize(x18,[20
axes(handles.axes27)
crop=imshow(s18);

sl9=imresize(x19,[20
axes(handles.axes28)
crop=imshow(s19);

s20=imresize(x20,[20
axes(handles.axes29)
crop=imshow(s20);

s2l1l=imresize(x21,[20
axes(handles.axes30)
crop=imshow(s21);

s22=imresize(x22,[20
axes(handles.axes31)
crop=imshow(s22);

s23=imresize(x23,[20
axes(handles.axes32)
crop=imshow(s23);

s24=imresize(x24,[20
axes(handles.axes33)
crop=imshow(s24);

s25=imresize(x25,[20
axes(handles.axes34)
crop=imshow(s25);

s26=imresize(x26,[20
axes(handles.axes35)
crop=imshow(s26);

s27=imresize(x27,[20
axes(handles.axes36)
crop=imshow(s27);

s28=imresize(x28,[20
axes(handles.axes64)
crop=imshow(s28);

s29=imresize(x29,[20
axes(handles.axes65)
crop=imshow(s29);

s30=imresize(x30,[20
axes(handles.axes66)
crop=imshow(s30);

20D);

20D);

200D);

20D);

20D);

20D);

201);

201);

20D);

201);

201);

20D);

201);
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s31=imresize(x31,[20
axes(handles.axes67)
crop=imshow(s31);

s32=imresize(x32,[20
axes(handles.axes68)
crop=imshow(s32);

s33=imresize(x33,[20
axes(handles.axes69)
crop=imshow(s33);

s34=imresize(x34,[20
axes(handles.axes70)
crop=imshow(s34);

s35=imresize(x35,[20
axes(handles.axes71)
crop=imshow(s35);

s36=imresize(x36,[20
axes(handles.axes72)
crop=imshow(s36);

pl= reshape(si,1,[]):
p2= reshape(s2,1,[1);
p3= reshape(s3,1,[1):
p4= reshape(s4,1,[1);
p5= reshape(s5,1,[1):
p6= reshape(s6,1,[1);
p7= reshape(s7,1,[1);
p8= reshape(s8,1,[1);
p9= reshape(s9,1,[1);

20D);

20D);

20D);

20D);

200D);

201);

pl0= reshape(sl0,1,[D;
pll= reshape(sili,1,[1);
pl2= reshape(sl2,1,[1);
pl3= reshape(si3,1,[D);
pl4= reshape(sil4,1,[1);
pl5= reshape(si5,1,[1);
pl6= reshape(si6,1,[1);

pl7= reshape(sl7,1,[
pl8= reshape(si8,1,[
p19= reshape(sl9,1,[
p20= reshape(s20,1,[
p21= reshape(s21,1,[
p22= reshape(s22,1,[
p23= reshape(s23,1,[
p24= reshape(s24,1,[
p25= reshape(s25,1,[
p26= reshape(s26,1,[
p27= reshape(s27,1,[
p28= reshape(s28,1,[
p29= reshape(s29,1,[
p30= reshape(s30,1,[
p31= reshape(s31,1,[

1))
1))
D
1
1))
1))
1))
D;
1
D
1))
D
D
1))
D
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p32= reshape(s32,1,[D);
p33= reshape(s33,1,[1);
p34= reshape(s34,1,[1);
p35= reshape(s35,1,[1);
p36= reshape(s36,1,[1);

resu= [pl; p2; p3; p4; p5; p6; p7; p8; p9; pl0; pll; pl2; pl3;
pl4; pl5; pl6; pl7; pl8; pl9; p20; p21; p22; p23; p24; p25; p26;
p27; p28; p29; p30; p3l; p32; p33; p34; p35; p36]

save ("shape.mat”,"resu”)

axis off
axes(handles.axes73);
guidata(hObject, handles);

% -—-- I¥ Enable == "on", executes on mouse press in 5 pixel
border.

% --- Otherwise, executes on mouse press in 5 pixel border or over
pushbutton9.

function pushbutton9_ ButtonDownFcn(hObject, eventdata, handles)
figure("ButtonDownFcn*® ,handles.gambar);
axes(handles.axes73);

% --- Executes on button press in pushbuttonl3.
function pushbuttonl3_Callback(hObject, eventdata, handles)
close all

function edit5_Callback(hObject, eventdata, handles)

% hObject handle to edit5 (see GCBO)

% eventdata reserved - to be defined in a future version of
MATLAB

% handles structure with handles and user data (see GUIDATA)

% Hints: get(hObject, "String®) returns contents of edit5 as text
% str2double(get(hObject, "String")) returns contents of
editb as a double

% --- Executes during object creation, after setting all
properties.

function edit5 CreateFcn(hObject, eventdata, handles)

% hObject handle to edit5 (see GCBO)

% eventdata reserved - to be defined in a future version of
MATLAB

% handles empty - handles not created until after all
CreateFcns called

% Hint: edit controls usually have a white background on Windows.
% See ISPC and COMPUTER.
if ispc && isequal(get(hObject, "BackgroundColor®),
get(0, "defaultUicontrolBackgroundColor ™))
set(hObject, "BackgroundColor™, "white");
end
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larene smukneag makid. Pala noroake
rﬁ_qu an Eﬁriu'ucxi‘-o kembal




Responden 7

$iap pP3agi tata berangkat cekolah
dengan sukaclita. tata tidak lupa
membawa alat tulis dan buku yano
diperlukan. ketika tiba di sekolal
ternyatd tata lupa membawa cesuaty
yaitu tvgas minggu Llalu. tata pun
recab dan taku! sehingga dia meniadi
pucat . caat bel berbunyi tata macul
ke dalam Lkelag, ternyata aquryu Yyang
bersangbkutan Yidalk dapat hadir
karena anaknyy ¢alit. tata meracy
leg9a dan bercukacita Lembali

Responden 8

[V\a¢ eant tata bergnoaxat Sexolah
Depnaan Sokacita . kata tidak LuepQ
Membaoona atat tvili S dan baku 4wang
litecrlukan. Kketika {iba disekolah
tetnyata tata (0UPaq membawa SeSvuqtu
aity reaas myadshoe (glu. tata PRunb
tecal dopn takut Sehingoa duavmenyadi
Pucat. Saat bel berbona; tatq maSulk
e dalam Felal, ternaqadia Qurd:ygng
bercanakutan tidak daeat hadict
tu(era andka%yg Sqki(l . £gta merasgq

|

ead daf berSUkgcitad kembal
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Responden 9

tiap pagi Eatid bBEranokas TewelLah
denaan [ T e U ol R A o 5 s o ti dak | upQ
membagwa a q t t u - dan by K U Yy ang
diper!l ukaan k'@ 44 kg ST S o . ¢ kol ah
e rnyag e d £t Q% a |l upa memobQ a L v L e R P ¢
W g 5 ok 4 U g g g Mi N QG U L@l o kG kG & W
resah dan tokut sehingga dia meniadi
P ucat sagt b e | ber bunwyi tagta magsuk
e Ggalagm kel &as ; t 2F Db yiQka s T yang
Lersanvoktugran tidak dapPoas hadir

VIRl A gt G K Ay s e e e Lo ta Merasa

| € 9c¢ g m bR s K8ed bo  Bewowbially
Responden 10

tiap Pagi tata werangkat Sekolah
dengap sovkegidas Tato edakw fdpa
mMembo wa oalat tovilisS dan boku yYyang
diperlivkan. ketika tiva dv sekolah
jernyota datbe Vvepa membaws gesvatu
yaitov 4vgas minggqo lalv. tatae pun
resoh dan Yakut sehinggqa dic menjadi
pPUCat sant bLel be~rb0n5‘1 faota magsgok
ke datanw kelag, tecrnyate gurv vang
ber¢canrngkvitan t+tidak da?at hadi ¢
karene anaknua Saki 4 ta ta rgraf a
lege dan bergvkacita kembal i.
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Responden 12

i
de
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te
9Ya
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PN

pagl
sukae
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hgan

mbowa
per |l ukan,
rhyata
P +u tugas
tah dan
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ke dalam kel
bersangkut an
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lega dan
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1 tea, ta tidak
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dan bukuy
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tidak dapat bha
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kolah
lupaq
Yana
sekolah
s§ecuvqtoe
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menjadi
masguk
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Responden 13

tiqf Pagi tataq berahg
dengan Svkacita. tata
membawa alaot tvlijsg
diPerlukah. Keticrga
ternyata tata Juera
4aitv tvgasS Minggu
resah dan tacvut
Pucagt. Saqat bel
ke dglam ¥ela$,
ber{angrutan Yidak da
kalena ahaktnya Sakit.
lega dap bersveacitu

b
In e
\ a
Sehih
berbu

don buitvy

ternyata Qurvu

kat sevolah
tidak |vea
Yahng

ba d1 sexol qh
mbawa Sefuqtvu
tata Pun
99a dia menjadi
hYyi tadta mafuve
yana

| v .

Pat hadi r
tata meraga
tembal i

Responden 14

P&Al tata becrany
Aengan Sukactita. tata
MembgWwa alat VIS
dipertukan: kebika
terfnvauta tate Lupa
Ya1tu tuvugac minggqw
feSah dan takui
pucat. saact bel
kC dat am key g 5
bectanqkutan
karte hna aNagn ya
le9e¢ dan

Liay

\ a

Sakitk
bert tukaceg it ®

dan
ti1 b a
Mewmba Wa

Cenhihd9gq a
berbunyhl
tecryyata
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Fay fekotah
{ida it tvee
bukV Yan

di (e kol ah
fesvatV
Yqta pVUN
d1a WMeadadi
tata ®Mofuvugk
qur Vv ljdng
haldi ¢

bata et as

tv.,
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Responden 15
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Responden 16
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Responden 17
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Responden 18
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Responden 19

Y{aoa} Pasgil tata bevangwat gewolah
dengan ¢ vhaciTta. taka tidoa%w \uyx q
Wewmbawo alal v ig dan SUNLV yang
AivPeYT\ Ukah:- Xeiriwo &ib%a dicewolaw
tetayata tata Ve wWRWMbLP»AaWA R SUVAkD
9yati ¢tV tvugags wianggL \gqlv. toka oun

YT0etah dan Xakw ok

teNingaan

di a6 won gadi

e

PVE ok

e\l SerThHuhnyi kaka wWOCLU R
dale ® %ol agr¥Yetrhvyaka sSvr\Lw yahnhg

ftaa %

bevcangRvkan ki
kKary e hna anavhlya
leg a dan L eXtuw

daw dasat "hwadlcr
tawti t° kXaka werata
actita sewmbalj

Responden 20

tiap a9l

toata

bercangkat

vekol(ah

dengan sokacita
membawa alat +4v
Adidecl vkan. Ke+

tkata 4+idae lupq
lis dan boku yYahg
ita tiba di sekolah

ternyata tata
gaitv togas
o DCAR, L
PVvcat. sqga+

ke dalam kel
bersangkutan
karenNa anakn
e 9a dan

dan 4+akot

loepa membawa
minggu (alv,
bel
as,
+idak

ya

sakit.
bersutkaci ta

sehingga
bectbunyil
tecnyata

dqeat

tatq
kemobal i,

sSesvatv
tata PUun
dia menjadi
tata masvek
guruv yang
had7t r
meras a
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Responden 21

x1ap pq9! tatag bdberangka+ sekoOlak
dengan sukacita: tata +1 dak (uea
meMbawa alat +ulisS dan buXu Yang
di feclukan: ketika 41ba a1 seKolakh
ternYata tata (ue® npwmbawa sesuaty
yaltu fuga s MINIIGuU \qlu. tata 2un

Ke dalaw Kelas, Yetnyatra 3utu Yang
lbersangkutah +idak data¥r hadll
Katena apaknya sakit: 4+tata meroasa
lega dan bSprsukacira ketmbalf

resSafh dan takut sehingga dia menjadi
pucat:. saax be\ berdunyi +atq tasuk

Responden 22

tiap Pegi tata berangkat sekol ah
dendaan Sukaci to., tata tidak LlLupa
membawa alat tulis dan buku Yana
diperlukan. Ketika tiba di sekolah
ternyata tata Lupao membawa sesuatu
yaitu tugac mingqu lalu. taqta Pun

ke dalam kelas, ternyata guru Yyang
hersangkutan tidak dapat hadir
lkarena anaknya sakit. tata meracsa
lega dan bersukacita kembali.

recsah dan takut sehingga dia mengjadi
pPucat. saat bel berbunyi tata masuk
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Responden 23

krap pag) tata berangkat sewolakh
dengan fukacita. tava trdak Lupa
membhawa alat tylr1§ dan hvku 9Jang
diperlukan. Rewv i ka tviba di Sekolah
ternyata tata Lupa ntmhowa (eguatu
yaitu tugqeaf ®mMing¢w [Lalu. bava pun
resah dan takub sehingga dia menjadt
pucat., faat bel YNerbhuayi tata maguk
ke dalam %elas) btermyakta gqurv Jang
beccangutan Y1dak dapat wadicr
Karena angkaya sakit. btata mefafa
lega dan berc Sukacita kembali .

Responden 24

tiaP PA9i tata berandkat sekolah
dendan gsukacitd. tata tidak |vpa
membawa alag tulis dan bvkv vyang
direrluykan. ketika tiba di sekolah
ternvyata tata lvpa membawa sesvatu
Yaity tvgas minggu laly. tata PvuD
resah dan takui sehingga dia menjadi
fucat. Saat bel berbunyi tata masuk
ke dalam kelas, ternyagsa 3urv yang
bersandgvian tiddk dapat hadir
Karena anaknya SAkid. tOa&a meraca
lega dan bersvkacita kembali,
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Responden 25

tiap pagi tata berangkat sekoleh
dengan svkacita, tata btidak lupjy
membawd alat tulis daan boky yang
diperluokan, Ketika tiba di sekolah
terngata tata lupo membirwa sesvuatu
gai tV tugas ming9gy |alu. tatapun
fesah dan takut sehingga dia men)adi
pucat. sadbt bel bevbunyi Lata masuk
ke dalam kelas, bternyatad garu Yyano
bersangkutan tidak dapat hadir '
kdrena anaknyga 92kib., tala merasa
lega dan beroukacita kembali

Responden 26

{-,iqf fQJi tatla bgrang,\;q-la Se\.o\qk
Jedgaw sukatitew, bada Lidak lupn
membawa alat Lylic dan bubku yang
Jiperlukan., Kelika Libe 4i svekelak
{:cfngﬂ.’t.q Ltata Iurn mtmkqwa sesuatu
Yyaitu tugas minggu lalu. Lala pun
tresah dan fLakut cehingda diaq mengjadj
pucab. zaat bel berbunyi tate masuk
be dalam kelas), deenyaba gutu gyang
bersangkutan tidak dapat hadir
karena arnaknya sakid., Lala merasa

[ ga dan Persabhdci ta keaball ,
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Responden 27

tiayp pagil tato berangkat sekolah
dengan svkacita. tata tidak lupa
Menbamwo alat tulis dan buku Yadng
diperlukan: Ketika tiba di sSekolah
Lternyata taga Lupa membawa Sesuatu
waitu tugas minggu lalu. tatoa Pun
cesoh dan takut sehingga dio wmen)adi
Pucat:. Sgat bel berbunyi tata wasuk
Q@ dalam kelas, ternYata guru Yahy
bersangkotan tidak dabat hadir
Loreno onaknhya soakit. toato merasa
tego0 dan bersvkacita kewbali .

Responden 28

tia® P9y tatae bevranghkat frekol ak
engan sSupncita. tata tidebk |vta
ewmbaweae alat tolis dav buwu Yyanrg
iverlukan., ketika ¢ibva di te kolah
erenyato t ata lupe membawe e fuam twu
aitu tugas winsg9uw talw, tadta pun
esSabkh danw takut fehivwvoga dia menwladi
veat. Saadt vel berbunyy tatwu mecso k
ke dalan keles, ternyata Jguvru Yany
bersandruvtan fidaw datat hodi
Yarene anoknyn $akit, teta wmeraSa
lega don berfvkancite kembalij.

- A £ A . 7 2

C-14




Responden 29

Responden 30

{Ii arP Pag l‘ ‘{uta .‘oeru‘n qlka[{. rrlelk'ol h
dengan Sukacita, tate tidak |uta
9
\

mbawe ala¢ tuwlis dewn buku yvan
iterluban . kbedi ba Cibw 40 ek

=
o

ernhnyate tate 'uwpa membawn tetuvatu
sfi tu tagut RivgIu VY alw; Tate PAN
Cabh dan takut fehinag9a qie menjadi
t foat he! berdbvoyizggata masguk
dalaw kelat, ternYyaka Surw yany
ertangkutan tidat dapate hadicr
rerna anakaya tukit. fata mere s
ey n dap hertukoncito kembal .
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Weta
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LAMPIRAN D
Hasil Pengenalan Karakter



Data

Nama
responden

Hasil JST

Lt!
lurus

lt!
turun

Karakter

Latief

15

0

Karakter anda tenang, dapat
mengendalikan diri dalam berpikir dan
bertindak namun terkadang muncul
karakter optimis, dinamis, termotivasi

Novitasari

11

15

Karakter anda bergantung pada orang lain,
mudah putus asa, pasrah namun terkadang
muncul karakter tenang, dapat
mengendalikan diri dalam berpikir dan
bertindak

Leni

10

Karakter anda tenang, dapat
mengendalikan diri dalam berpikir dan
bertindak namun terkadang  muncul
karakter optimis, dinamis, termotivasi

Renol

31

Karakter anda tenang, dapat
mengendalikan diri dalam berpikir dan
bertindak

Nelly

12

Karakter anda optimis, dinamis,
termotivasi namun terkadang muncul
karakter tenang, dapat mengendalikan diri
dalam berpikir dan bertindak

Prili

26

Karakter anda tenang, dapat
mengendalikan diri dalam berpikir dan
bertindak namun terkadang muncul
karakter optimis, dinamis, termotivasi

Anastasia

10

Karakter anda tenang, dapat
mengendalikan diri dalam berpikir dan
bertindak namun terkadang  muncul
karakter optimis, dinamis, termotivasi

Viranda

21

Karakter anda tenang, dapat
mengendalikan diri dalam berpikir dan
bertindak namun terkadang muncul
karakter optimis, dinamis, termotivasi

Sesilia

11

13

Karakter anda tenang, dapat
mengendalikan diri dalam berpikir dan
bertindak namun terkadang  muncul
karakter optimis, dinamis, termotivasi

10

Jonathan

13

12

Karakter anda optimis, dinamis,
termotivasi  namun terkadang muncul
karakter tenang, dapat mengendalikan diri
dalam berpikir dan bertindak

11

Rudi

29

Karakter anda tenang, dapat
mengendalikan diri dalam berpikir dan
bertindak namun terkadang muncul
karakter optimis, dinamis, termotivasi
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Data

Nama
responden

Hasil JST

lt1
lurus

‘t’
turun

Karakter

12

Katie

13

Karakter anda tenang, dapat
mengendalikan diri dalam berpikir dan
bertindak namun terkadang  muncul
karakter optimis, dinamis, termotivasi

13

Debora

19

Karakter anda optimis, dinamis,
termotivasi namun terkadang muncul
karakter tenang, dapat mengendalikan diri
dalam berpikir dan bertindak

14

Hendri

13

Karakter ~ anda  optimis, dinamis,
termotivasi namun terkadang muncul
karakter tenang, dapat mengendalikan diri
dalam berpikir dan bertindak

15

Ester

15

11

Karakter anda tenang, dapat
mengendalikan diri dalam berpikir dan
bertindak namun terkadang muncul
karakter bergantung pada orang lain,
mudah putus asa, pasrah

16

Theresia

22

Karakter anda tenang, dapat
mengendalikan diri dalam berpikir dan
bertindak namun terkadang  muncul
karakter optimis, dinamis, termotivasi

17

Uchi

11

Karakter anda bergantung pada orang lain,
mudah putus asa, pasrah namun terkadang
muncul karakter tenang, dapat
mengendalikan diri dalam berpikir dan
bertindak

18

Damayanti

12

10

Karakter anda optimis, dinamis,
termotivasi namun terkadang muncul
karakter tenang, dapat mengendalikan diri
dalam berpikir dan bertindak

19

Nova

11

Karakter anda tenang, dapat
mengendalikan diri dalam berpikir dan
bertindak namun terkadang muncul
karakter optimis, dinamis, termotivasi

20

Melinda

19

Karakter anda tenang, dapat
mengendalikan diri dalam berpikir dan
bertindak namun terkadang muncul
karakter optimis, dinamis, termotivasi

21

Yenti

e

Karakter anda tenang, dapat
mengendalikan diri dalam berpikir dan
bertindak namun terkadang muncul
karakter optimis, dinamis, termotivasi
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Data Nama Hasil JST Karakter
responden ‘1’ ‘t’ ‘1’
naik | lurus | turun
22 Thari 3 24 2 Karakter anda tenang, dapat
mengendalikan diri dalam berpikir dan
bertindak namun terkadang muncul
karakter optimis, dinamis, termotivasi
23 Teddy 3 25 2 Karakter anda tenang, dapat

mengendalikan diri dalam berpikir dan
bertindak namun terkadang muncul
karakter optimis, dinamis, termotivasi

24 Robert 17 10 1

Karakter ~ anda  optimis, dinamis,
termotivasi namun terkadang muncul
karakter tenang, dapat mengendalikan diri
dalam berpikir dan bertindak

25 Rena 1 35 0 Karakter anda tenang, dapat
mengendalikan diri dalam berpikir dan
bertindak namun terkadang  muncul
karakter optimis, dinamis, termotivasi

26 Zen 26 0 0 Karakter anda optimis, dinamis,
termotivasi

27 Natalia 15 11 2 Karakter ~ anda  optimis, dinamis,
termotivasi namun terkadang muncul

karakter tenang, dapat mengendalikan diri
dalam berpikir dan bertindak

28 Harry 9 7 6 Karakter anda optimis, dinamis,
termotivasi namun terkadang muncul
karakter tenang, dapat mengendalikan diri
dalam berpikir dan bertindak

29 Randa 3 1 24 | Karakter anda bergantung pada orang lain,
mudah putus asa, pasrah namun terkadang
muncul  karakter  optimis, dinamis,
termotivasi

30 Ika 35 0 0 Karakter anda optimis, dinamis,
termotivasi

Keterangan: V = benar, X = salah
untuk 't' naik
untuk 't' lurus

untuk 't' turun
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