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ABSTRAK 

 

 Saat ini teknologi berkembang pesat, sehingga sangat dimungkinkan untuk 

membuat suatu sistem pengendali peralatan elektronik untuk mempermudah 

pekerjaan manusia yang semakin beragam. Untuk alasan kemudahan dan 

kenyamanan maka dikembangkan sistem pengendali dengan menggunakan 

komputer sebagai pusat kendali yang dapat di akses dari berbagai tempat dengan 

didukung jaringan internet. Sistem pengendalian webcam bisa mempermudah 

dalam pemantauan suatu ruangan dengan arah pandangan yang disesuaikan tanpa 

harus memantau langsung ke tempat yang bersangkutan. 

 Sistem pemantau ruangan menggunakan bahasa pemrograman Visual 

Basic 6.0 sebagai pengendali dan diintegrasikan dalam halaman web berbasis 

bahasa pemrograman web PHP. Dua buah webcam dipasang pada motor servo 

yang dikendalikan untuk bergerak sesuai sudut yang telah diprogram sebelumnya. 

Motor servo digerakkan oleh pengontrol mikro ATMEGA16 yang sudah 

mendapat sinyal perintah dari komputer melalui komunikasi serial. User dapat 

mengakses sistem pemantau melalui halaman web. 

 Sistem pengendalian webcam dapat berputar sebanyak satu derajat 

kebebasan dan dengan batasan sudut antara 0 derajat sampai 180 derajat. Tingkat 

keberhasilan sistem pengendalian webcam dalam berputar dengan resolusi sudut 

sebesar 45° adalah 100%. Secara keseluruhan sistem pemantau ruangan dapat 

bekerja sesuai yang diinginkan yaitu menampilkan gambar sesuai sudut dan 

webcam yang diinginkan. 
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ABSTRACT 

 

 Nowadays technology is growing very fast. It is possible to make a control 

system for electronic devices that facilitate various task. For simplicity and 

comfort reasons, computer as main control now developed to be access at any area 

supported by internet network. Webcam controlling system can make things easier 

in monitoring a room with an adjustable range of sight without need to be in the 

area. 

 Room monitoring system used Visual Basic 6.0 programming language as 

controller on the computer and integrated on PHP webpage. Two webcams are 

mounted in two servo motors which moved in various angles as user wanted to be. 

Servo motors moved by signal from microcontroller ATMEGA16, which also get 

signal from computer using serial communication. User can access monitoring 

system on webpage. 

 Webcam controlling system can rotate in one degree of freedom, with 

angle boundary between 0 degrees to 180 degrees. Chance of success in rotating 

and changing webcam with degree resolution by 45° is 100 percent. Over all, 

room monitoring system work very well by displaying image in any wished angle 

rotation and webcam. 
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