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ABSTRAK

Kualitas ikan dapat dipengaruhi oleh banyak faktor. Faktor-faktor tersebut
adalah kualitas pakan, air dan kolam. Hal yang terpenting juga adalah frekuensi
pemberian pakan pada ikan. Pemberian pakan dengan frekuensi yang tepat, akan
membuat kualitas ikan bertambah baik. Namun, tidak semua peternak ikan dapat
memberi pakan dengan frekuensi pemberian yang tetap. Hal itu dikarenakan oleh
berbagai macam hal seperti lupa untuk memberi pakan, kesibukan yang tidak
dapat ditunda dan lain sebagainya. Sehingga jika ikan diberi pakan dengan jadwal

yang tidak tetap, itu akan berpengaruh pada pertumbuhan ikan.

Pada tugas akhir ini dirancang perangkat yang berbasis mikrokontroler
ATmegal6 yang dapat memberi pakan pada ikan dengan frekuensi yang tetap.
Peternak cukup mengatur jam pada penjadwalan pada perangkat utama yang
disebut Master. Perangkat ini akan memberi pakan pada ikan sesuai dengan
jadwal yang telah diatur. Peternak juga bisa memberi pakan pada kolam yang
letaknya berjauhan karena komunikasi ke tempat pakan bisa mencapai kurang
lebih 1 km. Tempat pakan yang mulai kosong dapat dipantau dengan melihat

lampu indikatornya.

Dari hasil uji coba, perangkat utama dapat melakukan tugasnya dengan
mengatur tempat pakan untuk memberi pakan pada jadwal yang telah ditetapkan

dan lampu indikator dapat memberi informasi status tempat pakan yang kosong.
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ABSTRACT

The fish quality can be affected by many factors. They are feed quality,
water quality and pond quality. The most important thing too is the frequency of
feeding on fish. Feeding with the right frequency, will make the fish grow good
quality. However, not all farmers can feed the fish at a fixed frequency. That was
caused by a variety of things such as forgetting to give food, busyness that can not
be postponed and so forth. So if the fish were fed with a schedule that is not fixed,
it will affect the growth of fish.

In this final project, a devices designed that can feed the fish with a fixed
frequency based on ATmegal6 microcontroller. Breeders simply set the clock on
the scheduling of the device called the Master. This device will provide feed to the
fish according to the schedule set. Breeders can also feeding on the pond that is
located far apart due to the feeding of communication can reach approximately 1
km. The feed that began to empty can be monitored by looking at the lights
indicator.

From the test results, the main device can do its job by setting all the
feeding to feeding on a set schedule and the lights indicator can give information

if the feed began to empty.
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