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ABSTRAK

Tanda tangan dapat menjadi sebuah pengenalan identitas seseorang. Setiap
orang memiliki tanda tangan yang bersifat unik serta cenderung berbeda dengan tanda
tangan milik orang lain. Keunikan ini menjadi suatu ciri yang handal untuk
mengidentifikasi seseorang

Sistem Identifikasi tanda tangan merupakan proses pencarian kepemilikan
tanda tangan. Hasilnya vyaitu berupa nama pengguna dengan persentase
kecocokannya. Pada tugas akhir ini, Proses identifikasi tanda tangan menggunakan 2
metode yaitu metode gradien dan metode perhitungan jarak antar titik pada tanda
tangan.

Sistem diuji dengan menggunakan 5 data tanda tangan. Pada uji kasus
pertama 5 orang yang datanya telah dimasukkan ke dalam database akan dicoba
untuk dikenali oleh system. Untuk metode gradien, dari 30 kali pengujian terdapat 2
kali kesalahan penerimaan, sehingga didapat nilai FAR 8%. Maka didapat akurasi
penerimaan sebesar 92%. Untuk metode perhitungan jarak antar titik pada tanda

tangan, dari 30 kali pengujian tidak terdapat kesalahan penerimaan sehingga nilai
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FAR 0%. Maka didapat akurasi penerimaan sebesar 100%. Pada uji kasus yang
kedua, 5 penipu akan mencoba meniru tanda tangan yang ada pada database. Untuk
metode gradient, dari 100 kali pengujian terdapat kesalahan penolakan sebanyak 6
kali sehingga didapat FRR 6%. Maka didapat akurasi penolakan sebesar 94%. Untuk
metode perhitungan jarak antar titik pada tanda tangan, dari 100 kali pengujian
terdapat kesalahan penolakan sebanyak 8 kali sehingga didapat FRR 8%. Maka

didapat akurasi penolakan sebesar 92%.

Kata Kunci  : Identifikasi Tanda tangan.
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ABSTRACT

Signatures can serve as an introduction of one's identity. Everyone has a
signature that is unique and tends to differ from other people’s signatures. This
uniqueness becomes a reliable feature for identifying a person

Signature identification system is a signature property search process. The
result is a user name with the match percentage. In this final project, signature
identification process using two methods, the gradient method and the method of
calculating distances between points in the signature.

The system was tested by using 5 data signature. In the first test case of five
people whose data was entered into the database will try to be recognized by the
system. For the gradient method, from 30 times the test there are 2 times the error
acceptance, so the system got FAR value equal to 8%. The system has accuracy of
acceptance equal to 92%. For the method of calculating distances between points in
the signature, from 30 times the test there was no reception error, so the system got

FAR value equal to 0%. The system has got accuracy of acceptance equal to 100%. In
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the case of the second test, five false users will try to replicate the existing signatures
in the database. For the gradient method, from 100 times the test there are six times
the error rejection , so the system got FRR value equal to 6%. The system has
accuracy of rejection equal to 94%. For the method of calculating distances between
points in the signature, from 100 times the test there are eight times the error rejection
, SO the system got FRR value equal to 8%. The system has accuracy of rejection
equal to 92%.

Keyword . Signature Identification.
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