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ABSTRAK 

 

Dewasa ini kecepatan transportasi darat adalah hal yang penting untuk 

mendukung aktifitas dalam kehidupan sehari – hari. Sehingga banyak produsen 

kendaraan terutama mobil berlomba – lomba untuk menciptakan mobil yang 

memiliki kecepatan tinggi. Semakin meningkatnya kecepatan mobil yang beredar 

di jalan raya maka mengakibatkan bertambahnya tingkat kecelakaan yang 

disebabkan oleh mobil – mobil yang melaju dengan kecepatan tinggi. 

Pada Tugas Akhir ini, dirancang dan direalisasikan sebuah alat yang dapat 

digunakan untuk mengukur laju kecepatan kendaraan di jalan raya, kemudian 

hasil pembacaannya dapat dipantau secara nirkabel dari mobile device. 

Sistem terdiri dari 2 buah LDR yang digunakan untuk mendeteksi laju 

kecepatan kendaraan, lalu data yang diperoleh akan diproses dengan 

menggunakan pengendali mikro AVR ATMEGA32. Hasil perhitungan dari 

pengendali mikro tersebut akan dikirimkan menggunakan modul bluetooth DBM 

– 01 secara nirkabel ke perangkat penerima (mobile device) yang sudah 

menggunakan teknologi J2ME. 

Berdasarkan dari percobaan yang dilakukan dalam Tugas Akhir ini, alat 

pengukur kecepatan berhasil direalisasikan dengan jarak rata – rata jangkauan 

pengiriman data sejauh 23,7 meter bila tanpa penghalang dan jarak rata – rata 

jangkauan pengiriman data sejauh 18,3 meter bila ada penghalang. Sedangkan rata 

– rata selisih pembacaan sebesar 1,8 km/jam untuk motor dan 0,8 km/jam untuk 

mobil. 

 

Kata kunci  : Pengukur kecepatan, AVR ATMEGA32, komunikasi nirkabel, 

J2ME. 
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ABSTRACT 

 

Today, speed of land transportation is essential to support the activities in 

daily lives. So many car manufacturers are racing to develop and create a car that 

has a high speed. The increasing speed on the highway then the resulting increase 

the level of accidents caused by cars driving at high speed. 

In this Final Project, will be designed and realized a tool that can be used 

to measure the speed of vehicles on the highway, then the result can be monitored 

wirelessly from a mobile device. 

The system consists of 2 pieces LDR used to detect the vehicle speed, than 

data obtained will be processed using AVR ATMEGA32 microcontroller. The 

calculation result of the microcontroller will be transmitted using the bluetooth 

module DBM - 01 wirelessly to a mobile device which are already using J2ME 

technology. 

Based on experiments, the speed measuring device successfully realized 

with the average range data transmission is 23.7 meters without barrier and 18.3 

meters with barrier. The average difference between readings is 1,8 km/hour for 

motorcycles and 0,8 km/hour for cars. 

 

Key word  : accelerometers, AVR ATMEGA32, wireless communications, 

J2ME. 
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