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ABSTRAK 

 

Teknologi wireless adalah teknologi yang sangat berkembang akhir-akhir 

ini. Hal ini dikarenakan kepraktisan yang ditawarkan oleh teknologi wireless yang 

tidak memerlukan kabel untuk koneksinya. Teknologi ini dapat diterapkan dalam 

berbagai aplikasi seperti telepon wireless, sistem central lock pada mobil, mainan 

remote control, dan masih banyak aplikasi lain yang digunakan untuk kepentingan 

pelayanan. 

Pada Tugas Akhir ini, dirancang satu aplikasi teknologi wireless untuk 

keperluan pelayanan di tempat-tempat umum khususnya di restoran yang disebut 

dengan wireless service bell. Pada dasarnya sistem ini terdiri dari dua bagian 

utama yaitu perangkat pengirim dan penerima. Sistem yang dirancang terdiri dari 

banyak pengirim dan hanya satu penerima saja. Masing-masing perangkat 

pengirim akan mengirimkan informasi berupa alamat (yang berfungsi untuk 

membedakan perangkat pengirim yang satu dengan yang lain) dan data (yang 

berfungsi untuk membedakan pelayanan yang diminta, seperti meminta bill, menu, 

air, dsb.) yang dipicu melalui penekanan salah satu push button yang tersedia. 

Ketika  push-button ditekan informasi (alamat dan data) akan dikodekan 

kemudian dikirimkan ke perangkat pengirim, yang selanjutnya akan 

ditransmisikan menggunakan gelombang radio 315MHz dengan modulasi ASK 

(Amplitude Shift Keying). Informasi yang dikirimkan akan diterima oleh perangkat 

penerima kemudian akan didekodekan untuk mendapatkan informasi 

sesungguhnya yang dikirimkan berupa alamat dan data. Selanjutnya informasi ini 

akan diolah oleh mikrokontroler Atmega16 untuk ditampilkan pada perangkat 

keluaran berupa LCD dan komputer. 

Berdasarkan percobaan yang dilakukan, sistem wireless service bell yang 

dirancang berhasil direalisasikan dengan persentase keberhasilan 100% selama 

sistem masih berada di dalam batas jangkauan antenna. Jarak maksimum yang 

dapat dicapai di tempat terbuka (tidak ada halangan) adalah 30.6m dan di tempat 

tertutup (ada benda-benda pengahalang) adalah 15.2m. 

 

Kata Kunci : Wireless Service Bell, ASK 315MHz, Pengontrol Mikro ATMega16  
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ABSTRACT 

 

Now days, wireless technology is a highly developed technology. This is 

due to the practicality offered by wireless technology that does not require the use 

of wires. This technology can be applied in various applications such as wireless 

telephones, central lock system on cars, remote control for toys, and many other 

applications that are used for the benefit of the service. 

 In this final project, a wireless technology application will be designed for 

service in public places, especially in a restaurant which is called wireless service 

bell. Basically this system consists of two main parts: transmitter and receiver. 

The designed system consists of many transmitters and one receiver. Each 

transmitters will send the information in the form of address (which serves to 

distinguish the individual senders) and data (which serves to distinguish the 

requested services, such as requesting a bill, menu, water, etc..) that is triggered 

through suppression of one push-buttons. When the push-button is pressed, the 

information (address and data) will be encoded and then sent to the transmitter, 

which would then be transmitted using radio waves 315MHz with ASK 

(Amplitude Shift Keying) modulation. The information sent will be received by 

the receiver, then will be decoded to get the real information that is sent in the 

form of address and data. Further, the information will be processed by the 

microcontroller ATmega16 to be displayed on 2 output devices : LCD and 

computer. 

Based on the experiments that have been conducted, the system which is 

designed for wireless service bell can be realized successfully with the successful 

percentage of 100% as long as the system is still inside the limit range of the 

antenna. The maximum distance that can be reached outdoors (without obstacle) 

is 30.6m and indoors (with multiple blocking objects) is 15.2m. 
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