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ABSTRAK 

 

Dewasa ini perkembangan mikrokontroler dan aplikasi laser semakin pesat 

dalam kehidupan sehari-hari. Dengan perkembangan kedua teknologi tersebut 

alat-alat elektronika semakin berkembang dengan spesifikasi yang semakin 

lengkap dan semakin modern.  Salah satu aplikasinya adalah dalam alat proyektor 

yang sering digunakan dalam kegiatan sehari-hari baik dalam kegiatan 

perkantoran,sekolah,perkuliahan, dan lain-lain. Dengan menggunakan prinsip 

sinar laser, mikrokontroler dan dibantu dengan optik  alat proyektor dapat 

menampilkan objek tulisan  yang  diinginkan. 

Pada Tugas Akhir ini, dirancang dan direalisasikan sebuah alat yang dapat 

menampilkan objek tulisan berupa angka menggunakan laser pointer dan 

rangkaian cermin yang diputar menggunakan motor DC, kemudian hasil objek 

tulisan yang berupa angka tertampil di layar. 

Sistem terdiri dari laser pointer yang diatur oleh mikrokontroler untuk  

menembak sinar laser kepada rangkaian cermin yang diputar oleh motor DC 

dengan kecepatan tetap, kemudian dipantulkan ke layar yang akan membentuk 

objek tulisan berupa angka sesuai yang telah diprogram oleh mikrokontroler. 

Hasil objek tulisan berupa angka akan tampil di layar. 

Berdasarkan dari percobaan yang dilakukan dalam Tugas Akhir ini, alat 

penampil objek tulisan berupa angka berhasil direalisasikan dengan putaran 

kecepatan motor DC yang memutar rangkaian cermin  rata – rata 1635 rpm.  

Dalam Tugas Akhir ini ditampilkan hasil objek tulisan berupa angka 0 sampai 

dengan angka 9.  

 

Kata kunci : Laser  proyektor, AVR ATMEGA16, laser pointer. 
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ABSTRACT 

Today microcontroller development and application of laser accelerating 

in everyday life. With the development of both technologies are electronic devices 

is growing with more complete specifications and more modern. One application 

is in the projector tool that is often used in daily activities whether in the office, 

school, classroom, and others. By using the principle of laser light, optical 

microcontroller and assisted with projector tool to show pictures / words move as 

desired. 

In this final project, designed and realized a tool that can display objects in 

writing of the number using a laser pointer and a series of mirrors are rotated 

using a DC motor, then the object of writing the results of a number displayed on 

the screen. 

The system consists of a laser pointer that is set by the microcontroller to 

shoot a laser beam to mirror circuit played by DC motors with constant speed, 

then reflected to a screen that will form the object writing of the appropriate 

number has been programmed by the microcontroller. Object results in the form 

of writing numbers will appear on the screen. 

Based on the experiments conducted in this final, writing object viewer 

tool successfully realized by a number of DC motor rotation speed of the rotating 

mirror series average - average 1635 rpm. In this final display object results in the 

form of writing numbers 0 to number 9. 
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