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ABSTRAK

Identifikasi tanda tangan adalah suatu proses untuk mengidentifikasi dan
menemukan kepemilikan tanda tangan orang lain. Untuk saat ini, ada banyak
tanda tangan palsu pada umumnya menjadi sangat berbahaya bagi mereka yang
mudah ditiru tanda tangannya. Maka dibutuhkan suatu sistem yang dapat
mengidentifikasi secara cepat dan tepat.

Untuk mengidentifikasi sebuah tanda tangan, pertama membutuhkan
preprocessing image dan ekstraksi fitur. Fitur proses ekstraksi dilakukan dengan
segmentasi gambar berupa baris dan kolom untuk memperoleh informasi yang
signifikan pada fitur gambar tanda tangan, dan untuk memperoleh nilai data yang
akan diproses dengan Moment Invariant. Pelatihan dan pengujian oleh jaringan
saraf tiruan (JST) Back Propagation.

Pada Tugas Akhir ini identifikasi kurang berhasil dilakukan dengan
masukan nilai Moment Invariant, karena sebagian besar nilai momentnya sangat
kecil dengan persentase keberhasilan 10% dengan RMSE rata-rata 0,4339.
Identifikasi berhasil dilakukan dengan masukan nilai Moment Invariant ditambah
dengan nilai Global Feature dengan persentase keberhasilan 100% dengan
RMSE rata-rata 0,0747.

Kata kunci: jaringan syaraf tiruan, momen invariant backpropagation,

preprocessing image.
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ABSTRACT

Signature identification is a process to identify and find the ownership of
another person's signature. For now, there are many fake signatures in general are
very dangerous for those who easily mimic signature. So needed a system that can
identify quickly and accurately.

To identify a signature, in the first place requires image preprocessing and
feature extraction. Feature extraction process is carried out using image
segmentation in the form of rows and columns to obtain meaningful information
on the characteristics of the images in the signature, and to obtain the value of the
data to be processed at the moment all languages. Training and testing by an
artificial neural network (ANN) back propagation.

In this final identification had less success makes with the values of
invariant input time, because most of the moment value very small percentage of
10% with an average 0,4339 RMSE. Made identification successfully with more
input value the value of the moment invariant features world with the success rate
of 100% with an average 0,0747 RMSE.

Keywords: neural network, backpropagation, moment invariant,
preprocessing image.
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