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ABSTRAK
Kendaraan bermotor yang semakin lama semakin banyak menyebabkan
lalu lintas yang semakin padat. Kepadatan tersebut menyebabkan kemacetan yang
sangat mengganggu dan merepotkan. Pemilihan jalan harus semakin hati-hati agar
tidak terjebak dalam kepadatan lalulintas. Untuk itu dengan menggunakan
“Sistem Penjejakan Letak Kendaraan Bermotor dengan Menggunakan MMS”

diharapkan para pengguna jalan dapat memilih jalan yang terbaik .

Pada Tugas Akhir ini dibuat sebuah sistem yang dapat mengamati letak
kendaraan bermotor berbasis mikrokontroler AT Mega 16 dimana piranti ini
menggunakan dua buah sensor, yaitu sensor Potensiometer dan Odometer digital.
Selain dapat mendeteksi letak kendaraan bermotor, sistem dapat juga
mengirimkan data berupa gambar letak terakhir kendaraan bermotor dengan

menggunakan layanan MMS (Multimedia Message Service).

Hasil akhir dari tugas akhir ini, sistem dapat menunjukan pergerakan dari
letak kendaraan bermotor dan jalur yang dilalui. Pergerakan diwakili oleh titik-
titik yang diupdate setiap detik dari sinyal pulsa yang dikirimkan lewat

microcontroller.

Kata Kunci : Microcontroller, Odometer digital, Potensiometer, MMS,

Active Expert

i Universitas Kristen Maranatha



TRACING SYSTEM FOR VEHICLES POSITION USING MMS

Chendy Martika Jaya / 0522134

Electrical Engineering, Maranatha Christian University,

J1. Prof.Drg.Suria Sumantri, MPH no.65, Bandung, Indonesia.

email : chend_cell@yahoo.com

ABSTRACT
Motor vehicles are more and more traffic causing more crowd in the road.
Density is causing congestion very disturbing and troublesome. The selection path
to the more careful not to get stuck in traffic density. For that by using the
“Tracing System for Vehicles Position Using MMS” expected the road users can

choose the best path so as to reach the goal safely and quickly as possible

In this final project created a system that can observe the location of
motor vehicle based on Microcontroller AT Mega 16 in which this device uses
two sensors, sensors Potentiometer and Digital Odometer. In addition to detect the
location of a motor vehicle, the system can also transmit the location of the last
picture of motor vehicles using the MMS service (Multimedia Message Service).
With all the above uses, motor vehicle users are expected to be more easy to find a
way as effectively as possible.

The end result of this final task, the system can show where the movement
of motor vehicles and traveled path. Movement represented by the dots which is

updated every second of the pulse signal transmitted through the microcontroller.

Key Word : Microcontroller, Odometer digital, Potensiometer, MMS, Active
Expert
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