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ABSTRAK

Kemajuan ilmu pengetahuan dan teknologi dari masa ke masa
berkembang dengan pesat. Jika ditelusuri kembali, dahulu seluruh kegiatan
dilakukan secara manual. Seiring dengan perkembangan teknologi,
sebagian kegiatan telah diubah menjadi suatu sistem otomatis. Seperti
untuk membuka pintu yang memerlukan tenaga manusia, saat ini telah
banyak pintu yang dapat secara otomatis terbuka ketika ada seseorang
yang akan masuk. Namun ada sedikit kendala, dimana saat ada seseorang
yang berjalan dengan cepat harus menunggu pintu terbuka secara otomatis
yang menyebabkan seseorang tersebut harus berhenti terlebih dahulu dan
menunggu hingga pintu terbuka.

Pada Tugas Akhir ini, sensor ultrasonik (PING) digunakan untuk
mengukur kecepatan jalan pengunjung. Motor dc digunakan untuk
mengatur kecepatan buka pintu. Profotype pintu geser otomatis
dikendalikan menggunakan mikrokontroler ATMegal®6.

Hasil pengujian menunjukan bahwa kecepatan buka pintu akan
meningkat seiring dengan meningkatnya kecepatan jalan pengunjung yang
diukur dengan sensor ultrasonik (PING). Persentasi kesalahan pembacaan
jarak oleh sensor ultrasonikpun pada sudut tegak lurus hanya 4.31%.

Kata Kunci:  Sensor ultrasonik (PING), Motor dc, Prototype pintu geser
otomatis, Mikrokontroler ATmegal6,
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ABSTRACT

Sains and technology is moving very fast from time to time. Previously,

every activity is always done manually. But along with the development of
technology, some activity had changed become automatic system. For example,
now a door can open automatically if there is someone who wants to get in. But,
there is a problem if someone who walks fast wants to enter that door. Because

that person have to wait until the door finally open.

In this Final Year Project, prototype of automatic sliding door controlled

by microcontroller ATMega 16. Sensor ultrasonic is used to measure the speed of

visitor’s walk. Motor dc is used to arrange the speed of open door.

The test result shows that the speed of sliding door is increase along with

the increasing speed of visitor’s walk which has been measured by sensor

ultrasonic. Error rate for sensor ultrasonic to measure a distance is 4.31%.

Key word : Prototype Sliding Door, Motor dc, Microcontroller ATmegal®,

Ultrasonic Sensor (PING).
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