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ABSTRAK

Perkembangan teknologi roket sebagai wahana luar angkasa, peluru kendali,
dan lainnya sudah semakin berkembang. Indonesia merupakan salah satu Negara
yang sedang mengembangkan teknologi roket ini. Salah satu hal yang menjadi
perhatian peneliti adalah bagaimana menumpangkan sebuah satelit pada roket.
Sebelum menumpangkan satelit, para peneliti menguji roket dengan menumpangkan
sebuah piranti berisi sensor-sensor sehingga dapat mengirimkan data telemetri.
Piranti tersebut disebut payload.

Pada tugas akhir ini, telah dibuat sebuah prototype payload untuk roket uji
muatan. Payload merupakan sebuah piranti berbasis mikrokontroler ATMegal28
menggunakan GPS (Global Positioning System) dan empat buah sensor yaitu sensor
ADXL330, sensor CMPS03, DT-Sense Humidity sensor, dan DT-Sense Barometric
pressure and Temperature sensor. Selain memperoleh data, sistem ini juga dapat
mengirimkan data melalui modul RF ke penerima yang ada di stasiun pemantau dan
data tersebut ditampilkan dengan menggunakan program Visual Basic 6.0.

Setelah pengujian alat, sensor akselerometer dan kompas bekerja dengan baik,
GPS memiliki selisih lintang sekitar 7m dan bujur sekitar 4m terhadap Google maps,
hasil dari sensor kelembaban memiliki selisih 17%RH, tekanan memiliki selisih 4Hpa

dan suhu memiliki selisih 1°C jika dibandingkan dengan data dari BMKG.
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ABSTRACT

Development of rocket technology as a means for spacecraft, missiles, and
others are increasingly developing. Indonesia is one country that is developing rocket
technology. One of the problems that interest the researcher is how to load a satellite
in rocket. Before load a satellite, many researcher test the rocket with load a device
contents some sensors so it can send telemetry data. The device called payload.

In this final project, a prototype of payload used for rocket load testing has
made. Payload is a device with microcontroller basis that contains a GPS (Global
Positioning System) and four sensors, ADXL330 sensor, CMPS03 sensor, DT-Sense
Humidity sensor, and DT-Sense Barometric pressure and Temperature sensor.
Besides obtaining data, this system also can send the data with RF module to the
receiver in monitoring station and the data displayed with Visual Basic 6.0.

After doing experiment, accelerometer and compass sensor work well, GPS
have difference in latitude approximately 7m and in longitude approximately 4m if
compare to Google maps, results from humidity sensor have difference 17%RH,
pressure have difference 4Hpa and temperature have difference 1°C if compare to

data from BMKG.
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