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ABSTRAK 

 

 Pada era globalisasi sekarang ini, banyak bangunan gedung bertingkat dengan 

skala ketinggian yang berbeda-beda. Untuk memudahkan aktivitas masyarakat pada 

satu tempat yang sama, sehingga diperlukan lift yang berfungsi sebagai alat 

transportasi vertikal yaitu sebagai penghubung antar lantai suatu gedung. 

 Pada Tugas Akhir ini telah direalisasikan sistem pengontrolan dan monitoring 

miniatur lift 3 lantai ini menggunakan Mikrokontroler AT89S52 dan program pada 

PC (Personal Computer) menggunakan Delphi sebagai tampilan posisi lift pada 

monitor komputer. Lift bekerja sesuai dengan pola yang telah ditentukan yaitu lantai 

1 menjadi prioritas pada saat jam masuk kerja pukul 07.00-08.00, dan lantai 3 

menjadi prioritas pada saat jam pulang kerja  pukul 16.00-17.00, selain dua kondisi 

tersebut, yang menjadi prioritas adalah lantai dengan penggunaan lift yang terbanyak. 

Pengawasan lift dapat dilihat pada monitor komputer, bila koneksi berwarna merah, 

lift mengalami gangguan, dan koneksi berwarna hijau, lift tidak mengalami gangguan. 

Berdasarkan hasil percobaan yang telah dilakukan, lift dapat dikendalikan dan 

dimonitor dengan baik, dengan keberhasilan 100%. 

 

Kata Kunci : Mikrokontroler AT89S52,  Komputer, Lift. 
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ABSTRACT   

 

In the era of globalization today, many buildings storey buildings with scales 

the height of different aptitudes. To make the society in one place the same, so that 

required a lift that serves as a means of transportation vertical namely as a link 

between the floor of a building. 

At this Final Task has been realized of PC(Personal Computer)  based control 

and monitoring system of miniature 3-floor lift using microcontroller AT89S52 and 

program on the PC (Personal Computer) using Delphi as the display position of the 

lift on a computer monitor. Lift works in accordance with a predetermined pattern 

that is the first floor to be a priority time for work at 07.00 to 08.00 o’clock, and the 

third floor is a priority time of out work at 16.00 to 17.00 o’clock, in addition to the 

two conditions, the priority is the floor with the use of lift the most. Supervision of 

lift can be viewed on a computer monitor, where red connection, lift was down, and 

green connections, lift are not impaired. 

Based on the results of experiments conducted, the lift can be controlled and 

monitored well, with the success of 100 %. 
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