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ABSTRAK 

 

ASRS (Automatic Storage and Retrieval System) adalah sistem yang 

digunakan untuk menyimpan atau mengambil barang pada rak bersusun. Sistem 

ini diciptakan dengan tujuan mempersingkat waktu dalam proses penyimpanan 

dan pengambilan barang pada rak bersusun. 

Dalam Tugas Akhir ini telah dirancang dan direalisasikan pengendalian 

ASRS (Automatic Storage and Retrieval System) dengan  menggunakan 

mikrokontroler AVR ATMega16. Program yang dibuat dengan menggunakan 

Microsoft Visual Basic 6.0 menampilkan tampilan yang mudah untuk 

dioperasikan. Kemudian data tersebut dikirimkan melalui komunikasi serial RS-

232 ke mikrokontroler ATMega16. Driver motor DC yang terhubung dengan 

mikrokontroler, akan menggerakan motor DC untuk memutar batang ulir dalam 

proses pengendalian ASRS (Automatic Storage and Retrieval System). 

Dari hasil percobaan yang dilakukan, diperoleh kesimpulan pengendalian 

ASRS (Automatic Storage and Retrieval System) dengan  menggunakan 

mikrokontroler AVR ATMega16 telah berhasil dibuat. Rata-rata kesalahan 

pergeseran keseluruhan dari pengujian sistem adalah 1,10 %.  

 

Kata Kunci :  ASRS (Automatic Storage and Retrieval System), ATMega16, 

Mikrokontroler, Motor DC. 
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ABSTRACT 

 

ASRS (Automatic Storage and Retrieval System) is a system that is used to 

store and retrieve goods into multiple rack. The purpose of creating this system is 

to reduce wasting time in storing and retrieving goods from multiple rack. 

 In this Final Project, controlling ASRS (Automatic Storage and Retrieval 

System) has been designed and realized. The program developed by Microsoft 

Visual Basic 6.0 program which is provide for an user interface. Then, the data is 

sent through RS-232 serial communication to ATMega16 microcontroller. The 

DC motor driver connected to microcontroller AVR ATMega16 will be rotated 

screw in the process of controlling ASRS (Automatic Storage and Retrieval 

System).  

The test of controlling ASRS has been done. The result shown that a 

controlling ASRS (Automatic Storage and Retrieval System) using 

microcontroller AVR ATMega16 has been succesfully made. Average error of  

the system is 1,10%.  

 

Key Word :  ASRS (Automatic Storage and Retrieval System), ATMega16 

Microcontroller, DC Motor. 
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