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ABSTRAK

Error-correcting Code adalah suatu cara pintar untuk mendeteksi dan 

mengkoreksi suatu error pada sistem komunikasi digital, berkat perkembangan 

teknologi komunikasi, pengkoreksian error menjadi lebih mudah dengan berbagai 

macam metode, salah satunya dengan kode BCH dalam mencari letak bit error

yang berjumlah banyak (multiple error). 

Gelombang informasi berupa sinyal digital dikirimkan oleh transmitter 

lalu sinyal tersebut diubah ke dalam bentuk biner dengan encoder dan melewati 

kanal, pada perancangan perangkat dengan menggunakan ATMEGA8535, bit-bit 

yang melewati kanal inilah yang akan diolah dan diberi error agar dapat dideteksi

letak bit error yang terjadi dan mengkoreksi bit-bit error tersebut agar menjadi 

sama dengan sinyal informasinya. 

Dari hasil analisa menunjukkan bahwa teknik error-correcting code

mampu mendeteksi dan mengkoreksi bit pesan yang terkena error dikarenakan

adanya proses decoding. Dengan kode BCH, maka pendeteksian dan 

pengkoreksian error menjadi lebih baik karena dapat mendeteksi beberapa 

kesalahan atau multiple error.

Kata kunci : kode BCH, error-correcting code, Mikrokontroler ATMEGA8535.
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ABSTRACT

Error correcting code is a smart way to detect and correct a error in a 

digital communication system. Because of the development of communication 

technology, correcting the error becomes easier with a variety of method, one of 

the method is by BCH code technique, in searching for location of a large number 

of bit error (multiple error).

The wave information in the form of digital signals transmitted by the 

transmitter and the signal is converted into a binary form with encoder and 

through in channel, in the design of devices with using ATMEGA8535, these bits

are stores in this channel was the one which will give in though and the error that 

can be detected where lies the error that occurred and correcting the error bits to 

be equal to the signal information.

From the result of data analysis shows that error correcting code is able to 

detect and correct of bit massages which are getting error due to decoding process. 

With BCH code, detection and correction of error getting better because it can 

detect some errors or multiple errors.
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