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ABSTRAK

Akhir-akhir ini teknologi komunikasi berkembang sangat pesat. Penerapan
teknologi komunikasi semakin memudahkan manusia dalam melakukan
monitoring dan navigasi. Salah satu teknologi yang sedang banyak digunakan
adalah teknologi Global Positioning System (GPS). GPS ini memiliki fungsi
sebagai alat bantu penentu koordinat posisi dalam koordinat tiga dimensi, serta
petunjuk tanggal dan waktu. Salah satu aplikasi GPS yaitu pelacakan keberadaan
lokasi kendaraan menggunakan GPS receiver yang menerima data posisi
kendaraan dari satelit, dan layanan SMS untuk mengirimkan data dari GPS serta
Geographic Information System (GIS) untuk visualisasi lokasi objek merupakan
teknologi pelacakan kendaraan yang relatif murah dan mudah dikembangkan.

Pada tugas akhir ini, dirancang suatu sistem penentuan posisi kendaraan
menggunakan GPS (sumber informasi posisi), dua buah handphone (komunikasi
sistem dan pengguna) dan mikrokontroler (pengatur lalulintas data dan instruksi)
yang dibagi menjadi dua bagian yaitu bagian objek dan bagian navigasi. Bagian
objek bertugas mengirimkan data-data GPS berupa lintang, bujur, kecepatan, dan
arah kendaraan setiap saat diminta dengan bantuan teknologi SMS sebagai media
pengiriman data posisinya. Bagian navigasi dibantu dengan software Visual Basic
bertugas untuk menyimpan data GPS, lalu data yang diterima diolah menjadi
tampilan pada gambar peta agar memudahkan pengguna untuk mengamati posisi
objek.

Setelah dilakukan pengujian pada sistem pelacakan kendaraan
menggunakan layanan SMS. Alat bekerja dengan baik sesuai dengan apa yang
diharapkan.
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ABSTRACT

Nowadays, technology of communications is more growing fast. The
application of communication technology make people easier to do the monitoring
and navigation. One of the technologies that are widely used is the Global
Positioning System (GPS). This GPS has a function as a tool in determining the
three-dimensional of position coordinates, also as a date and time instructions.
One of the GPS’s applications that are tracking the presence of vehicle location
using a GPS receiver that receives vehicle position data from satellites, and SMS
services to send data from GPS and Geographic Information System (GIS) to
visualize the location of the object is a vehicle tracking technology, which is
relatively inexpensive and easily developed.

In this final project, will be design a vehicle positioning system using GPS
(position information system), two mobile phone (communications systems and
users) and microcontroller (traffic control data and instructions) divided into two
parts of the objects and the navigation. Part of object worked to send GPS data in
the form of latitude, longitude, speed, and direction of the vehicle at any time
requested by the help of SMS technology as a media for data transmission
position. The part of navigation is helped by software Visual Basic makes GPS
data mapping system, then the data receive and process into display in image of
the map to make it easier for users to observe the position of the object.

After testing the vehicle tracking system using SMS service. Tools work
well in accordance with what is expected.
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