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ABSTRAK 

 

Warna merupakan salah satu indikator yang dapat digunakan untuk tingkat 

kematangan buah tomat. Pada umumnya tomat mentah berwarna hijau, tomat 

matang berwarna merah dan tomat setengah matang berwarna oranye.  

Pada tugas akhir ini telah direalisasikan alat pengelompokan buah tomat 

secara otomatis dengan menggunakan mikrokontroler ATmega16 dan sensor 

warna TCS3200. Dengan menggunakan Sensor warna TCS 3200 dapat diketahui 

komposisi nilai RGB dari warna warna tomat tersebut.  

Berdasarkan percobaan didapatkan batasan nilai RGB untuk penentuan 

kematangan tomat. Lama waktu untuk mendeteksi 1 buah tomat rata rata 

mencapai 32 detik, sistem ini mempunyai kesalahan pembacaan rata rata sebesar 

10% dengan tingkat keberhasilan rata rata mencapai 90% 
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ABSTRACT 

 

Colours of tomatoes can be indication of its ripeness and maturity, the 

colour of raw tomatoes are mostly green, the ripe tomatoes are red, while the half 

ripe tomatoes are mostly bright reddish-yellow or orange colour. 

This final assignment is realization of a device for sorting tomatoes 

automatically using ATmega16 microcontroller and TCS 3200 colour sensor. TCS 

3200 colour sensor can determine RGB composition of the tomatoes colours.  

From experiments, classifications for determining tomatoes maturity were 

decided.. Average time to detect one tomato is 32 seconds. In average this system 

has 10% chance of error reading and 90% success rate.  
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