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ABSTRAK

Setiap tempat pusat perdagangan dan pusat hiburan memiliki tempat
parkir bagi pengunjungnya. Semakin lahan parkir sudah banyak terisi mobil,
maka pengunjung akan kesulitan mencari tempat parkir untuk memarkirkan
mobil yang mereka bawa. Dengan memanfaatkan kamera (web), teknologi
pengolahan citra dan teknologi komputer, diharapkan komputer dapat
membantu pencarian tempat parkir kosong.

Pada tugas akhir ini dibuat sebuah perancangan prototipe sistem
pencarian tempat parkir kosong dengan kamera web sebagai pemantau
menggunakan simulasi matlab. Proses ini diawali dengan pengambilan gambar
melalui kamera web berupa gambar berwarna (RGB) kemudian diubah ke
bentuk gambar YCbCr dan mengolah data Y. Setelah itu, gambar dideteksi
tepi, bagian objek yang terdeteksi tepi akan dilakukan pengisian region dan
pelembutan citra. Selanjutnya gambar hasil dari pelembutan citra tersebut akan
dibandingkan dengan gambar referensi sehingga didapat letak dari tempat
parkir kosong. Proses terakhir adalah perhitungan jumlah tempat parkir dan
informasi tempat parkir kosong.

Dalam pengujian 20 kali pencarian tempat parkir kosong dengan
kondisi intensitas cahaya yang berbeda-beda, diperoleh prosentase

pendeteksian tempat parkir kosong sebesar 66,67 %.

Kata kunci : Kamera Web, Pendeteksian Tepi, Pengisian Region, Pelembutan
Citra
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ABSTRACT

Each trade centre and the centre of entertainment had the parking lots
for its visitors. Visitors will be difficult to search parking lot to park their car
when more parking lots been filled up. By making use of the camera (web),
image processing technology and computer technology, was hoped for the
computer could help the search for the empty parking lot.

In this final project, there is a design of prototype system to search for
empty parking lot by using webcam with matlab simulation. This process
started with taking of the picture through webcam on RGB form, then convert
to YCbCr form and processed the Y data. After that, the picture was detected
by edge detection and the object parts which detected will be done by region
filling and image smoothing. Further, the picture from the result of image
smoothing will be compare with the reference picture to get the empty parking
lots location. The last process was the calculation of the number of parking
lots and empty parking lots information.

On twenty times experiments to search the empty parking lots with the
different position of the cars and different intensity light (environment), were
received that 66.67% successful to identification the empty parking lot.
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