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ABSTRAK 

 

Semakin berkembangnya suatu negara, maka semakin banyak aplikasi 

teknologi yang diterapkan dalam kehidupan sehari-hari. Salah satu bentuk 

teknologi yang sekarang sedang berkembang adalah bidang telekomunikasi.. 

Pada Tugas Akhir ini, dirancang dan direalisasikan alat pengarah kamera 

otomatis berdasarkan arah sumber suara. Teknik yang digunakan pada alat 

pengarah kamera otomatis ini adalah membandingkan sinyal suara yang berupa 

percakapan manusia melalui mikrofon 1 dan mikrofon 2, bila sinyal suara dari 

mikrofon 1 lebih besar maka kamera akan mengarah ke kiri, bila sinyal suara dari 

mikrofon 2 lebih besar maka kamera akan mengarah ke kanan, tetapi bila kedua 

mikrofon mendapat sinyal suara yang sama besar maka kamera akan mengarah ke 

tengah.  

Berdasarkan percobaan yang dilakukan, pembuatan alat pengarah kamera 

otomatis untuk video conference yang dibuat dapat berfungsi dengan baik pada 

jarak antara pembicara dengan mikrofon 30 cm dan 40 cm. 

 

 

Kata Kunci :  pengarah kamera, Pengontrol Mikro ATmega16, mikrofon,  

video conference. 
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ABSTRACT 

The more advance a country is, the more technology applications are used 

in the daily life of its people. One form of technology that has been developing 

until today is the technology that is used in the field of telecommunication. 

  This Final Project paper mainly discusses the automatic camera-direction 

control device based on the direction of voice source. The technique used in this 

automatic camera-direction control device is to compare the intensity from 

different sound signals in the form of human conversation through microphone 1 

and microphone 2. If the sound signal from the microphone 1 is stronger than the 

signal from microphone 2, the camera will turn to the left direction. On the other 

hand, if the signal from microphone 2 is stronger than the signal from microphone 

1, the camera will turn to the right direction. Meanwhile, if the intensity of the 

signals from both microphones is equal, the camera will turn to the midpoint of 

the microphones. 

 Based on the experiment, the device is able to function well when the 

distance between the speaker and the microphone is around 30 cm and 40 cm.  

   

 

Keywords : camera direction control, Micro Controller ATmega16, microphone, 

video conference 
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