APLIKASI SENSOR KOMPAS UNTUK PENCATAT RUTE
PERJALANAN

Frederick Sembiring / 0422168
Jurusan Teknik Elektro, Fakultas Teknik, Universitas Kristen Maranatha,
J1. Prof.Drg.Suria Sumantri, MPH no.65, Bandung, Indonesia,

email : erick iftime4daytime@yahoo.com

ABSTRAK

Pada masa sekarang ini perkembangan teknologi pengontrol mikro
semakin maju. Pengontrol mikro dapat membantu manusia untuk merealisasikan
peralatan berbasis mikro untuk mengontrol suatu sistem. Salah satu sistem yang
menggunakan pengontrol mikro adalah alat untuk mencatat rute perjalanan.

Pada tugas akhir ini, telah dirancang dan direalisasikan alat pencatat rute
perjalanan suatu kendaraan dengan cara mencatat arah menggunakan sensor
kompas (CMPS03) dan mengukur jarak dengan menggunakan Reed Switch yang
dikendalikan menggunakan pengontrol mikro ATmegal6. Data dari pengontrol
mikro dikirim melalui komunikasi serial RS-232 ke komputer. Program untuk
menampilkan rute perjalanan dalam bentuk dua dimensi dibuat dengan
menggunakan Microsoft Visual Basic 6.

Dari hasil percobaan yang dilakukan pada alat pencatat rute perjalanan
yang dibuat dengan beberapa pola rute dapat menunjukkan bahwa program
berhasil memetakan pola rute dengan benar. Diperoleh maksimum persentase
kesalahan pengukuran sudut 2,9% dan maksimum persentase kesalahan

pengukuran jarak 22,7 %.

Kata Kunci : Pencatat rute perjalanan, Aplikasi Sensor Kompas (CMPS03),
Reed Switch, Pengontrol Mikro ATmegal6.
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ABSTRACT

Now days the development of microcontroller technology is more
advanced. Microcontroller can help people to realize the microcontroller-based
tools to control a system. One of the systems that uses microcontroller is a device
to record travel route.

In this final project, it has been designed and realized recording a devices
of a vehicle travel route by recording the direction using a compass sensor
(CMPSO03) and measure the distances by using the Reed Switch that is controlled
by using the ATmegal6 microcontroller. Data from the microcontroller is sent
through serial communication RS-232 to a computer. The program to display the
route in to two- dimensional forms created by using Microsoft Visual Basic 6 .

From the results of the route recording devices experiments which is made
by some routes patterns, showing that the program has been succesfully to
mapping the route pattern. Obtained the maximum error percentage of angle
measurement is 2.9% and the maximum error percentage of distance measurement

18 22.7%.

Keywords : Travel Route Recorder, Compass Sensor Applications (CMPS03),
Reed Switch, ATmegal6 Microcontroller.
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