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ABSTRAK 

Sistem penimbangan yang sudah ada sekarang masih memerlukan peran 

pengguna dalam proses penimbangannya yaitu untuk menambah atau mengurangi 

massa barang. Berdasarkan hal tersebut, maka sistem penimbangan otomatis 

dibuat untuk mengatur massa barang (misalnya kopi, gula, beras dan sejenisnya) 

sesuai dengan yang diinginkan. 

Pada Tugas Akhir ini, sistem penimbangan otomatis dirancang dengan 

menggunakan mikrokontroler ATmega16. Sistem ini menggunakan program 

CodeVision dengan bahasa C dan didukung oleh load cell sebagai sensor 

massanya. Komponen pendukung lainnya adalah motor DC 12V yang digunakan 

sebagai katup dan LCD yang digunakan untuk menampilkan program. Sistem 

penimbangan otomatis ini diujicobakan pada massa yang berbeda-beda. 

Berdasarkan hasil percobaan, dapat ditarik kesimpulan bahwa akan lebih 

baik bila bahan yang ditimbang adalah bahan yang tidak “lengket” atau tidak 

menggumpal. Sebagai contoh yaitu gula dan beras. Sedangkan contoh bahan yang 

“lengket” atau menggumpal adalah kopi dan terigu. Pada percobaan penimbangan 

kopi, diperoleh kesalahan maksimal 8%, pada percobaan penimbangan gula 

diperoleh kesalahan maksimal 4% sedangkan pada percobaan penimbangan beras 

diperoleh kesalahan maksimal 4%.  

 

Kata kunci : load cell, ATmega16, sistem penimbangan otomatis. 

 

 



 ii 

Automatic Weighing System by Using Microcontroller ATmega16 

 

Erwin Boenyamin Liem / 0422128  

Email : w3h_7@yahoo.com 

Electrical Engineering Department, Faculty of Engineering, 

Maranatha Christian University, 

 Prof. Drg.Suria Sumantri Street, MPH no.65, Bandung, Indonesia. 

 

ABSTRACT 

Weighing system recently still requires the user role in weighing process 

that is to increase or decrease the mass of goods. Based on this fact, automatic 

weighing system is made to control the mass of goods (such as coffee, sugar, rice 

and the others) as we desire. 

  In this final project, automatic weighing system is designed by using 

Microcontroller ATmega16. This system uses CodeVision program in C language 

and supported by load cell as mass sensor. Other supporting components are 

motor DC 12 V which are used for valves, and the LCD as to display the program. 

This automatic weighing system has been tested at many different mass. 

Based on the experiment results, we can draw conclusions that it would be 

better if the materials pondered are not "sticky" or not clot, such as sugar and rice. 

While kinds of the "sticky" or clot materials are coffee and flour. At the 

experiment of coffee weighing, we gain 8% maximum error, at the experiment of 

sugar weighing, we gain 4% maximum error, while of rice weighing, we gain 

maximum error 4%. 
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