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ABSTRAK
Sensor dapat berguna sebagai suatu penerima pasif untuk mendeteksi lokasi
dari suatu sumber di medan jauh maupun medan dekat. Salah satu permasalahan
dalam mencari lokasi sumber adalah penempatan sensor yang tepat untuk dapat
mengetahui lokasi suatu pemancar ataupun sumber tempat sinyal terbangkitkan

dengan kesalahan minimal.

Dalam tugas akhir ini, dilakukan analisis kinerja pendeteksian lokasi sumber
yang bergerak secara helikal menggunakan penempatan sensor dengan
konfigurasi BCAP. Penempatan sensor dengan konfigurasi BCAP adalah aturan
peletakan 4 buah sensor yang bentuknya menyerupai piramida, dengan 1 sensor

berada di koordinat pusat dan 3 sensor lainnya berada di sumbu koordinat.

Hasil uji simulasi menunjukkan bahwa estimasi lokasi sumber isotropik
yang bergerak pada lintasan helikal menggunakan penempatan sensor dengan
konfigurasi BCAP lebih tepat bila dibandingkan pendeteksian menggunakan
penempatan sensor dengan konfigurasi bukan BCAP.

Kata kunci: BCAP, Penempatan sensor, Estimasi lokasi sumber, Lintasan
helikal
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ABSTRACT

Sensor can be useful as a passive receiver to detect the location of a source
in the far field and near field. One of the problems in finding the location of
source is the appropriate sensor placement that able to determine the location of a

transmitter or the source location with minimal errors.

In this final project, the detection performance analysis of the moving source
location in helical path using BCAP configuration was carried out. Sensor
placement of BCAP configuration is placement of 4 sensors like a pyramid shape,
with 1 sensor is placed on the center of coordinate and other sensors are placed on
coordinate axis.

Simulation results show that the estimation of isotropic source location
that moving on the helical path using BCAP configuration sensor placement is

more appropriate than non BCAP configuration sensor placement.

Keyword: BCAP, Sensor Placement, Source location estimation, Helical

path.
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