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ABSTRAK 

 

Penghitungan waktu kerja akan dibutuhkan untuk perbaikan di masa yang 

akan datang. Kebutuhan akan hal tersebut dapat digunakan pada bengkel-bengkel 

sepeda motor.  

Pada tugas akhir ini, telah dirancang dan direalisasikan perangkat untuk 

mengatur sistem antrian dan penghitung waktu pengerjaan yang dilakukan 

mekanik bengkel. Perangkat yang dibuat menggunakan sensor infrared GP2D12 

yang dikendalikan oleh pengontrol mikro untuk mendeteksi jarak yang kemudian 

dikonversi menjadi data waktu. Data waktu akan menjadi tolok ukur untuk 

pengaturan antrian dan penghitungan waktu penyelesaian pengerjaan yang 

dilakukan mekanik bengkel. Data dikirim ke komputer menggunakan komunikasi 

serial RS-232 dengan tampilan berbentuk form dua dimensi yang dibuat 

menggunakan Microsoft Visual Basic 6.0. 

Dari hasil percobaan menunjukkan proses pengiriman data waktu dari 

pengontrol mikro ketampilan Visual Basic berhasil dan perangkat penghitung 

waktu pengerjaan yg dilakukan oleh mekanik bengkel telah berhasil dibuat 

dengan baik. 

 

 

 

 

 

 

Kata Kunci  :  Sensor infrared GP2D12, Pengontrol Mikro ATmega16  dan  
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ABSTRACT  

 

  Time counter of work will be required for improvement in the future. The 

need for it is can be used in motorcycle workshops.  

In this final project, has been designed and realized a device to regulate the 

queuing system and processing time by a mechanics. The device is made by using 

an infrared GP2D12 censor which controlled by micro controller to detect the 

distance and then converted into time data. The data will be a benchmarks for 

setting queues and counting the time to completion of work on the mechanical 

workshop. The data will be sent to a computer using RS-232 series 

communication in two dimension form which is made with Microsoft  Visual 

Basic 6.0. 

 The results of the experiments, shows that transmission of the data  from 

micro controllers to the Visual Basic appearance managed and the time counter 

device for mechanical workshop were successful made it well. 
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