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ABSTRAK 

 

Seiring pesatnya perkembangan teknologi untuk mempermudah kehidupan 

sehari-hari manusia, proses otomasi semakin marak digunakan dalam alat-alat 

keseharian manusia. Mesin pelipat kertas otomatis adalah sebuah mesin yang 

menggunakan kombinasi dari motor, roller, dan pelat pembatas kertas untuk 

melipat kertas secara otomatis yang mampu menghasilkan lipatan lebih banyak 

dan cepat daripada melipat secara manual. 

Pada Tugas Akhir ini telah dirancang dan direalisasikan mesin pelipat 

kertas otomatis. Mesin dibangun menggunakan bahan besi untuk membentuk 

rangka, menggunakan bahan akrilik dan plastik untuk membentuk sebagian sayap 

pembatas dan tempat kertas. Mesin terbagi atas dua bagian yaitu, pengambil 

kertas dan pelipat kertas yang dikontrol menggunakan pengontrol mikro 

ATmega16. Di dalam mesin terdapat limit switch yang berfungsi untuk 

mendeteksi satu putaran roller penarik kertas dan paper stopper. 

 Berdasarkan hasil percobaan yang dilakukan mesin telah berhasil melipat 

kertas menjadi lipatan surat dan lipatan setengah sesuai dengan rancangan. 

Adanya error sebesar 0.027 derajat untuk setiap kemiringan sudut sebesar 0.1mm 

per selisih samping kiri dan kanan dengan lebar kertas 210 mm dipengaruhi oleh 

penempatan limit switch dan pelat pembatas. Hasil dari perhitungan didapat dari 

software Autodesk Autocad. Waktu yang dibutuhkan untuk melipat 10 lembar 

kertas adalah sekitar 26 detik. Jenis kertas yang digunakan adalah A4 ukuran 210 

x 297 mm dengan ketebalan 70, 80, dan 100gr. 

 

Kata Kunci :  Otomasi , Mesin, Pelipat, Pengontrol Mikro ATmega16. 
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ABSTRACT 

 

As the technology rapidly developed to facilitate daily lives, the 

automation process is also used more in men’s daily instruments. Automatic paper 

folding machine is a machine that uses the combination of motor, roller, and paper 

boundary plate to folds paper more and faster than manually folding. 

On this final project, the automatic folding machine has been designed and 

realized. The machine is constructed using iron material to form the framework, 

and also acrylic and plastic material to form the part of buffer border and paper 

tray. This machine consists in two parts, the paper pick-up and paper fold, 

controlled by ATmega16 microcontroller. In this machine there is a limit switch 

which function is to detect a rotation made by the paper puller roller and the paper 

stopper. 

Based on the experiments result, the machine has successfully folded the 

paper into letter fold and half fold in accordance to the design. The 0.027 degree 

slope angle inaccuracy and 0.1mm alignment in both right and left sides on a 210 

mm width paper are influenced by limit switch position and boundary plate. The 

result of the calculation is gotten from software Autodesk Autocad. The time 

needed to fold 10 pieces of paper is 26 second. The paper used is measured 210 x 

27 mm or A4 with 70, 80 and 100 gr thickness.  

 

Key word : Automatic, Machine, Folding, Microcontroller ATmega16. 
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